Plaques adaptatrices moteur, outils de centrage d'adaptateur moteur pour actionneurs a axe simple LX20

Jeux de capteurs pour actionneurs a axe simple LX20 (modifications) f5eectrane:

lSchéma des dimensions de la plaque adaptatrice moteur

Remarque : I'adaptateur moteur dépasse de la glissiére au niveau de la zone marquée *.

lCapteur de proximité (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu
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F 39.4 2 105 [l Tableau des applications du servomoteur
135
Type sans sup- s Référence pigce | Taille de I'embase| Fabricant Réf. produit | Puissance | Raccords conseillés
port moteur == Yasukawa SGMMJ-A1 10W
= A2025 125 Electric SGMMJ-A2 20W
o ol 2| of Corporation [ SGMMJ-A3 30W SCPW16
8 8| b jtsubishi | _HG-AKO0136 10W (R1076)
i A2028 128 Electric | HG-AK0236 | 20W
= Corporation | HG-AK0336 30W
3 «'T 2 63 Profondeur § VSMD5A o
A2038 38 ! A MSME5A CPDT19
W Tableau des applications du moteur pas-a-pas % 100W (R1075)
Référence piéce | Taille de I'embase| Fabricant Réf. produit Type Raccords conseillés Yasukawa SGMJV-A5
CSK22 A 2 phases . Electric SGMAH-A5
CSK52 A5 phases orporation | SGMAS-A5
T2028 e ASC3* Mitsubishi HG-MR053
AR2 ARM) | 9PBS Electric | HG-KR053 SCPW16
Moteur - SCPW16 A2040 40 Corporation | HF-KP053 (£1076)
Ny PK24 = 50W CPDT19
Oriental A 2 phases (R1076) Sanyo Denki| _Q1AA04003D
CSK24 oS (R1075)
T2042 42 RK54 Co., Ltd. Q1AA04005D
A5 phases Omron Corporafion | R88M-K05030
LSRG Keyence MV-M05
AS46,ASC46, AR46| _a-pas Corporation | SV-M005 |
Normes CPDW19 1FK7011-5 CPDW19
. 56.4 NEMA23 -
T2056.4 O NEMA (P1075) E2040 [C140 SIEMENS ™ F70155 | _Toow (P1075)

(®)Les normes NEMA sont un ensemble de normes fixées par la National Electrical Manufacturers
Association des Etats-Unis.
(®)Non compatible avec les moteurs & engrenages fabriqués par Oriental Motor.

Les références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis. Consulter la notice du fabricant.

®
(%)Les moteurs et raccords utisables ne se lmitent pas aux produits mentionnés ci-dessus. Verifer chaque cote de montage.

MOutils de centrage JIGLX20
pour adaptateur moteur 2v5/ b'v3/
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m (® Frisag ol fceau rveau el e D e oo, (1) Matériau : EN AW-5056 équiv.
Vérfie les données CAD pour e schéma détal, B Traitement de surface : anodisé clair

plaques adaptatrices moteur.

| ! A utiliser pour le centrage des MExemple de montage de moteur

Fixer I'adaptateur moteur inclus au moteur.
(®Le moteur, le raccord et les vis de montage du moteur ne sont pas inclus

Référence piece | D | Plague adaptatriceapplicable | (D11 | L | T | £ |Prixunitaire1~5pcs
20 A2028 43 [ 17
JIGLX20 30 A2038/A2040 g .|« 47 | 13 i

(®Pour les commandes supérieures aux quantités indiquées, vérifier auprés de WOS.

sy (] - [0]

Example |GLX20 - 20

Code Type de capteur/ - Capteur 5 Prix unitaire Prix unitaire
Référence | U ::l::u‘;;e) de Qté Glissiére du capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur (L<150) (L>200)
LX *Pour ng, max.2 (m%xé'lf::m w8 | Glissiére | Vis de montage |Vi de montage Ecrou de fixation “::.’:;’ Repére de capteur| Qté. de capteurs Qté. de s
pour L2160, max. 3 | rajetestproche | estdond | (1 Pi€Ce) | (pas +1 pigce) (1 piece) (1 piéce) | (1piece) | Vis de montage |1 pigcel2 piecesf3 pieces|1 piece]2 piecesB pieces
XAL | [ po(s)- - Vi mécanique & tte pate
LX20[ [ ] b P
— XB[ | - [ pe(s). M26-4 1 )
FA[ | [ pe(s)- S SCB3-6
LX21
0LJLIC FB[ ] - [ pe(s). (x2)
XW1 " 1 piece i | Vis mécanique 2 o o
H b que a
LX20 ][] XW2 1 piéce 2pieces SENAT3[_H SCB3-6 CBSST3-10 LBNR3 Dédié t8te plate
XW3 2 pieces | 1 piece M2.6-4 (1 pe) i ) i )
FW1 1 pice 1 piece - - -
Lx20 JIc|  Fw2 PCe "2 picces oy ] ]
FW3 2 pieces | 1 piece
M Capteur optique (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu
Code Glissiére du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur Prix unitaire Prix unitaire
Référence mc:s;ﬁgj © Capteur | Glis- Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde | Rondelle de | Repére de | Vis de montage (L<150) (L>200)
LX *Pour L<100, max. 2 optique siére montage | port de | demontage (montage de | montage de | capteur | derepérede Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L>150, max, 3 (1 piéce) | (pas +1 piéce) | capteur | desupport |  capteur capteur | (1piéce) | capter [q izce] 2 pisces | 3 pieces |1 piece| 2 pieces | 3 pieces
H [ e
L2001 | sPLI . Sc(fg) 2 SCB3-G | Peite rondelle - vt
PM-L25 | SENAT3[JH| SCB3-6 Dédié LBNR3 x2) plate M2 Dédié SCB36
LxeoJCc| MPL] 0 w ]
(x2)
(®Le capteur optique PM-L24 ne sera plus fabriqué. Il sera remplacé par le produit de nouvelle génération PM-L25 en avril 2017.
[l Capteur optique (Omron) - Spécifications des piéces du jeu
Code Glissiére du capteur| Capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur Prix unitaire Prix unitaire
Référence (Wc:migj © Capteur Glis- Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde | Rondelle de | Repére de | Vis de montage (L<150) (L>200)
LX *Pour L<100, max. 2 optique siere montage | port de | demontage (montage de| montagede | capteur | derepére de Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L>150, max, 3 (1 piéce) |(pas+ipiece) | capteur | desupport | capteur | captew | (1piéce) | captewr [q pisce] 2pieces | 3pieces |1 piece| 2pisces | 3pieces
SCB3-5 Petite Vismécaniqe 6 plete
LX20 )] | OP - (x2) | sCB3-6 | rondelle | et
EE-SX911-R 1M | SENAT3[JH | SCB3-6 Dédié LBNR3 x2) plate M3 Dédié SCB36
LX20[ JJc| EP[] (x2) (x2) (x2)
*Les capteurs ne sont pas vendus séparément.
($)EE-SX911-R1M changera pour EE-SX951-R1M a compter d'avril 2015.
Aterati .i ‘Référence piéce| - |Qté de blocs| - | Plaquesadaptaticesmoteur | = | Longueurdelabase(l)| -  (code)
erations
LX2001 - B1 - A2025 - 200 - XWi1
LX2005C - B1 - A2028 - 200 - EP3

Schémas d'installation du type capteur de proximité - SUNX

lSchémas d'installation du type capteur optique - SUNX/Omron

Repére de capteur
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Glissiére du capteur Glissidre du capteur
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(@D Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plague : Tmm
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Glissidre du capteur

Indicateur de capteur Glissére du capteur
(D Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plague : 1mm

W Précautions
-Le jeu de capteurs est livré avec un actionneur LX. Assemblage nécessaire.
-Vérifier que toutes les pieces sont incluses immédiatement apres le déballage.
Certaines petites piéces peuvent étre perdues.
Manipuler les produits avec précaution.

(®)Consulter le site Web du fabricant de chaque capteur pour connaitre les spécifications du capteur utilisé.




