Plaques adaptatrices moteur pour actionneur a axe simple LX30, outils de centrage pour adaptateur moteur

Jeux de capteurs pour actionneurs a axe simple LX30 (modifications) (pm -Change

Remarque : I'adaptateur moteur dépasse de la glissiére au niveau de la zone marquée *.
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F 59.4 3 15 M Tableau des applications du servomoteur
?upport moteur " 52 4-C2 16 Référence piece| Taille de I'embase| Fabricant | Réf. produit |Pui Raccords conseillés
A o 38 / 9 73038 - [ MSMDSAMSMESA | 500
[ ) MSMDO1*/MSMEO1* | 100W
T - SGMJV-A5
- © T L 50W
® 2le 1 [ EIectrlc_Corpo- SGMAH-A5
g 13 § = i ot o | ration SGMAH-01 100W
(==}
9 S tsubishi Elec- | HG-MR053 500 o
" - tric Corporation H XW21
‘ T o o |
SCPW21
0wl m ) )
S| e ‘ 38 ‘ \ | 10-M4 profondeur 8 A3040 (40 Sa&)}/o I[_)tznkl Q1AA04005D 50W (P-1076)
60 ' Q1AM04010D | foow | CPOWI9
(P.1075)
Omron Corpo-| R88M-K05030 50W
[lTableau des applications du moteur pas-a-pas ration R88M-K10030 100W
Référence | Embase B A n ™ MV-MO05
piece Taille Fabricant Réf. produit Type Raccords conseillés Keyence SV-M005 50W
PK24* A2 phases Corporation MV-M10 -
T3042 [J42 RKS54*/PK54* A5 phases SCxw21 SV-M010
AS46/ASC46/AR46 - pas (P-1076) 1FK7011-5 50W
Oriental Motor P et SCPW21 E3040 (40 | @SEMENS e
T3060 MER RKS56*/PK56 A5 phases CPOW19 1FK7015-5 | 100w .
AS6*/ASC66/AR66 a- pas (P.1075) (®)La longueur d'insertion de I'arbre dans e raccord est 1.15mm plus courte de chaque cdté en cas d'utilisation avec un
PK26* A 2 phases moteur Siemens.
T3056.4 | [156.4 P (PLes références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis. Consulter Ia notice du fabricant.
Normes NEMA NEMA23 = CPDW19(P.1075)  (®)Les moteurs et raccords utilisables ne se limitent pas aux produits mentionnés ci-dessus. Vérifier chague cote de montage.

(®)Les normes NEMA sont un ensemble de normes fixées par la National Electrical Manufacturers Association des Etats-Unis.
(®Non compatible avec les moteurs a engrenages fabriqués par Oriental Motor.

[MOutils de centrage pour JIGLX30

adaptateur moteur
L P

Autiliser pour I centrage [MExemple de montage de moteur
des plaques adaptatrices moteur. P

D1

diH7

Monter la plaque adaptatrice moteur incluse sur le moteur,intaller le moteur.

m (®Fraisage doubl face au niveau de fa parte D de JsLxa0-38.1. (1) EN AW-5056 équiv.

Vérifier les données CAD pour le schéma détaill. B Anodisé clair (@)Le moteur, le raccord et les vis de montage du moteur ne sont pas inclus
Référence piece| D | Plaque adaptatrice appiicable | d | D1 | d1 L T £ | Prixunitaire 1 ~ 5 pes ) Orderi Reférence pisce| -
30 | A3038/A3040 525 13 E’ ermlg \—‘
JIGLX30 | 38.1 T3056.4 102 |6 [5 ] ,]10 xample  JIGLX30 - 30
36 T3060 53

(®Pour les commandes supérieures aux quantités indiquées, vérifier auprés du systeme WOS.

[l Capteur de proximité (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu

Code Type de capteur/ ;i Capteur 5 Prix unitaire Prix unitaire
Référence Lx| st de até Glissiére du capteur | . qis par capteurinclus) | RePere de capteur (L<300) (L>350)
-pw,c i':?cm:a'lz A | GKFB | Glissiére | Vis de montage Nis de montage d Ecrou de fixatio '“ ! Repére de capteur Qté. de capteurs Qté. de s
_ oowriooomaes | etpoce | estéoing | (1 Pi€CE) | (pas + piéce) (1 piéce) (1 pigce) Vis de montage |1 piéce]2 piéces piéces|1 piéce]2 piecesd pieces
XA[ | [ pe(s). -
LX30[ ] B[] XBL] - 0 Vis mécanique &
PCl). | SENCATTH | SCB3-5 téte plate
X300 1L 1] XAS[ | | [Tpcfs). - M2.6-4 (1 pc)
XBS[ ] - [ pe(s).
FA[ | C(s). -
LRI IC! FB - : 5 [ pe(s) SCB3-6
= — SENAT3[_H B3- ¢
S o5 || FASLL [ g | - o) 6 ]
FBS[ | ° [ pe(s).
XWi1 " 1 piece = B
Lxao 800 xwz2 | TP [2pisces »
* o o CBSST3-8 LBNR3 Dédié |vis mécaniaue - -
XWS | 2pieces | 1pice | gpyray | gopss Y e o
XWST | s | 1 viece M2.64 (1 pe) - -
LX30 I 1-S[ ]|  XWS2 2 pigces i i
XWS3 2 pieces | 1 piece i i
FW1 1 pidce 1 piece - -
LS JIC-B FW2 PIECE 72 pibces ) )
FW3 2 pieces | 1 piéce SCB3-6
ENAT3[_H CB3-
FWST [, | Toese oo | S%6 (@ - -
DICIes FWS2 PIE® |73 pieces - -
FWS3 2 pieces | 1 piéce
[l Capteur optique (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu
Code ([] est Glissiére du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur Prix unitaire (L<300) | Prix unitaire (L>350)
Référence LX Le nombre Capteur | Glis- Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde | Rondelle de (l;!epere Y:f de p — —
%5@'530":;)2 optique | siére | monage | portde | demontage |montage de | montage de | 3P ":gp;,gedee Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L5200, max. 3 (1 piece) | (pas +1piece) | capteur | desupport | capteur capteur (1piéce) | capteur |1 piece | 2piéces | 3 pieces |1 piéce| 2 piéces | 3 pieces
LX30 B SP| N Vismécanique
anogg SE SPSDD SENC3[H| SCB3-5 SCB3-5 Petite rondelle e e
K - (x2) SCB3-6 o 1]
DGO I 8L MPL] PM-L25 Dédié LBNR3 x2) plate M2 Dédié 5
SENATSTTH| SCB3-6 @ () 36
O] MPS[] (x2)
(®Le capteur optique PM-L24 ne sera plus fabriqué. Il sera remplacé par le produit de nouvelle génération PM-L25 en avril 2017.
[l Capteur optique (Omron) - Spécifications des piéces du jeu
Code ([ est Glissiére du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus) Rep?gre de capteur Prix unitaire (L<300) | Prix unitaire (L>350)
Référence LX Le nombre | capteur | Glis- Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde |Rondelle de ;!epere Y"f £ . — —
,%ng';cn?afL optique siére | montage | port de | demontage | montage de| montage de et::rp' n::péa’gedee Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L5200, max. 3 (1 piece)| (pas +1pitce) | capteur | desupport | capteur | capteur | (q piéce) | captew |1 pi€ce[ 2piéces [ 3 piéces |1 piéce] 2piéces | 3 piéces
[ Vis mécanique @
LX3077 B[] OP[] SENC3[H| SCB3-5 SCB3-5 Petite il plate
XL LIS OPSLI | o oieiiaam Dégie | 02 | SCB3-6 | rondelle | .o | ME4()
LX300_J[_Jc-B[ ] EP[ | LBNR3 (x2) plate M3 SCB3-6
D eS| EPSL] SENAT3[H| SCB3-6 (x2) (x2) )
*Les capteurs ne sont pas vendus séparément.
(PEE-SX911-R1M changera pour EE-SX951-R1M & compter d'avril 2015.
Référence piece| - | Qté de blocs | = | Plaques adaptatrices moteur | = | Longuewrdelabase(l)| =  (code)
Alterati P
erations
LX3010 - B1 - A3040 - 600 - XWi1
LX3005 - S1 - A3040 - 600 - SPS3
lSchémas d'installation du type capteur de proximité - SUNX lSchémas d'installation du type capteur optique - SUNX/Omron
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Capteur optique
Indicateur de capteur lstere du capteut Glssérs du capteur Indicateur de capteur Glissiere du oapteur Glssibre du capteur
[ Matériau : EN 14301 équiv., épaisseur de plague : 1mm [0 Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plaque : Tmm
lPrécautions (®Consulter le site Web du fabricant de chaque capteur pour connaitre les
- Le jeu de capteurs est livré avec un actionneur LX. Assemblage nécessaire. spécifications du capteur utilisé.

- Vérifier que toutes les pieces sont incluses immédiatement apres le déballage. Cer-
taines petites pieces peuvent étre perdues. Manipuler les produits avec précaution.



