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Contrôleurs de position de robot à axe simple dédiés
Compact, multifonctions et performances élevées  E Voir les remarques sur le marquage CE.  D P.456

Référence pièce - Module E/S
EXRS-C1 - N

Référence pièce - Module E/S
EXRS-C22A - N

 Q Pour moteur pas-à-pas

 Q Pour servomoteurs
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 E Pour les commandes supérieures aux valeurs indiquées, demander un devis.

 Q Prix unitaire du contrôleur

 E Pour les commandes supérieures aux valeurs indiquées, demander un devis.

Référence pièce Module E/S
Prix unitaire Remise sur volume

1 pièce 2~3 pièces 4~5 pièces

EXRS- C22A
Codeurs absolus (avec 

batterie de stockage des 
données)

NPN : N
PNP : P

CC-Link : C
DeviceNet : D

EXRS- C22B
Type incrémental

NPN : N
PNP : P

CC-Link : C
DeviceNet : D

 Q Prix unitaire du contrôleur

 Q Descriptions de la fonction de signal de commande d'E/S parallèles
Type N° de la 

broche Nom du signal Signification Description

Entrée

A1&A2 +COM Entrée d'alimentation d'E/S
+ commune (24V)

∙ Borne d'alimentation externe (+)
∙ 24CC±10%

A3&A4 NC Non connectée Non utilisée

A5~A12 PIN0~7 N° de point défini
(binaire)

∙ Spécifier le n° du point de la position cible définie
∙ Spécifier le n° du point pour l'entrée de position de courant (en mode de fonctionnement manuel)

A13 JOG+ Fonctionnement par à-coups (+) Déplacements progressifs/par à-coups dans la direction + (en mode manuel)
A14 JOG- Fonctionnement par à-coups (-) Déplacements progressifs/par à-coups dans la direction - (en mode manuel)
A15 MANUAL Mode manuel Contacteur de mode manuel
A16 ORG Retour à l'origine Déclenchement du retour à l'origine
A17 /LOCK Interverrouillage Entrée externe autorisée. Si la position d'arrêt est définie pendant le déplacement, la décélération est arrêtée.
A18 START Marche L'opération de positionnement vers le numéro de point spécifié commence

A19 RESET Réinitialisation
∙ Réinitialisation de l'alarme
∙ Réinitialisation de la sortie de n° de point
∙ Suppression de la distance de course restante dans l'opération de positionnement relatif

A20 SERVO Servo EN MARCHE MARCHE/ARRÊT du moteur

Sortie

B1~B8 POUT0~7 N° de point de sortie
(binaire)

∙ Émet le numéro de point à spécifier par opération de positionnement
∙ Émet le numéro d'alarme en cas d'alarme (le réglage d'activation/de désactivation est disponible)

B9 OUT0 Sortie de commande 0 Allouée arbitrairement à partir des éléments suivants en fonction des réglages de 
paramètre.
Sortie de zone,·sortie de zone individuelle,·statut de mode manuel, fin du retour à la 
position d'origine 
@Arrêt immédiat, sortie d'alarme, sortie de proximité, en mouvement

B10 OUT1 Sortie de contrôle 1
B11 OUT2 Sortie de commande 2
B12 OUT3 Sortie de commande 3
B13 BUSY En fonctionnement Actif (ON) en cours de fonctionnement
B14 END Fin de l'opération Définit le résultat de l'opération sur actif (ON) via la sortie, en cas de réussite de l'opération.
B15 /ALM Alarme Actif (ON) en cas de statut normal, sortie inactive (OFF) en cas de statut d'alarme
B16 SRV-S Statut servo Réglé sur actif (ON) lorsque la puissance est fournie au moteur.

B17~B18 NC Non connectée Non utilisée

B19~B20 -COM Entrée d'alimentation d'E/S
- commune (0V)

∙ Borne d'alimentation externe (-)
∙ Entrées vers la borne 0V externe.

Diagramme du circuit E/S
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Sélectionner l'un des quatre types correspondant aux spécifications de PLC.
(Spécifications communes de EXRS-C1 et EXRS-C2)Module E/S

Type Descriptions

NPN (E/S parallèles) 16 entrées (externe 24VCC±10%, purge 4mA/1 point/+commune)
16 sorties (externe 24VCC±10%, 50mA/1 point/ 0.4A max./8 points, collecteur)

PNP (E/S parallèles) 16 entrées (externe 24VCC±10%,4mA/-commune)
16 sorties (externe 24VCC±10%, 50mA/1 point/ 0.4A max./8 points, émetteur)

CC-LINK CC-Link s'applique à la Ver1.10, Station distante (1)
DeviceNet Nœud 1 esclave DeviceNet (fichier de réglages PLC disponible sur le site Web MISUMI)

Spécifications en matière de 
communication

 Q Spécifications de la carte réseau CC-Link
Elément Spécification du réseau CC-Link

Protocole de communications CC-Link V1.10
Station Station distante

Nombre de stations occupées 1 Station
Définition du nombre de stations 1~64
Réglage de la vitesse de communication 156Kbps 625Kbps 2.5Mbps 5Mbps 10Mbps
Longue distance totale 1200m 900m 400m 160m 100 m
DEL de l'écran RUN, ERR, SD, RD

 Q Spécifications de la carte réseau DeviceNet
Elément Spécifications du réseau DeviceNet

Spécification DeviceNet compatible Volume 1 Version2.0/Volume 2 Version2.0
Type de matériel Matériel générique
Réglage MAC ID 0~63

Réglage de la vitesse de communication 125kpbs 250kbps 500kbps
Longue distance totale 500m 250m 100 m

DEL de l'écran Module, réseau

 Q   Spécifications de com-
munication du port COM1 
standard (RS232C)
Elément Spécifications

Vitesse de transmission 38400bps
Longueur des bits de données 8 bits
Longueur des bits d'arrêt 1 bit

Parité Impair
Contrôle de débit Non fourni
Méthode de communication Communications bidirectionnelles simultanées

B1B2
0

A1A2
0

A1A2
0

B1B2
0

Côté contrôleur
Logement

Câble d'E/S parallèles
(Câble plat)

Câble coupé
en amont côté contrôleur

 E Source d'alimentation externe 24VCC (3A ou plus) fournie par les clients.
 E Le câble d'E/S n'est pas fourni. À sélectionner comme un produit en option.
 E Circuit d'arrêt d'urgence externe requis pour la maintenance.
 E Pas besoin de sélectionner séparément, le contrôleur est inclus en cas d'achat d'un jeu complet 
de robots à axe simple.
 E Lors de l'achat séparé d'un contrôleur, la référence du robot à axe simple applicable est requise.
 E Le logiciel d'assistance est requis afin de modifier les combinaisons contrôleur/robot, ou pour pren-
dre en charge les modifications dues à des changements de configuration CC-Link.
 E Aucune alimentation auxiliaire disponible.

Remarques

 E Source d'alimentation externe 24VCC (3A ou 
plus) fournie par les clients. Alimentations requises 
pour les communications E/S et de frein.
 E Le câble d'E/S n'est pas fourni. À sélectionner 
comme un produit en option.
 E Circuit d'arrêt d'urgence externe requis pour 
la maintenance.
 E Pas besoin de sélectionner séparément, le 
contrôleur est inclus en cas d'achat d'un jeu 
complet de robots à axe simple.
 E Lors de l'achat séparé d'un contrôleur, la 
référence du robot à axe simple applicable est 
requise.
 E Le logiciel d'assistance est requis afin de modifier 
les combinaisons contrôleur/robot, ou pour prendre 
en charge les modifications dues à des changements 
de configuration CC-Link.
 E Aucune alimentation auxiliaire disponible.

Remarques

 Q Tableau des signaux de connecteur EXT pour le contrôleur EXRS-C21/C22
Connecteurs fixés aux contrôleurs. Douille et structure de circuit d'arrêt d'urgence d'alimen-
tation du frein.

N° de la broche Nom du signal Description
1 +V24 Puissance absorbée des freins mécaniques
2 0V (Source d'alimentation CC fournie par les clients)
3 ES+ Source d'alimentation interne de l'entrée d'arrêt d'urgence
4 ES1 Entrée d'arrêt d'urgence 1
5 ES2 Entrée d'arrêt d'urgence 2
6 ES- Arrêt d'urgence prêt
7 MPRDY1 Contacts de sortie indiquant que l'alimentation électrique principale est prête

8 MPRDY2 (Source d'alimentation 24VCC fournie par les clients)

RS 1/2/3
RS 1C/2C/3C

RSD 1/2/3
RSDG 1/2/3

 Q Actionneur de contrôleur

RSH 1/2/3/4/5
RSH 1C/2C/3C

RSF4
RSB 1/2

 Q Actionneur de contrôleur

Référence pièce Module E/S
Prix unitaire Remise sur volume

1 pièce 2~3 pièces 4~5 pièces

EXRS-C1

NPN : N
PNP : P

CC-Link : C
DeviceNet : D


