Cylindres compacts

- — [l Type a course configurable
> Course Embout de tige Type Caractéristiques Référence piece] — Sélectiondefa Forme d'embout de Ia tige de piston Y
| Fixé Taraudé MSCCN Type & course standard disponible. Articles en stock. Livraison le jour méme D.I. du P forme d'embout Forme AM Forme BM Forme CP| Forme DR Forme ER  [Fomefs em|Sélecti PP Y
Fileté MSCCA possible. (Capteur de cylindre, sans support) Type tube ducorps ducyiin-| AM (diam. du filetage) |BM (diam. du filetage) Incré DR ER boutenar) | dlu joint B
i Sloct 6t sont sélect inore (mm) [ent e Sélecti Séecton | de 1 Sélecti Sélecti Siesion Tvpe i
Configurable | Forme sélectionnable MSCCS La course et la forme de I'extrémité sont sélectionnables par incréments de Tmm. "’e election e imm election election
(® Pour les supports du cylindre de course standard, voirR1487, 1488 12 5-30 smndam 345 3 3-5 |23 23 3 NB (Sa"STS“KW““) 0
16 (e ) [ 4556 3 4 3-7 234 234 R . ( sars suppmm]
012 016 020, 25 032 ou plus 7 2-d 20 B 568 345 4~8 345 345 5 ( Canutchoue ] (Kp‘gdB) spécifer 0.
9 FM Profondeur réelle Hs ‘ 3 MSCCS| 25 | 5~50 (cmuege) 56810 456 4~10 456 456 6 Vi KFM
8-d1 Profondeur H1 £~ - B —L 32 6 8 10 12 14 56 8 5~14 568 568 8 1
8-dM Profondeur réelle He 17 i . Fuor ) (Montage sur chape)
N 40 | 5~100 (Cutvele’te) 6 8 10 12 14 568 5~14 568 5638 8 |\ canchoue TKB
50 |10~100| ! Pl 8 10 12 14 16 18 6 8 10 8~18 6 8 10 6 81 10 TKM 2
3 i ol ol 2 (9)Les supports de cylindre ne peuvent pas dre installés du c6té traversant pour les types avec les formes d'extrémité de cylindre B et C. ($)Commander les capteurs séparément (voir ci-dessous).
a X ol 25, Ord Référence piéce Forme de l'ex- Forme d'em- Support de cylindre
> B\ £ oty | Réterence piece | %;;se [ i B B g T2 T
NG M| @) — Type | | Diam. dutube ducylindre de piston
MSCCN 20 35
. . K K & K 2
Plage de températures de fonctionnement : 5 ~ 60°C | MSCCS 20 38 B - BM4 1
Embout du corps du cylindre Q Q Q " . \—Méférence piéce °°“’Se ‘Fﬂmd“" ‘ an:devel;‘ -| Joint ‘- (TC, TH)
Type Standard (Borne ) C c c [ Type \ [iam. aumhe\ \ ducyindre \ tige de piston
Embout de lige taraudé MS 20 DR5 - NB
Capteur de cyllndre " . ~ .
I Tige avec type pilote (borne B) Téte avec type pilote (borne C) Modifications écification de rési: aux basses é écification de rési aux hautes é (%)S'applique uniquement au type & course configurable.
GG Embout de tige fileté E E ) e - - ’ '
Sélection de la forme d'embout Code TC TH ®Lors de la des TCetTH, NB nitrile) comme garniture.
Selection de la forme d'embout T T Utilisable dans une plage de températures ambiantes de | Utilisable dans une plage de températures am-
i i Spéc. ~40°C~+60°. Modication de Ia graisse résistante aux basses temp. | biantes de 5°C~120°C. Modifications de graisse <Exemple de calcul de prix> MSCCS20-38-A-AM5-VT-KFB1
— et des joints a basse teneur en caoutchou itre. Capteurs ésistants | résistante a la chaleur, joints en caoutchouc P du corps du cyinre + supplément pour fa forme de bore du corps u cylincre + supplément pour  forme de I'embout de la tige e piston
2 2 aux basses temp. pour les cylindres non disponibles. fluoré et capteurs de cylindre non disponibles.
o a.

+ Supplément pour joint -+ (Prix unitaire du support x quantité)

B+St mACCSSSDI[E écrou x1
(EN 1.0038 équiv. placage nickel) N
A+St (® Pour le traitement des matériaux et des surfaces, voir "Présentation des cylindres compacts" P1483.
[} Accessoire : rondelle plate x4 (Placage au nickel chrome de I'acier au carbone) Dl.du MSCCS _Prix du corps
Cylindre compact, forme d'embout de tige de piston . Gourse St (mm) lément pour la forme d'embout de tige (Prix du corps +)
AM i_ Méglats K AM BM CcP o Liste de sélection des supports (mm) 5~10 11~20 21~30 31~40 41~50 51~75 76~100 AM BM CP DR ER FS
: ﬂﬂﬁ e reporter aux réf. piece P1487) 12 _ _ _ ~
<§ = o Supports a pied 16 - - - S
! 3 ; ‘\/\ —o Type Réf. piéce concernée 20 - -
L Y, Méplats K KFB CFKPB 25 - -
hovniniboutans L1 L1 KFM CFKPM ig . -
DR DR ER FS Support de montage de chape en U 50
éM FS Type Réf. piéce concernée
TKB CTKB Majoration pour la forme Supplément pour le . P -
( 1y ( D.l. du Prix unitaire du support (Prix du corps +
EE = TKM CTKM wbe | dembout du corps du cylindre [joint d'étanchéits (Prix e m”c':”es (ond P d;e i)éce
S ’ (¥ Pour les matériaux, le traitement de surface et (Prix du corps +) du corps +) . 1 . i IEIESS
L1 L1 les dimensions, voir R1487. (mm) A B C NB VT TK KFB KFM TKB TKM
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D.I. du tube| * AM b | b1 [(C1)  Demnominddufieage] Fileté Taraudé 16
mm) | F|H K| b [ S|STV WY M3x0.5 | 24 | 55 [ 64 M3 M3x0.5 M3x0.5 20
12 9|6 |5 | 1424 [ 4] 8] 5] 4105 mMax0.7 [ 32 ] 7 [ 8 M4 M4x0.7 M4x0.7 25
16 10| 8 | 6 [155@255)| 6 |12 7 | 512 mMsx0.8 | 4 | 8 [ 92 M5 M5x0.8 M5x0.8 32
20 12 7 [ 81850285 8 [16] 8 [ 6|14 mexi.0 [ 5 [ 10 [115 M6 M6x1.0 M6x1.0 40
25 15 | 12 | 10 [225@325)| 10 |20 [ 10| 8 [175  Msx1.25 | 5 | 13 | 15 M8 M8x1.25 M8x1.25 50
32  |205] 13| 14 [285@385) 12 [ 24 [ 14 [ 10[235 mioxi25 [ 6 | 17 | 196 M10 M10x1.25 | M10x1.5
40  |205] 13 | 14 |285(38.5)| 12 | 24 | 14 | 10 [235 w1215 | 7 [ 19 | 219 M12 M12x1.5 - B Capteurs pour cylindres
50 | 26| 15| 17 [335(35)| 14 | 28 | 18 | 12 [285  Miaxi5 | 8 | 22 | 254 M4 Mi4x1 5 - RIEUrSIDOURCYH , ME33 ua T T
* Quand le support de cylindre de type pied est sélectionné, la Wiexi5 | 10 | 24 | 277 M6 | Miexi5 - MD13 | ME34 =i [
dimension est indiquée entre ( ). misx1s | 11 [ 27 [ 312 M18 M18x1.5 - 5 | MD14 - @
> | Vs de fation g‘ ‘ | @ Ve foton (N2Fge e gt
g | TM2/fietage & pas & gauche) S 40 | 026
lDimensions externes des cylindres compacts - | $ — 7
D.I. du tube . : (28 -
(mm) A | B|C D1 DD d di | d2 | Hi | H2| dM E|H | G|GG|J |[JJ| K|L|P1|P2|Q|T|Z|b|bt|Ci|F|L|Y D g 7: R}
12 25 6| 32 | 6] | 5] 15 6 |155 4 8 192 9 14 110.5 ¥ }J L——j Position de sensibilté maximale
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20 34 [205] 36 | 10 | 47 : 7 9 8 45| 13 | 13 [255 5 | 13 | 15 | 12 [185] 14 — — _ — @ Plage de lomératures de fonclomement 0 ~
 E— Te (¥)Plage de temperatures de fonctionneme
25 [37.5(325] 40 | 12 | 52 12| > [ 10| 5 | 1515 28 6 [ 17 [19.6] 15 [225(17.5 Beferencaiplece enslonde ", | irant de charge| Témoin lumineux Type de capteur| Ligne || Sortie de fil |- Erixunitaire | o
32 |40 (33|45 60 9|88 7 | W | B 4 75 [105]49.5] 45 21 [ 21 [ 34 Type L g L10m) | LS GM poyr i g ces ssicatons oscat
16 Re1/8 13 i 29 g | 7 1 (14| 8 | 22 |254|205(285|235 24VDC 22DC_5~40mA o Rrga. o PeCORonS 468 CAPIEUTS,
40 46.5/395] 52 70 8 [ 11|57 5 28 | 28 | 40 Fone OUAC &-20mn Contact | Bifilaire d
50 48.5/40.5| 64 86 11 (66| 8 | 14 [M8x1.25 10.5] 71 35| 35 | 50 R — = 2
7 4 20 o371 Rev4 =y 18 TMioxisl =1 01055 teal 7 |17 8 o 19 11| 27 \31.2) 26 |33.5/28.5 MD13 28V CC ou inférieur 0.1~40mA DL Sans contact | Trifilaire e
63 5 6 | 77 03 9 [10.5] 18 0x1.5 5 | 8 60 —=2 1 0m)|L3@3m) (Allumé quand al
.Type a course standard MD14 10~28VDC 5~20mA activé) Sans contact | Bifilaire
Rétéronce mibce OOt Formed | Embout de tige Prix unitaire ME33 28V CC ou Cf;neuv 0.1~40n;A Sans contact glfﬁ:a'lre Haut
pi mm) | | - |vesemic | MSCON | WScc Joint ME34 10~28VDC 5~20m Sans contact | Bifilaire
D.L. dufg du corps du| (taraudé) |  (fleté) MSCCN _Course st (mm) MSCCA Course st (mm) ] _Ré{ére"ce @
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