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E imprescindivel ler o manual de instrucdes antes da
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Cumpra as instru¢des de seguranga!l

Guardar para futuras utilizag6es! Esta documentagéo néo
esta sujeita a alteragdes!
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Este manual de instrucdes faz parte da documentacdo
técnica da maquina de acordo com a diretiva de maquinas
da CE.

As presentes instrucdes de operacdo correspondem a
"Diretiva 2006/42/CE do Parlamento Europeu e do
Conselho para harmonizagdo dos regulamentos legais e
administrativos dos estados membros para maquinas”
(Diretiva para maquinas), Anexo |, Ponto 1.7.4. para
magquinas completas e maquinas incompletas.

A Declaragdo de Conformidade CE e a Declaracdo de
Montagem encontram-se no anexo destas instru¢bes de
operacéao.

O presente manual de instru¢des destina-se ao responsavel
da fabrica, que tem de o entregar ao pessoal responsavel
pela instalacdo, ligacdo, utilizacdo e manutencdo da
maquina.

Este deve certificar-se de que as informagBes constantes
do manual de instrugbes e dos documentos anexos foram
lidas e entendidas.

O manual de instrugdes deve ser guardado num local
conhecido e acessivel e tem de ser consultado em qualquer
caso de duvida.

Introducéo

O fabricante ndo assume a responsabilidade por danos a
pessoas, animais ou bens materiais e mesmo na propria
magquina, que tenham resultado de uma utilizagéo incorreta,
inobservancia ou observancia insuficiente dos critérios de
seguranga constantes deste manual de instru¢fes ou que
tenham resultado da alteragdo da méaquina ou da utilizagéo
de pecas de reposicéo desadequadas.

Os direitos de autor deste manual de instru¢des pertencem
exclusivamente a
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ou ao seu sucessor legitimo.

O presente manual de instru¢des s pode ser reproduzido
ou cedido a terceiros através de consentimento escrito. Isto
também se aplica, se forem copiados ou cedidos apenas
extratos do manual de instrucdes. As mesmas condi¢des
mantém-se em caso de cedéncia do manual de instrugdes
em formato digital.

Versao: Fevereiro 2022
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Pictogramas & palavras de sinalizagéo

Os seguintes pictogramas e palavras de sinaliza¢édo s&o utilizados neste documento. A combinagdo de um pictograma e de
uma palavra de sinalizacdo classificam a respetiva instrucdo de seguranga. O simbolo pode variar em fungéo do tipo de
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Grupo alvo

O manual de instrugbes destina-se ao pessoal com as
seguintes areas de competéncia:

Transporte Técnicos especializados

Montagem/ instalacao/
desmontagem/ colocag&o em
funcionamento

Técnicos especializados

Colocagédo em funcionamento/
colocagéo fora de funcionamento

Pessoal qualificado

Preparacéo Técnicos especializados

Manutencao e conservacéo Técnicos especializados

Resolugao de problemas Técnicos especializados

Definicdo de acordo com a norma europeia EN 60204-1:

Pessoal qualificado:

Uma pessoa formada por um técnico especializado nas
funcdes que lhe foram atribuidas e que aprendeu os
possiveis perigos em caso de comportamento incorreto,
assim como 0s necessarios dispositivos e medidas de
protecéo.

Técnicos especializados:

Uma pessoa que devido a sua formacgdo especifica, aos
conhecimentos e experiéncias, assim como ao
conhecimento das normas relevantes, consegue avaliar os
trabalhos que lhe sdo incumbidos e sabe avaliar os
possiveis perigos.

Arquivamento

B O manual de instrucbes, parte da documentacio
técnica, deve ser guardado pelo fabricante como
documento comprovativo pelo prazo minimo de
10 anos!

B O manual deve estar sempre disponivel!

Esta sinalizacédo deve ser utilizada caso a inobservancia da
indicacdo de perigo possa causar a morte ou danos para a salde
irreversiveis.

Esta palavra de sinalizagdo remete para danos pessoais e
materiais, inclusive riscos de ferimentos, de acidente e para a
salde.

Esta palavra de sinalizagdo remete para o perigo de danos
materiais. Existe ainda um risco baixo de ferimentos.

Esta palavra de sinalizagéo pode ser utilizada quando ndo ha perigo
de ocorrerem danos para a saude. Ela alerta contra avarias
funcionais e nao tem simbolo, devido ao grau de perigo ser muito
reduzido.

Esta palavra de sinalizagdo remete para para referéncias cruzadas
e sugestdes que facilitam a utilizacdo. Exclui qualquer perigo de
danos materiais ou de ferimentos e, por isso, ndo tem simbolo de
aviso.

Ambito de aplicacéo da
Conformidade/Montagem CE

Declaracéo de

As presentas instru¢bes de operagdo sdo validas para o
sistema de transporte descrito a partir do capitulo 1, pagina 2,
nas possibilidades de configuracdo mencionadas.

Em regra os sistemas de transporte MISUMI Europa GmbH
sdo fornecidos prontos para montagem com marcagdo CDE e
Declaragdo de Conformidade. Por solicitacdes de clientes
individuais a MISUMI Europa GmbH também fornece
sistemas de transporte sem acionamento e/ou correias de
transporte!

No anexo, capitulo 11 destas instrucdes de operagdo
encontram-se por esse motivo tanto uma Declaragdo de
Conformidade CE para maquinas completas, como também
uma Declaragdo de Montagem CE para maquinas
incompletas.

Ambito de aplicacéo da Declaracéo de Conformidade CE

A Declaragcdo de Conformidade € valida para sistemas de
transporte completos (com acionamento e correias) bem
como para sistemas de transporte sem correias sob a
consideracdo dos requisitos nos capitulos 4.4 e 8.2. Os
sistemas de transporte possuem uma marcacéo CE.

Ambito de aplicacéo da Declaracéo de Montagem CE

A Declaracdo de Montagem CE é vdlida para sistemas de
transporte sem acionamento. Os sistemas de transporte ndo
possuem nenhuma marcacéao CE.
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Designacédo Sistemas de transporte*

® Sistema de transporte (completo)
® Sistema de transporte sem acionamento
® Sistema de transporte sem correias

® Sistema de transporte sem acionamento/
sem correias

Ano de 2022
construcéo

Vida atil ® 10.000 horas: Tipicamente 5 anos (8 h/dia,

5 dias/semana com carga constante) em
condi¢cOes de operagdo normais

® Carga elevada, sujidade, atrito ou calor
podem prejudicar estes valores!

Fabricante MISUMI Europa GmbH
FranklinstraRe 61-63
D-60486 Frankfurt am Main

Alemanha
E-mail Mail.tech@misumi-europe.com

Web Www.misumi-europe.com

* As presentes instru¢cbes de operagdo sdo validas do
mesmo modo para diversas configuragfes de sistemas de
transporte! Por diferencas no ambito de aplicacdo é
indicado, dado o caso, no inicio do respectivo capitulo!

1.1  Sistemade numeros de artigo MISUMI

Numeros de artigo MISUMI contém em forma codificada os
valores caracteristicos e os tamanhos técnicos béasicos do
sistema de transporte.

KXXX—100—1000—25—TA230—IM—25—H—8

K Designacéo do tipo do transportador
100 Largura em mm

1000 Comprimento em mm
250 Poténcia do motor em Watts

TA230 Indicador para tensdo de funcionamento em V
IM/SCM Indicador das variantes de comando

25 Indicador da relacao de transmissao

H Indicador da especificagcao das correias

BEE Indicador do fabricante do motor

Correspondendo a configuracdo do sistema de transporte
também se diferenciam os numeros de artigo.
Seguidamente é descrito a titulo de exemplo a ldgica da
codificacéo.

Sistema de transporte (completo)

SVKAE-100-500-25-TA230-SCM-12.5-H-B

SVKAE Designacéo do tipo do transportador

100 Largura em mm

500 Comprimento em mm

25 Poténcia do motor em Watts

TA230 (230V/50 Hz) Tensdo de operacdo em V

SCM Variantes de comando

(motor de comando)

12,5 Relacdo de transmissdo da
engrenagem

H Especificacdo das correias

B (Oriental motor) Fabricante do motor

Sistema de transporte sem acionamento

SVKAE-100-500-25-[NV]-[NM]-[NH]-H-[R]*

SVKAE Designacéo do tipo do transportador

100 Largura em mm

500 Comprimento em mm

25 Poténcia do motor em Watts

- Tenséo de operagdo em V

- Variantes de comando

- Relacdo de transmissdo da
engrenagem

H Especificacdo das correias

- Fabricante do motor

* sem motor, sem cabeca de engrenagem, sem chavetas

Sistema de transporte sem correias

SVKAE-100-500-25-TA230-SCM-12.5-[J]-B

SVKAE Designacéo do tipo do transportador
100 Largura em mm

500 Comprimento em mm

25 Poténcia do motor em Watts

TA230 (230V/50 Hz) Tensé&o de operagdo em V

SCM Variantes de comando

(motor de comando)

12,5 Relagéo de transmissao da

engrenagem
- Especificagéo das correias
B (Oriental motor) Fabricante do motor

Sistema de transporte sem acionamento/sem correias

SVKAE-100-500-25-[NV]-[NM]-[NH]-[J]-[R]

SVKAE Designacéo do tipo do transportador
100 Largura em mm

500 Comprimento em mm

25 Poténcia do motor em Watts

- Tens&o de operacdo em V

- Variantes de comando

- Relagdo de transmissdo da
engrenagem

- Especificacéo das correias

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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- Fabricante do motor

Sistemas de transporte — Manual de instru¢es 3
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1.2 Utilizac&o correta

Os sistemas de transporte servem unicamente para 0O
transporte linear na direcdo definida do transporte de
material sélido a ser transportado, que corresponde as
cargas especificas e as caracteristicas do material da
respetiva correia. O material a ser transportado é colocado
no sistema de transporte e transportado ao longo de todo o
comprimento da correia.

Em sistemas de transporte que foram fornecidos sem
correias de transporte, faz parte da utilizacdo apropriada
gue aqueles ndo sejam nunca colocados em marcha sem
correias de transporte montadas. A correia aplicada ou é
um acessorio original MISUMI ou também uma correia de
transporte, cuja caracteristica técnica (ver sobre isso
capitulo 4.4, a partir da pagina 36) corresponde as das
correias originais MISUMI.

Em sistemas de transporte que foram fornecidos sem motor
de acionamento, faz parte da utilizacdo apropriada que os
motores de acionamento colocados por parte do
explorador, preencham as indicagBes técnicas indicadas no
capitulo 4.5.1, a partir da pagina 43.

Os sistemas de transporte sdo exclusivamente destinados
para utilizagdo em atmosferas que ndo sdo potencialmente
explosivas.

Qualquer outra utilizagdo das maquinas é considerada
imprépria. Neste caso, a seguranca e a sua protegcdo
podem ficar comprometidas. A empresa MISUMI Europa
GmbH nao se responsabiliza por danos daqui resultantes.

Para uma utilizagdo de acordo com as normas também faz
parte:

® a observancia de todas as indicacdes constantes do
manual de instru¢fes

® aobservancia de todas as instrugfes de seguranca

" o0 cumprimento dos trabalhos de inspecdo e
manutencao

1.3 Utilizac&o incorreta

UtilizagBes incorretas, que podem implicar riscos para o
utilizador, terceiros ou para as maquinas, sao para todos
0s modos de operacao:

= a utilizacdo dos sistemas de transporte e dos seus
equipamentos elétricos adversa a utilizacdo correta
(1.2),

= o transporte de materiais ndo autorizados , como por
exemplo, areia, cascalho ou qualquer outro material
granulado, e/ou de porta-pecas, cujo formato e
dimensdo seja diferente do formato e dimensao
previstos para os sistemas de transporte,

= o transporte de pessoas ou animais,

= a utilizagdo dos sistemas de transporte no modo
reversivo,

= a utilizacdo dos sistemas de transporte fora dos
limites fisicos de aplicagdo descritos no capitulo
"Condi¢Bes de funcionamento” a partir da pagina 46,

" a alteracdo do software de controlo sem consulta
prévia da MISUMI Europa GmbH,

= Alteragdes aos sistemas de transporte, bem como

ampliag@es e reconstrucdes, sem consulta prévia da
MISUMI Europa GmbH,

o funcionamento dos sistemas de transporte
contrario as determinagdes do manual de instru¢des
relativamente as instru¢bes de seguranga,
instalacgéo, funcionamento, manutencao e
conservacao, equipamento e avarias,

a inobservancia das medidas de seguranca e de
protecdo dos sistemas de transporte,

o funcionamento dos sistemas de transporte em/com
avarias evidentes,

trabalhos de reparacdo, limpeza e manutencdo, sem
que os sistemas de transporte tenham sido
desligados.

AVISO

Q’ ~ Perigo devido a uma utilizagdo incorreta

Podem ocorrer situacdes de perigo (falhas no
funcionamento, ferimentos) devido a uma
utilizagdo incorreta da maquina.

Utilizar a maquina unicamente de acordo com a
sua finalidade!

AVISO

Perigo devido a alteragdes ndo autorizadas

Podem ocorrer situagdes de perigo devido a
alteracdes introduzidas por iniciativa propria na
magquina e a utilizacdo de pecas de reposicao
de outros fabricantes.

Utilize somente pecas de reposicdo e de
desgaste da marca do fabricante!

Ndo proceda a quaisquer alteragdes,
montagens ou remodelagdes na maquina sem
0 consentimento da MISUMI Europa GmbH! O
mesmo aplica-se a soldadura de componentes
de suporte!

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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2. Indicagcdes gerais

2.1 Garantia e responsabilidade

Em geral, aplicam-se as “Condi¢des Gerais de Venda e
Fornecimento” da MISUMI Europa GmbH. Estas sao
disponibilizadas ao proprietario o mais tardar no momento
da assinatura do contrato.

Excluem-se as reivindicacbes da garantia e de
responsabilidade no caso de danos pessoais e materiais
quando se devem a uma ou varias das seguintes causas:

= utilizagdo incorreta dos sistemas de transporte,

®" montagem, coloca¢do em funcionamento, operagdo e
manutenc¢&o dos sistema de transporte incorretas,

= funcionamento dos sistemas de transporte com
dispositivos de seguranga avariados,

®= inobservancia das indica¢gdes no manual de instrucgdes,

= alteragBes estruturais nos sistemas de transporte,
executadas por iniciativa propria,

= medidas de manutencdo, reparagdo e conservacgao
insuficientes,

® casos catastroficos devido a influéncia de objetos
estranhos ou forca maior.

>D b BB

2.2  Objetivos do manual de instrucdes

Este manual de instrugbes € um documento de apoio que
contém todas as indicagfes gerais necessarias que tém de
ser respeitadas para a seguranca, transporte, instalacao,
funcionamento, manutencao e preparagao.

Este manual de instrugbes, com todas as indicacdes de
seguranga (assim como, todos os documentos adicionais
dos componentes de outros fornecedores), deve:

= ser lido, entendido e respeitado por todas as pessoas
que trabalham com a maquina (principalmente o
conhecimento das instru¢des de seguranca),

=  estar acessivel a todos,

®= ser consultado em caso de toda e qualquer duvida
(seguranca).

2.3 Simbolos

J/\ Perigo devido ao desrespeito da sinalizag&o
4 de seguranga

A inobservancia dos simbolos e indicaces de
aviso na maquina e no manual de instrucdes
acarreta situacdes de perigo.

Respeitar os simbolos e indicagdes de aviso!

Os simbolos especiais de seguranca utlizados nas
respetivas partes deste manual de instru¢des e nos pontos
de perigos na maquina seguem a norma DIN 4844-2 e
requerem especial atencdo em funcdo da combinacdo da
palavra de sinalizacéo e simbolo.

2.3.1 Sinais de obrigacao

Utilizar vestuario
de protecao!

Desligar da
tomada!

By

Utilizar luvas de

Utilizar capacete! =
protegéo!

©9
=

Utilizar 6culos de
protecao!

Utilizar calgcado de
seguranca!l

&

Desbloquear antes

i I
Garantir estado! dos trabalhos!

Respeitar
informacdes
adicionais!

2.3.2 Sinais de aviso

Superficie quente

Respeitar
documentacao!

0

es

Tenséo elétrica
perigosa

Perigo de queda Perigo de

esmagamento

Perigo de tropegar Ferimentos de

maos
Perigo de Arranque
escorregar automatico
Atmosfera
potencialmente Carga suspensa
explosiva
Substancias

NI Substancias
prejudiciais a inflamaveis
saude ou irritantes

Perigo de recolha )
Zona de perigo

Emissoes
prejudiciais a
saude

2.3.3 Simbolos de proibigcao

Acesso proibido a
pessoas ndo

>b b b>BBD>

Queda de cargas

Proibido fazer
fogo, foguear e

autorizadas fumar

Proibido colocar ou Entrada proibida

armazenar

Proibido apagar N&o passar

com agua debaixo de cargas
suspensas

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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2.3.4 Simbolos de perigos

Perigoso para o
meio ambiente

Sistemas de transporte — Manual de instru¢es 6
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Oes de seg

3.1 Areade aplicagdo

N Perigo devido ao desrespeito da sinalizacédo
p ~de seguranca

Incorre em perigo se ndo respeitar o manual de
instrucdes e todas as instrucdes de seguranca
nele constantes.

Ler atentamente o manual de instru¢des antes
da primeira colocacdo em funcionamento!
Devem cumprir-se as condi¢Bes de seguranca
exigidas antes da primeira colocacdo em
funcionamento!

Respeitar as indicacBes gerais de seguranca e
também as instrucdes de seguranca especiais
que constam de outros capitulos e
documentacdes de componentes!

Respeitar as instrucdes de seguranca na
maquina!

A maquina foi construida de acordo com a situagéo técnica
mais recente e de acordo com as normas técnicas de
seguranca reconhecidas. Para excluir qualquer perigo para
a vida e a saude do utilizador, de terceiros ou danos na
maquina durante a sua utilizagdo, deve uséa-la somente
para a finalidade prevista e num estado tecnicamente
perfeito em termos de seguranga.

Por danos materiais e pessoais resultantes da
inobservancia das instrugbes constantes do manual de
instrugBes, o operador da maquina ou as pessoas por ele
incumbidas s&@o os Unicos responsaveis.

As avarias que possam colocar em causa a seguranga
devem ser imediatamente reparadas.

Todas as indicagBes de seguranca e adverténcias para

perigos na maquina devem ser respeitadas e mantidas em
perfeitas condi¢gbes para leitura.

3.1.1 Deveres

N Perigo devido a um
) y descuidado na maquina
Apesar de numerosos dispositivos de protegéo

e de seguranca existem perigos por
comportamento negligente na maquina.

comportamento

Trabalhar sempre com muita atencéo e cuidado
na maquina! O desrespeito das instrugdes de
seguranga exclui quaisquer direitos a
indemnizacdes!

As seguintes circunstancias podem aumentar o potencial
de perigo da maquina:

®=  Falha de importantes fung8es da maquina,

= Falha de métodos definidos para a manutencgéo,
conservacéao,

®= Ameaca para pessoas devido ao efeito elétrico,
mecéanico

3.1.2 Deveres do proprietario

O funcionamento seguro da maquina pressupde que esta
se encontre e seja utilizada num estado perfeitamente
seguro. Por isso, o proprietario da maquina tem a
obrigacdo de garantir que 0s seguintes pontos sejam
cumpridos:

=  Certifiqgue-se que a maquina é operada somente por
pessoal formado e autorizado! Respeite a idade
minima permitida por lei!

®=  Proiba métodos de trabalho perigosos e que colocam
a seguranca em risco! Supervisione, se necessario, as
acOes do pessoal!

= O pessoal em processo de aprendizagem, formagéo
ou a receber formagédo geral s6 pode efetuar trabalhos
na maquina sob supervisdo constante de uma pessoa
experiente!

®= O pessoal deve assinar um documento em como
percebeu o manual de instrucdes!

= Mantenha sempre um exemplar do manual de
instrug6es completo acessivel junto da maquina!

=  Verifiqgue regularmente se o manual de instrugcdes se
encontra completo e legivel!

®= Prescreva o uso de vestuario de protecdo (luvas,
Oculos de protecdo) para as atividades com elevado
risco de ferimento!

= Defina com exatiddo as competéncias de acordo com
as diferentes func¢des (funcionamento, manutengdo)!

=  Certifiqgue-se de que os operadores e o pessoal de
manutencdo comuniguem imediatamente quaisquer
falhas detetadas na seguranga ao seu supervisor!

Perigo de vida devido a erro humano na
maquina e trabalho com fata de qualificacdo

Existem perigos devido a uma utiliza¢do errada
por falta de qualificacdo ou erro humano geral
na maquina.

O operador deve regulamentar os trabalhos na
méaquina em conformidade com as instrucdes
de funcionamento!

Os trabalhos de manutencdo, limpeza e a
resolucdo de avarias devem ser realizados
apenas por técnicos especializados!

Os trabalhos na alimentacao elétrica podem ser
executados apenas por técnicos
especializados!

O pessoal que trabalha na maquina deve ser
formado em intervalos regulares e alertados
para os dispositivos de seguran¢a montados!

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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AVISO

Perigo de ferimento por correias em falta

Existe o perigo de ferimento, quando a correia
de transporte ndo esta colocada e assim com o
sistema de transporte ligado, componentes
moveis possam ser acedidos.

Durante a troca de correia ou com correia ndo
colocada o sistema de transporte tem de estar
separado com seguranga da alimentagdo de
tenséo elétrica!

Nunca ligar o sistema de transporte sem
correia, ja que este apresenta simultaneamente
um equipamento de protecéo separador!

3.1.3 Deveres dos operadores

Os operadores devem adotar um comportamento pessoal

que impecga acidentes de trabalho e suas consequéncias.

AVISO

Podem ocorrer situagcdes de perigo para as
pessoas e constituir um obstaculo ao
correto funcionamento, se o pessoal néo
possuir a qualificacdo necessaria.

O sistema deve ser operado unicamente por
pessoal instruido! Operadores novos tém de
ser instruidos pelos operadores existentes! O
proprietario deve definir com rigor a
responsabilidade, competéncia e vigilancia do
pessoal!

O pessoal para as referidas areas de
competéncia mencionadas tem de possuir a
respetiva qualificacdo para estes trabalhos
(formagcdo, instrugdo). Isto pode, se necessario,
ser realizado pelo fabricante a pedido do
proprietario! Em caso de desrespeito
estinguem-se todas as reivindicagbes a
indemnizacdes!

B

AVISO

Perigo devido a um estado incorreto da
maquina

Podem ocorrer situacdes de perigo ha maquina
devido a avarias ou anomalias, entre outros,
nos dispositivos de segurancga.

Verificar uma vez por turno o estado dos
dispositivos de seguranca, dos cabos de
alimentacao e o estado geral da maquina!

Nao ligue a maquina e proteja-a contra uma
colocacéo em funcionamento involuntaria!

3.2 Perigos/perigos residuais

Nos sistemas de transporte podem, em caso de uma avaria
ou mesmo durante o funcionamento normal, surgir
diferentes situacdes de perigos devido a energia libertada.

Em cabos e equipamentos dos meios de produgdo também
se encontra energia residual apds desconexao.

Atencéo

Apesar de todas as medidas tomadas nao se
podem excluir riscos residuais evidentes!

Os riscos residuais podem ser reduzidos, se
respeitar as instrucdes de seguranga, a
utilizacdo correta, bem como o manual de
instrucdes e instrugbes de funcionamento na sua
totalidade!

O proprietario tem de criar um manual de
instrugdes relativo a seguranca no trabalho!

energia elétrica componentes eletrénicos e médulos
condutores de energia liviemente
acessiveis

energia mecanica veios de acionamento, correias e
correntes

energia térmica superficies quentes de motores

energias residuais energia residual mecanica e elétrica

depois de desligar o sistema

emissoes ruido aéreo (ruido)

Perigo de vida devido a choque elétrico por
pecas elétricas defeituosas, contacto com
pecas condutoras de tensédo, erro humano e
falta de qualificag&o

Existem perigos devidos a energia elétrica e
energia residual. Durante aprox. 5 minutos
permanece energia residual elétrica nos cabos,
dispositivos e aparelhos quando a maquina é
desligada.

Na caixa de distribuicdo e nos pontos de
ligacdo dos componentes elétricos, as pecas
condutoras de tensdo podem estar livremente
acessiveis!

@SSP

Ativar eletricamente o sistema de transporte
antes de iniciar os trabalhos e protegé-lo contra
reativacao involuntaria e ndo autorizada!

Os trabalhos na alimentacdo elétrica ou nos
componentes condutores de energia livremente
acessiveis apenas podem ser executados por
eletricistas!

Infracdes (p-ex. contactos livremente
acessiveis, colocacéo errada do cabo a massa,
etc.) podem causar choques elétricos e
consequentemente ferimentos graves até
mesmo a morte!
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A

AVISO

Perigo de queimaduras através de

superficies quentes

Ao tocar na carcaca exterior dos motores
durante o funcionamento e mesmo apods
desativagdo existe perigo de ferimentos devido
a superficies quentes.

Manter a distancia de seguranga e utilizar o
respetivo vestuario de protegao!

3.2.1 Perigos - emissfes

O nivel de pressdo sonora continuo dos sistemas de
transporte é, no maximo, de < 70 dB(A). Dependentemente
das condi¢Bes locais pode surgir um nivel de pressao

sonora mais elevado ou mais reduzido.

O transporte do material ou o estado da correia podem dar
origem a um nivel sonoro mais elevado. O nivel de pressao
sonora tem de ser controlado pelo operador e, caso
necessario, devem ser tomadas as medidas de protecao
adequadas. Nestes casos, é possivel consultar o fabricante
para mais informacdes sobre medidas de reducgéo do ruido.

A

AVISO

Perigo de ferimento devido a ruido

Podem surgir danos auditivos através do nivel
de pressdo sonora continuo emitido pela
maquina.

Prevenir a perda auditiva com protecdo para 0os
ouvidos!

SROBD

AVISO

Perigo devido a recolha, enrolamento pelos
sistemas de transporte (material a ser
transportado que sobressai, porta-
ferramentas, correntes e correias)

Existem perigos de esmagamento de partes do
corpo em todas as fases de funcionamento das
maquinas, se esta entrar em contacto com
vestuario, cabelos ou ferramenta. Isto pode
acontecer sobretudo em areas de perigos de
elementos de transmissdo de for¢ca ou pontos
de desvio dos sistemas de transporte.

Posicionar o material a ser transportado nos
porta-ferramentas de forma que 0 mesmo nao
apresente, em nenhum momento, perigo para o
pessoal ou a maquina!

Nunca operar a maquina sem os dispositivos
de seguranga (mecanicos e eletrénicos)!
Desligar os dispositivos de seguranga ou
desmontéa-los apenas se mesmo necessario!

Deve certificar-se de que durante a colocacao
em funcionamento, s@ as pessoas autorizadas
tenham acesso & maquinal

Proibir o acesso a terceiros a area de trabalho
e de funcionamento!

Usar vestudario justo!

Usar equipamento de protecdo pessoal!

Junto dos transportadores ndo surgem quaisquer outras

emissoes.

3.2.2 Perigos - energia mecanica

A

AVISO

Perigo de esmagamento e ferimentos nas
maos

Existe perigo de ferimentos se entrar em
contacto com componentes como a correia ou
correia transportadora e os componentes fixos
da maquina.

Durante o funcionamento é estritamente
proibido colocar as méos ou entrar nas areas
de acesso da maquina! Ao limpar, equipar,
proceder a manutengdo, bem como na
resolucdo de avarias, deve ter-se nogcdo do
perigo de esmagamento!

Os trabalhos na maquina apenas sao
permitidos aos técnicos especializados e
apenas com a maquina imobilizada!

Usar equipamento de protecao pessoal!

@@P

AVISO

Perigo de esmagamento em caso de
acumulamento de material a ser
transportado

Ao solucionar uma acumulagédo de material, as
maos e os dedos podem ficar esmagados
devido a pressédo dindmica entre 0s materiais.
Existe, ainda, a possibilidade do material a ser
transportado cair em cima dos pés do
operador.

Em caso de avarias, o transportador deve ser
imediatamente desligado!

Material transportado compactado ou preso
deve ser removido através de meios auxiliares
(p.ex. pinga)! Nunca com a méo desprotegida!

Usar vestuario de protegdo pessoal!
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AVISO

Perigo de queda no caso de transporte de
pessoas

Existem perigos se pessoas subirem para o
transportador ou no caso de se deixarem
transportar pelo mesmo.

Nunca subir para os sistemas de transporte em
funcionamento ou imobilizados e nunca se
deslocar com o mesmo!

Proibir a permanéncia a terceiros!

Proteger o0 acesso para o0 sistema de

transporte!

3.3 Situagles de casos de emergéncia

Importante

E importante fazer regularmente uma formag&o
em Primeiros Socorros!

E obrigatério cumprir as instrugbes de seguranga
do proprietario relativamente ao comportamento
em casos de emergéncia (incéndio, acidente). Os
seguintes dados sdo apenas recomendacdes
comportamentais geralmente  validas dos
institutos de normas.

SR>

Perigo de vida devido a choque elétrico

Em caso de tentativas de extingdo de incéndios
elétricos com agua existe perigo de vida devido
a choque elétrico.

Incéndios de combustiveis (6leos, gasolina,
solventes), bem como incéndios elétricos
nunca devem ser extintos com agua!

Extin¢édo de incéndio com COz!

Desligar o sistema — se possivel — antes do
combate ao incéndio!

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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. Montagem e funcionamento

EE Instrucdes de seguranca
Respeitar as instrugdes de seguranga do
capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Adicionalmente, devem ser respeitados todos os
simbolos e instrucbes de seguranca nos
sistemas de transporte e na documentacdo do
fabricante em anexo.

4.1 Dados técnicos

230V

+10%

50 Hz

1%

6WI/k. A.; 15W/0.4A; 25W/0.6A;
40W/1.0A; 60W/1.4A; 90W/2.0A

Ligacao fixa

255<70dB

de acordo com a diretiva de CEM e as
normas CEM validas para aplicacéo
na area industrial

nao

constante ou regulavel

EE Dados técnicos
Mais informacdes e dados técnicos detalhados

relativamente aos sistemas de transporte
individuais constam nas seguintes descri¢oes,
bem como nas respetivas documentacdes do
fabricante dos motores. Estas encontram-se
junto do manual de instrug¢des!

4.2  Vista geral — Transportador

MISUMI oferece trés sistemas de transporte diferentes, que
se diferenciam basicamente, dependendo dos requisitos do
cliente e do material a ser transportado.

®=  Transportador de correia

®=  Transportador de corrente

®=  Transportador de correia dentada

Os sistemas de transporte séo constituidos, consoante o

seu tipo (correias planas, sincronas, transportador de
correntes sintéticas), por:

= uma armacao de perfil individual,
®= um motor de acionamento com ou sem regulador de

velocidade,
=  rolos de desvio da correia,
=  correia de transporte.

O comando do transportador ocorre, independentemente
do motor,

através de um disjuntor do motor ou aparelhos de comando
eletrénicos.

4.2.1 Variantes de montagem motor de

acionamento

Existem trés variantes de montagem do acionamento no

sistema de transporte.

Acionamento frontal

Acionamento central O O

Acionamento integrado

4.2.2 Transpo de correia

Estrutura mecanica

1 2 1

1  Cobertura de protecédo 5  Cobertura de protecdo
2 Rolo inversor da correia acionamento

3 Correia transportadora 6  Acionamento (aqui

4  Estrutura perfilada acionamento frontal)

Carateristicas especiais

=  Uma pista

=  Transporte silencioso

=  Transporte de materiais em partes
=  Complemento para bandas rolantes

®= Facilmente combinavel com outras técnicas de
transporte

= Leito da banda totalmente integrado na estrutura
=  Retorno da correia na estrutura

= Versdes de transportador longas dispbe de rolos de
apoio na sequéncia inferior

®=  Modulos podem ser facilmente combinados uns com
0s outros

= Despesa de manutencao reduzida

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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= Versdo com cunha de protecdo do percurso da correia
disponivel

=  Versdes com bordas de transposi¢éo

4.2.3 Transportador de corrente

Estrutura mecanica

2

1  Cobertura de protecéo 5  Acionamento (aqui

2 Roda de corrente acionamento frontal)

3 Corrente de plastico 6  Eixo de acionamento
4 Estrutura perfilada 7  Cobertura de protecéo

acionamento
Carateristicas especiais
®=  Duas pistas

= Acionamento é de encaixe positivo e livre de
deslizamento

®=  Transporte de cargas pesadas

= Correntes sdo guiadas e podem ser tensionadas
posteriormente

=  Trogos da corrente sdo acionados através de um eixo
de acionamento pelo ,motor e garantem assim um
movimento sincrono

4.2.4 Transportador de correia dentada

Estrutura mecanica

12 21

1  Cobertura de protegéo 4 Acionamento (aqui
2 Rolo inversor da correia acionamento central)
3 Correia dentada 5  Estrutura perfilada

6 Cobertura de protegao
acionamento

Carateristicas especiais
®=  Duas pistas

= Acionamento é de encaixe positivo e livre de
deslizamento

=  Transporte de pecas empancaveis

®= Coreias dentadas sdo guiadas e podem ser
tensionadas posteriormente

®= Correias dentadas sédo acionados através de um eixo
de acionamento pelo ,motor e garantem assim um
movimento sincrono

4.3 Configuracfes do sistema de transporte

Os sistemas de transporte MISUMI séo de acordo com o
planeamento e encomenda configurados completos
diferentemente.

=  Sistema de transporte com acionamento e correias
=  Sistema de transporte sem acionamento
=  Sistema de transporte sem correias

= Sistema de transporte sem acionamento e sem
correias

Nota

Observe as diferentes areas de aplicagdo das
presentes instrucdes de operacdo das
configuragbes do sistema de transporte, bem
como as indica¢des de seguranca especiais para
sistemas de transporte sem correias de
transporte e/ou acionamento!

[Iﬂ Acessorios

Para os sistemas de transporte seguidamente
descritos estdo disponiveis diversos acessorios.
Mais informagdes encontra no capitulo
"Acessorios" a partir da pagina 64.

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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14 SVKAE Transportador de correia plana

14 SVKBE Transportador de correia plana

15 SVKNE Transportador de correia plana

15 SVKRE Transportador de correia plana

14 GVHAE Transportador de correia plana

14 GVFAE Transportador de correia plana

15 GVHNE Transportador de correia plana

15 GVFNE Transportador de correia plana

16 GVTSAE Transportador de correia sincrona

16 GVTSNE Transportador de correia sincrona

17 GVTWAUE Transportador de correia sincrona

17 GVTWASE Transportador de correia sincrona

18 GVTWNUE Transportador de correia sincrona

18 GVTWNSE Transportador de correia sincrona

19 CVGAE Transportador de correia plana

19 CVGCE Transportador de correia plana

20 CVGNE Transportador de correia plana

20 CVGRE Transportador de correia plana

21 CVGBE Transportador de correia plana

21 CVGDE Transportador de correia plana

22 CVGPE Transportador de correia plana

22 CVGWE Transportador de correia plana

23 CVSEE Transportador de correia plana

23 CVSFE Transportador de correia plana

24 CVSXE Transportador de correia plana

24 CVSYE Transportador de correia plana

25 CVSFAE Transportador de correia completa
25 CVSFBE Transportador de correia completa
26 CVSFCE Transportador de correia completa
26 CVSFDE Transportador de correia completa
27 CVSJAE Transportador de correia plana

27 CVSMAE Transportador de correia plana

28 CVLPAE Transportador de correia plana

28 CVMAE Transportador de correia plana

29 CVMBE Transportador de correia plana

29 CVSTCE Transportador de correia sincrona

30 CVSTRE Transportador de correia sincrona

30 CVGTAE Transportador de correia sincrona

31 CVGTBE Transportador de correia sincrona

31 CVGTNE Transportador de correia sincrona

32 CVGTPE Transportador de correia sincrona

32 CVSPAE Transportador de correntes sintéticas
33 CVSSAE Transportador de de correias em ago inoxidavel
33 CVDSAE Transportador de correia plana com travessas
34 CVDSBE Transportador de correia plana com travessas
34 CVSPCE Transportador de correntes sintéticas
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4.3.1 SVKAE

4.3.2 SVKBE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmissé@o
selecionada

50~400

300~3000

3.7~28.8

6 25
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagéo de reducédo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

* —SWie=0 Velocidade da correia
. 50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7

N 75 37.6 45.1
9 31.3 37.6

\ 12.5 22.6 27.1

N 15 18.8 22.6

S~

T T m\im 18 15.7 18.8
25 11.3 135

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 24 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via
" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

= Correia com cunha de guia como prote¢do contra
movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)* 50~400
Comprimento (mm)* 300~3000

Peso (kg)* 3.7~28.8

Poténcia (W)* 6 25
Tenséao (V) 230

Frequéncia (Hz) 50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

" E‘%‘W‘Iﬂ Velocidade da correia
15 | 50 Hz 60 Hz
§ \ 3 56.4 67.7
\ I7s 376 45.1
: N~ fo 313 37.6
. | hes 226 27.1
D T 18.8 226
18 15.7 18.8
o5 113 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
feo 47 5.6
I7s 3.8 45
foo 31 3.8
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 28
180 16 1.9

Mais informacg6es

Ligacéo » a partir da pagina 46
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Acessorios » a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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4.3.3 SVKNE

4.3.4 SVKRE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo
selecionada

20,

T T
—6W / B=400
—25W / B=400'
—40W / B=400
—60W / B=400
—90W / B=400

Ligacédo

Acessorios

50~400

390~3000

5.4~41.5

6 25 40 60 90
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Val. caract. da correia

Mais informacgbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm

= Acionamento central

= Correia com cunha de guia como prote¢do contra

movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

20

Ligacéo

Acessorios

50~400

390~3000

5.4~41.5

6 25 40 60 90
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
125 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 131 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 19
180 1.3 1.6

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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4.3.5 GVHAE

\ ‘

Caracteristicas especiais

<4

®= Transportador de correia plana, de uma via

" @ dapolia 30 mm
®" Unidade de cabeca

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia

permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacéo de transmisséo

selecionada
—6W/B =300
—25W/B =300

20

15 \
10

N

Ligacéo

Acessorios

30~300
240~2000
3.9~15.1

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducédo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 24 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

43.6 GVFAE

-
'’

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

= @ dapolia 30 mm
®=  Unidade de cabeca
=  Correia completa

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

50~300
240~2000
3.9~15.1

6 25
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o

20

selecionada
—6W/B=300
—25W/B=300

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

N

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8
100 2.8 34
120 24 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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4.3.7 GVHNE

Caracteristicas especiais

®"  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmissao
selecionada

20

18 —25W/B =300
—40W/|

16 60W/B =300

1 | —90W/B =300

o

10 i\

8

6 \

4

2

0 S

0 10 20 30 40 50 60

Ligacéo

Acessorios

30~300

320~2000

7.8~24.1

25 40 60 90
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.8 GVFNE

({.{/}

e

Caracteristicas especiais

= Transportador de correia plana, de uma via

" @ dapolia 30 mm
=  Acionamento central
=  Correia completa

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tensao (V)

Frequéncia (Hz)

50~300

320~2000

7.8~24.1

25 40 60 90
230

50

* Os dados séo dependentes da verséo do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

20

Relagdo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

18 ML Velocidade da correia
" : = o) 50 Hz 60 Hz
:;2’ \\ X 5 47.1 56.5
A \ 75 31.4 37.7
. = 9 26.2 31.4
L T3 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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439 GVTSAE

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia sincrona, de uma via

" @ dapolia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacéo de transmisséo

selecionada
12

)

8

Ligacéo

Acessorios

10

190~2000
22~152

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducédo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
9 16.7 20.0
12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 25 3.0
75 2.0 24
90 1.7 2.0
100 1.5 1.8
120 1.2 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.10 GVTSNE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia sincrona, de uma via

" @ dapolia 30 mm
=  Acionamento central

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

10

200~2000
2.3-5.3

6 25
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o

selecionada
12

T\

8

—EWB=10
—25W/B=10

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
9 16.7 20.0
12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0
100 15 1.8
120 1.2 15
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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4.3.11 GVTWAUE

Caracteristicas especiais

"  Transportador de correia sincrona, de duas vias

" @ da polia 30 mm

®=  Unidade de cabecga (INTERIOR do motor)

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmissao
selecionada

20

50~300
250~2000
3.4~8.3

6 25
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

[T Velocidade da correia
50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
9 16.7 20.0
v E » » §12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 25 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0
100 13 1.8
120 1.2 13
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.12 GVTWASE

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia sincrona, de uma via

" @ dapolia 30 mm

=  Unidade de cabeca (EXTERIOR do motor)

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

50~2300
250~2000
3.4~8.3

6 25
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

20

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

(o] Velocidade da correia
50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
9 16.7 20.0
v 10 w El 12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
160 25 3.0
75 2.0 24
90 1.7 2.0
100 1.5 1.8
120 1.2 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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4.3.13 GVTWNUE

4.3.14 GVTWNSE

Caracteristicas especiais

"  Transportador de correia sincrona, de duas vias

" @ da polia 30 mm

=  Acionamento central (INTERIOR do motor)

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmissao
selecionada

50~300
280~2000
3.5~8.5

6 25
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

[Co=mn | Velocidade da correia
50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
5 \| 9 16.7 20.0
s M 2 E) 12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 25 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0
100 15 1.8
120 1.2 15
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia sincrona, de duas vias

" @ dapolia 30 mm

=  Acionamento central (EXTERIORdo motor)

Dados técnicos

Largura da correia (mm) *
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

50~300
280~2000
3.5~8.5

6 25
230

50

* Os dados séo dependentes da verséo do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

2

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de reducgéo da cabeca de
engrenagem selecionada

[ ] Velocidade da correia
50 Hz 60 Hz
5 30.0 36.0
7.5 20.0 24.0
5 \| 9 16.7 20.0
s M 0 E) 12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0
100 15 1.8
120 1.2 15
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.15 CVGAE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

= Largura da superficie superior de transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo
selecionada

20

30~300

190~2000

4.2~17.4

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducgéo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

i Velocidade da correia
| 50 Hz 60 Hz
b 56.4 67.7
s 37.6 45.1
b 313 316
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
\\ \\\ 18 15.7 18.8
R 7 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
feo 4.7 5.6
I7s 38 45
foo 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.16 CVGCE

’0
o 5°

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 50 mm
®=  Unidade de cabeca

®= Largura da superficie superior de transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

20 T T T
—6W /B=300

—25W/B=300
—40W / B=300

\\

0
0 10 20 30 40 50 60

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

40~300

240~2000

6.5~25.7

6 25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
0 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
160 3.9 4.7
75 3.1 3.8
00 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 13 1.6

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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21



¥ MiSUMi

4.3.17 CVGNE

4.3.18 CVGRE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

®= Tensao da correia ajustavel

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo
selecionada

20
—6W /B=300
—25W / B=300)

[1i]

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

30~300

355~2000

5.8~23.9

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducgéo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia
| 50 Hz 60 Hz
b 47.1 56.5
s 314 377
b 26.2 314

12.5 18.8 226
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
o5 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 47 5.7
feo 3.9 47
I7s 3.1 38
foo 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 50 mm
= Acionamento central

®= Tensao da correia ajustavel

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

—6W/8-300
—25W/B=300
—40W / B=300]

ASY

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Dados técnicos

40~300

385~2000

7.3~30.6

6 25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 31 3.8
90 2.6 3.1
100 24 2.8
120 2.0 24
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.19 CVGBE

4.3.20 CVGDE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

=  Correia com cunha de guia como protegcdo contra

movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo
selecionada

20

—6W/B=300
—25W /B=300

Ligacédo

Acessorios

50~300

190~2000

4.2~17.4

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 24 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Val. caract. da correia

Mais informacgbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 50 mm
= Unidade de cabeca

= Correia com cunha de guia como prote¢do contra

movimentos ondulares

Dados técnicos

*

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

50~300

240~2000

6.5~25.7

6 25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

20

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

—ow/ss0 | Velocidade da correia

=i 50 Hz 60 Hz

'5 5 47.1 56.5
\\ 7.5 31.4 37.7

'° 9 26.2 31.4
\ 12.5 18.8 22.6

\ 15 15.7 18.8

N \q 18 13.1 15.7

% 10 20 30 40 50 60 25 9.4 11.3
30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

FEON BN Y

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.21 CVGPE

4.3.22 CVGWE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

= Correia com cunha de guia como protecdo contra

movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo

selecionada

20
6W /B300
25W/B=300

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

50~300

300~2000

5.8~23.9

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 24 2.8
120 2.0 24
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Mais informacgbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 50 mm

= Acionamento central

= Correia com cunha de guia como prote¢do contra

movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

20

—40W / B=300)

[

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

50~300

385~2000

7.3~30.6

6 25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 31 3.8
90 2.6 3.1
100 24 2.8
120 2.0 24
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.23 CVSEE

Caracteristicas especiais

Transportador de correia plana, de uma via, elevado

desempenho

@ da polia 30, 60 mm

Unidade de cabeca
Comprimento médio da correia

4.3.24 CVSFE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via, elevado
desempenho

" @ da polia 30, 60 mm
=  Unidade de cabeca

=  Correia com cunha de guia como prote¢do contra
movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo
selecionada

55

100~500

440~6000
15.9~81.5

60 90
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

ESEE Velocidade da correia

| 50 Hz 60 Hz

5 56.4 67.7

7.5 37.6 45.1

NN 9 31.3 37.6
20 [ \ 12.5 22.6 27.1
" 15 18.8 22.6
< \\s 18 15.7 18.8
e o 25 11.3 135
30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacgbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

100~500

440~6000
15.9~-81.5

60 90
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

T
—60W / B=500)
—SOW / B=500)

Ligacéo

Acessorios

Relagédo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de reducéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 |16 19

Val. caract. da correia

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via, elevado
desempenho

" @ da polia 30 mm
=  Acionamento central
=  Comprimento médio da correia

Dados técnicos

4.3.26 CVSYE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via, elevado
desempenho

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

=  Correia com cunha de guia como prote¢do contra
movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo
selecionada

55

50

100~500

480~6000

20~94

60 90
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

[:'ggw;é,ggg Velocidade da correia
as \\ 50 Hz 60 Hz
N \ 5 47.1 56.5
[ 7.5 314 37.7

\ 9 26.2 31.4
\ 12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8

™ 18 13.1 15.7

B
— = 5 9.4 11.3

30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 13 1.6

[1i]

Ligacéo

Val. caract. da correia

Acessorios

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

100~500

480~6000

20~94

60 90
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

55

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

50w /5500 Velocidade da correia

T 50 Hz 60 Hz
B \\ 5 47.1 56.5
b \ 75 314 37.7
- \ 9 26.2 314
2 \ 12.5 18.8 22.6
2 \ 15 15.7 18.8
18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

N 30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

\J 50 47 5.7
R [ 3.9 47
75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.27 CVSFAE

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia completa, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

= Superficie completa utilizavel para transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo
selecionada

20

—6W /B=300 |
—25W / B=300]

Ligacédo

Acessorios

Val. caract. da correia

60~300

280~2000

4.3~16.3

6 25
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
[50 4.7 5.6
I7s 3.8 45
foo 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Mais informacbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.28 CVSFBE

Caracteristicas especiais

= Transportador de correia completa, de uma via

" @ da polia 50 mm
=  Unidade de cabeca

= Superficie completa utilizavel para transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

20
6W / B=300
29W / B+300
4QW / B+300

: \
VTN

0 5 10 15 20 25

Ligacéo

Acessorios

60~300

320~2000

6~23.9

6 25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 13 1.6

Val. caract. da correia

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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4.3.29 CVSFCE

4.3.30 CVSFDE

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia completa, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

= Correia com cunha de guia como protecdo contra

movimentos ondulares

=  Superficie completa utilizavel para transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo

selecionada
—6W /a:zoﬂ
—25W /B=300

20

70~300

280~2000

4.3~16.3

6 25
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7

75 37.6 45.1

9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

Sl 18 15.7 18.8

\\ \\ 25 11.3 135

0 10 220 30 4 50 6 70 30 9.4 11.3
36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 45

20 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 L8

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

= Transportador de correia completa, de uma via
" @ da polia 50 mm
=  Unidade de cabeca

= Correia com cunha de guia como protecdo contra
movimentos ondulares

= Superficie completa utilizavel para transporte

Dados técnicos

Largura da correia (mm)* 80~300

Comprimento (mm)* 320~2000

Peso (kg)* 6~23.9

Poténcia (W)* 6 25 40
Tenséo (V) 230

Frequéncia (Hz) 50

*

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de reducéo da cabeca de
engrenagem selecionada

20 W 55300 Velocidade da correia
—ZSW/B:'BOU
=S 50 Hz 60 Hz
k \ 5 47.1 56.5
75 31.4 37.7
10 \ 9 26.2 31.4
N 12,5 18.8 226
5 \ 15 15.7 18.8
N 18 13.1 15.7
0 B 25 9.4 11'3
0 5 10 15 20 25
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Mais informacg8es

Ligacéo » a partir da pagina 46
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Acessorios » a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via, verséo
curta

" @ da polia 30 mm
= Acionamento central

= Correia com cunha de guia como prote¢do contra
movimentos ondulares

Dados técnicos

Largura da correia (mm)* 50~300
Comprimento (mm)* 220~600

Peso (kg)* 6.7~14.3

Poténcia (W)* 6 25
Tenséao (V) 230

Frequéncia (Hz) 50

*

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo

Relagdo de reducédo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

selecionada

b e e Velocidade da correia
50 Hz 60 Hz

” 5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7

10 9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6

5 15 15.7 18.8
\\ \\ 18 13.1 15.7

" X 25 9.4 11.3
A ET) 7.9 9.4
36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

Mais informacgbes

Ligacéo » a partir da pagina 46
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Acessorios » a partir da pagina 64

4.3.32 CVSMAE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ dapolia 70 mm

=  Acionamento integrado

=  Altura de transporte reduzida

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

60, 100, 150
415~2000
6.2~18.7

6

230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

15

0 RN S—
[—6wW/B=150]

Ligacédo

Acessorios

Relagédo de redugédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
15 22.0 26.4
18 18.3 22.0
25 13.2 15.8
30 11.0 13.2
36 9.2 11.0
50 6.6 7.9
60 S5) 6.6
75 4.4 5.8
90 3.7 4.4
100 253 4.0
120 2.7 253
150 2.2 2.6
180 1.8 2.2

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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&%

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia plana, de uma via

4.3.34 CVMAE

Caracteristicas especiais

= @ dapolial5 mm

= Acionamento central

= Versao baixa

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo
selecionada

60~ 200

390~2000

7.6~21.1

25 40
230

50

Os dados sdo dependentes da versdo do transportador

Relagéo de reducédo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

: Velocidade da correia
d ?“—XL 50 Hz 60 Hz
5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

2 \ 12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

N 25 9.4 11.3

¢ W B o B R i 30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

®=  Transportador de correia plana, de uma via

" @ da polia 30 mm
®=  Unidade de cabeca

®=  Posicdo do motor selecionavel

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmisséo
selecionada

2
—25W
—40W

50~300

200~2000

10.5~20

25 40
230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagédo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

5 \\
\t\'\
0 e
0 10 20 30 40 50 60

Ligacédo

Acessorios

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6
12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 135
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia plana, de uma via ®=  Transportador de correia sincrona, de uma via
" @ da polia 30 mm " @ dapolia 19, 20 mm

®= Unidade de cabega ®  Unidade de cabega

= Correia com cunha de guia como protecdo contra =  Versdo econémica em relacdo ao espago

movimentos ondulares _
Dados técnicos
Dados técnicos

Largura da correia (mm)* 10, 20
Largura da correia (mm)* 50~300 Comprimento (mm)* 245~2000
Comprimento (mm)* 200~2000 Peso (kg)* 3-~7.7
Peso (kg)* 10.5~20 Poténcia (W)* 6
Poténcia (W)* 25 40 Tens3o (V) 230
Tenséo (V) 230 Frequéncia (Hz) 50
Frequéncia (Hz) 50 * Os dados séo dependentes da versdo do transportador
* Os dados sé&o dependentes da verséo do transportador Capacidade de transporte Relagdo de redugéo da cabega de
Capacidade de transporte Relac&o de reducao da cabeca de Massa de transferéncia engre_nagem ) )
Massa de transferéncia engrenagem permitida (vertical em kg) Velocidade da correla} (m/mln)
ermitida (vertical em ki Velocidade da correia (m/min dependente da velocidade da dependente da frequéncia e da
s ( . 9 N ( . ) correia (horizontal em m/min) e relagéo de reducéo da cabega de
ependente da velocidade da dependente da frequéncia e da da relacio de transmisso engrenagem selecionada
correia (horizontal em m/min) e relacé@o de redugéo da cabeca de selecio(r;lada 9 g
da relagao de transmisséo engrenagem selecionada
selecionada 15 Tevﬁﬁ_‘ Velocidade da correia
20 . . =
‘:m Velocidade da correia —6W/B=20 50 Hz 60 Hz
50 Hz 60 Hz i 12.5 12.0 14.4
13 5 56.4 67.7 15 10.0 12.0
7.5 37.6 45.1 18 8.3 10.0
10 9 31.3 37.6 5 AN D5 6.0 7.2
12.5 22.6 27.1 |30 5.0 6.0
1 15 18.8 226 ks 4.2 5.0
N
\\ 18 15.7 18.8 0 . w s o 3.0 36
0 N | 11.3 135 ko 25 3.0
0 10 20 30 40 50 60 30 9.4 11.3 |75 2.0 2.4
36 7.8 9.4 foo 17 2.0
50 5.6 6.8 100 1.5 1.8
60 4.7 5.6 120 1.3 1.5
75 3.8 4.5 150 1.0 1.2
90 3.1 3.8 180 0.8 1.0
100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9
I:E Mais informacdes EE Mais informagdes
Ligacdo ) »> a partir da pagina 46 Ligacao » a partir da pagina 46
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37 Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Acessorios > a partir da pagina 64 Acessorios » a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais

®=  Transportador de correia sincrona, de uma via

" @ dapolia19, 20 mm
=  Acionamento central

= Versdo econémica em relagéo ao espago

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagéo de transmisséo

selecionada

15
—6W /B=10
—6W / B=20

10

5 A

0

0 5 10 15

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

10, 20
330~2000
3.9~-8.6

6

230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducgédo da cabega de
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de redugéo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0
100 1.5 1.8
120 1.3 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

Mais informacbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

4.3.38 CVGTAE

=  Transportador de correia sincrona, de duas vias

" @ da polia 30 mm
=  Unidade de cabeca

=  Limitador,
instalaveis

sensores

no espago intermédio

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

80~300

255~3000

5.2~10.6

6 25
230

50

* Os dados sado dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte

Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o

selecionada
20
—6W/B=10
—25W/B=1
15

5 \ -
T \\]

\\5_

0
0 10 20 30 40 50 60 70 80

Ligacédo

Val. caract. da correia

Acessorios

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
5 60.0 72.0
7.5 40.0 48.0
9 33.3 40.0
12.5 24.0 28.8
15 20.0 24.0
18 16.7 20.0
25 12.0 14.4
30 10.0 12.0
36 8.3 10.0
50 6.0 7.2
60 5.0 6.0
75 4.0 4.8
90 33 4.0
100 3.0 3.6
120 25 3.0
150 2.0 24
180 1.7 2.0

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais Caracteristicas especiais
=  Transportador de correia sincrona, de duas vias =  Transportador de correia sincrona, de duas vias
= @ dapolia 50 mm = @ dapolia 30 mm
®=  Unidade de cabeca =  Acionamento central
= Limitador, sensores no espago intermédio = Limitador, sensores no espaco intermédio
instalaveis instalaveis
Largura da correia (mm)* 80~300 Largura da correia (mm)* 80~300
Comprimento (mm)* 265~3000 Comprimento (mm)* 265~3000
Peso (kg)* 9.1~24.3 Peso (kg)* 6.6~13.4
Poténcia (W)* 25 40 Poténcia (W)* 6 25
Tenséo (V) 230 Tenséo (V) 230
Frequéncia (Hz) 50 Frequéncia (Hz) 50
* Os dados sé@o dependentes da versao do transportador * Os dados sado dependentes da versao do transportador
Capacidade de transporte Relagéo de reducgéo da cabega de Capacidade de transporte Relagdo de reducéo da cabega de
Massa de transferéncia engrenagem Massa de transferéncia engrenagem
permitida (vertical em kg) Velocidade da correia (m/min) permitida (vertical em kg) Velocidade da correia (m/min)
dependente da velocidade da dependente da frequéncia e da dependente da velocidade da dependente da frequéncia e da
correia (horizontal em m/min) e relagao de redugao da cabeca de correia (horizontal em m/min) e relagéo de reducdo da cabeca de
da relagéo de transmisséo engrenagem selecionada da relagéo de transmisséo engrenagem selecionada
selecionada selecionada
20 J—‘zm‘/—a_‘a Velocidade da correia 20 ,1_1_14. Velocidade da correia
= = —6W /B=10
o2 50 Hz 60 Hz —25W /B=10 | 50 Hz 60 Hz
15
\ \ 5 54.0 64.8 15 5 48.0 57.6
\ \ 7.5 36.0 432 75 32.0 38.4
W \ \\ 9 30.0 36.0 10 9 26.7 32.0
NN 125 21.6 25.9 N 12.5 19.2 23.0
% | 15 18.0 21.6 5 15 16.0 19.2
B 18 15.0 18.0 \\ ] 18 13.3 16.0
™~
% 102030 40 50 60 70 |25 10.8 13.0 0 ] 25 9.6 11.5
0 10 20 30 40 50 60
30 9.0 10.8 30 8.0 9.6
36 7.5 9.0 36 6.7 8.0
50 5.4 6.5 50 4.8 5.8
60 4.5 5.4 60 4.0 4.8
75 3.6 4.3 75 3.2 3.8
90 3.0 3.6 90 2.7 3.2
100 2.7 3.2 100 2.4 29
120 2.3 2.7 120 2.0 24
150 1.8 22 150 1.6 1.9
180 1.5 1.8 180 1.3 1.6
[Iﬂ Mais informacg6es
I:E Mais informagdes Ligacéo » a partir da pagina 46
Ligacédo » a partir da pagina 46 Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37 Acessorios » a partir da pagina 64
Acessorios » a partir da pagina 64
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4.3.41 CVGTPE

4.3.42 CVSPAE

Caracteristicas especiais

®=  Transportador de corria sincrona, de duas vias

" @ da polia 50 mm
= Acionamento central

= Limitador, sensores no espago intermédio
instalaveis
Dados técnicos
Largura da correia (mm)* 80~300
Comprimento (mm)* 325~3000
Peso (kg)* 9.8~26.4
Poténcia (W)* 25 40
Tenséao (V) 230
Frequéncia (Hz) 50

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo
selecionada

20
—25W/B=20
—40W /B=20
15
10 \\
N
5
0

0 10 20 30 40 50 60 70

Ligacédo

Acessorios

Val. caract. da correia

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacé@o de reducéo da cabega de
engrenagem selecionada

Velocidade da correia
| 50 Hz 60 Hz
3 48.0 57.6
s 32.0 38.4
o 26.7 32.0

12.5 19.2 23.0
15 16.0 19.2
18 13.3 16.0
25 9.6 115
30 8.0 9.6
36 6.7 8.0
50 48 5.8
fe0 4.0 48
I7s 3.2 38
foo 2.7 3.2
100 2.4 2.9
120 2.0 2.4
150 16 1.9
180 1.3 16

Mais informacgbes

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correntes sintéticas, de duas vias
= @ daroda de corrente 57 mm
=  Unidade de cabeca

= Limitador, sensores no espago intermédio
instalaveis

Largura da correia (mm)* 80~300

Comprimento (mm)* 300~3000

Peso (kg)* 9.6~27.7

Poténcia (W)* 25 40

Tenséo (V) 230

Frequéncia (Hz) 50

*

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

selecionada
20 [—‘Ts‘vT] Velocidade da correia
40w | 50 Hz 60 Hz
15 3 53.7 64.4
|75 35.8 43.0
" bo 29.8 35.8
12.5 215 25.8
: \ \ 15 17.9 215
\ [N 18 14.9 17.9
\ 25 10.7 12.9
% 102030 40 5060 70 O 20 Ay
36 75 9.0
50 5.4 6.4
f0 45 5.4
I7s 3.6 43
foo 3.0 3.6
100 2.7 3.2
120 2.2 2.7
150 1.8 2.1
180 1.5 1.8

Mais informacg6es

Ligacéo » a partir da pagina 46
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Acessorios » a partir da pagina 64
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4.3.43 CVSSAE

2
)
7

7 4
N

Caracteristicas especiais

=  Transportador de correia em aco inoxidavel, de uma

via
" @ da polia 50 mm
®=  Unidade de cabeca

=  Resistente ao calor e condutibilidade

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséo (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relacdo de transmisséo
selecionada

40~150

250~2000

6.7~20.4

6 25 40
230

50

Os dados sao dependentes da versao do transportador

Relagdo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relacéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

el LBWI/B=15|0 Velocidade da correia
B o] wor

15 \ 125 18.8 22.6
\ \ 15 15.7 18.8

10 \\ 18 13.1 15.7
\ N 25 9.4 11.3

5 N 30 7.9 9.4
N 36 6.5 7.9

T~ 50 4.7 5.7

% 5 10 15 20 2 Jeo 3.9 4.7
75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

Ligacéo

Acessorios

Val. caract. da correia

Mais informacg6es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64

4.3.44 CVDSAE

Caracteristicas especiais

®= Transportador de correia plana com travessas, de

uma via
" @ da polia 50 mm
=  Unidade de cabeca

®= Adequado para produtos alimentares, versdo com

inclinacao

Dados técnicos

Largura da correia (mm)*
Comprimento (mm)*
Peso (kg)*

Poténcia (W)*

Tenséao (V)

Frequéncia (Hz)

*

Capacidade de transporte
Massa de transferéncia
permitida (vertical em kg)
dependente da velocidade da
correia (horizontal em m/min) e
da relagdo de transmissé@o
selecionada

20

—40W, indlined 30°
—40W,inclined 20°
— 40W, Horizontal

50~300
500~3000
11.4~37.8
40

230

50

Os dados séo dependentes da versao do transportador

Relagéo de reducdo da cabecade
engrenagem

Velocidade da correia (m/min)
dependente da frequéncia e da
relagéo de redugdo da cabeca de
engrenagem selecionada

N

|
§§.

0 5 0 15 20 25 30 35 40

Ligacédo

Acessorios

Velocidade da correia

50 Hz 60 Hz
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4
12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 31 3.8
90 2.6 3.1
100 24 2.8
120 2.0 24
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

Val. caract. da correia

Mais informacg8es

» a partir da pagina 46
» a partir da pagina 37
» a partir da pagina 64
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Caracteristicas especiais

Caracteristicas especiais =  Transportador de correntes sintéticas, de uma via
®= Transportador de correia plana com travessas, de ® @ daroda de corrente 57 mm
uma via

. ®=  Unidade de cabeca
" @ da polia 50 mm

. =  Protecao contra riscos, facil manutencao
®=  Unidade de cabeca ¢ ¢

* Adequado para produtos almentares, vers3o com

inclinacao, a prova de 6leo

Largura da correia (mm)* 20
Largura da correia (mm)* 50~300 Peso (kg)* 5.3-12.9
Comprimento (mm)* 500~3000 Poténcia (W)* 6 40
Peso (kg)* 11.4~37.8 Tenséo (V) 230
Poténcia (W)* 40 Frequéncia (Hz) 50
Tens&o (V) 230 * Os dados sado dependentes da versao do transportador
N Capacidade de transporte Relagéo de reducéo da
Frequéncia (Hz 50
b, ~( ) . Massa de transferéncia cabeca de engrenagem
* Os dados s&o dependentes da verséo do transportador permitida (vertical em kg) Velocidade da correia (m/min)
Capacidade de transporte  Relag&o de reducéo da dependente da velocidade dependente da frequéncia e da
Massa de transferéncia cabeca de engrenagem da correia (horizontal em relagéo de reducéo da cabeca
permitida (vertical em kg) Velocidade da correia (m/min) [2; :15'255%2 rse;ﬂf:ilgnda%a de engrenagem selecionada
dependente da velocidade dependente da frequéncia e da
da correia (horizontal em relagéo de reducéo da cabeca 20 — W Velocidade da correia
m/min) e da relacéo de de engrenagem selecionada —25W
transmisséo selecionada 50 Hz 50 Hz
” e Velocidade da correia B ° 53.7 64.4
B 50 Hz 60 Hz 7.5 35.8 43.0
15 7.5 31.4 37.7 10 \ o 298 358
9 26.2 314 \ 12.5 21.5 25.8
ol 12.5 18.8 22.6 5 15 17.9 215
15 157 168 \ \\ 18 14.9 17.9
18 eh 15.7 o IEELE Y~ |® 10.7 12.9
: W\ 25 9.4 113 0 10 20 30 40 50 60 70 30 S 0y
it . .
NI 30 79 9.4 36 7.5 9.0
. 36 6.5 79 50 5.4 6.4
0 5 10 15 20 25 30 35 40 50 4 7 5 7 60 45 54
60 39 47 75 3.6 4.3
75 31 38 90 3.0 3.6
90 26 31 100 2.7 3.2
100 24 28 120 22 2.7
120 20 24 150 1.8 21
150 16 19 180 1.5 1.8
180 1.3 1.6

- - Mais informagdes
Mais informacg6es EE
E]:ﬂ Ligacéo » a partir da pagina 46

Ligacéo » a partir da pagina 46 Val. caract. da correia » a partir da pagina 37
Val. caract. da correia » a partir da pagina 37 Acessorios » a partir da pagina 64
Acessorios » a partir da pagina 64
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4.4  Vista geral da correia

Os sistemas de transporte sdo, consoante a sua
configuracdo, condi¢cbes de aplicagcdo e material a ser
transportado, equipados com correias diferentes. A largura
e comprimento sdo livremente selecionaveis. Consoante o
caso de aplicacdo existem as seguintes correias
disponiveis.

Correia plana = aplicavel

universalmente

® deslizante

® transportador para
componentes
eletrénicos

" resistente a 6leo
Correia plana C
com cunhade
guia ® funcionamento sem
solavancos

liquido muito diluido

Correiadeaco g

( S aplicavel
inoxidave universalmente

" deslizante
cprrela ® Transporte de porta-
sincrona pecas
c'orr'e.nte ® Transporte de porta-
sintética pecas
Transportador  w Transporte de
de correia produtos
plana com alimentares
travessas

EE Encomendar correias - mais informacfes

Para mais informacdes sobre as especificacdes
técnicas e areas de aplicacdo das correias, bem
como pedidos de encomenda, consulte o
catalogo ou a pagina www.misumi-europe.com

CUIDADO

Q_ Danificagdo da correia transportadora

Existem perigos para a vida util e a qualidade
de transporte da correia transportadora em
caso de uma utilizacao incorreta.

Correias com uma espessura de 0,1 e 0,15 mm
ndo sdo adequadas para 0s sistemas de
transporte!

Evitar impactos na direcdo de espessura, pois
a correia é muito fina! Se a correia ficar com
amolgadelas, a sua vida util fica reduzida.

As pecas que ndo tém contacto com a correia
devem ser carregadas de forma deslizante ou
através de outros  equipamento  de
movimentagdo mecénicos! Deve certificar-se
de que o material transportado que entra em
contacto com a correia possui uma dureza de
superficie inferior a da correia.

N&o utilizar correias se existir a possibilidade
de penetrarpd entre as placas de base da
correia ou a guia!

Utilizar a polia e o rolete guia previstos!

4.4.1 Dados técnicos - Correia

Valores caracteristicos da correia - correia sincrona

Numero Tensao de g:m;i%i(:e Peso g/m
dapeca Material tracdo 'IE)em eratura (largura
MISUMI permitida (N) poc 10 mm)
LTBR Poliuretano 120 -20~70 325
LTBRA  Poliuretano 150 0~80 20.8
LTBJA  Poliuretano 150 0~80 20.8

Valores caracteristicos da correia - correia sintética

Utilizagao

Namero Tensao de ermanente Massa de
dapeca Material tragao 'Fem eratura referéncia
MISUMI permitida (N) pec (kg/m)
CHEED Poliacetalo 45 -5~65 0.32

Velocidade da corrente permitida
(m/min)

60 0.32

Coeficiente de atrito

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes
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Valores caracteristicos da correia - correia plana

_ Utili Coeficiente
min. =4 de friccdo
NGmero Material ~ Material Espes .., Tensdo diametr _ .- pgf‘ﬁ;ﬂe (em caso de aco
da peca Aplicagédo Lado di Lado Cor sura 2 permitida o das t olido)
i i kg/ ; cortante  nte p
MISUMI anteiro traseiro mm N/m polias Temperat
das ura °C Lado di Lado
anteiro traseiro
HBLT verde
0.8 0.9 4 25 R8 -10~80 0.3 0.1
HBLTWH branco
HBLTG verde 0.8 0.7 4 15 R3 -30~80 0.8 0.2
HBLTGDN Modo universal Poliuretano verde 1.7 1.9 8 50 —
HBLBN azul claro y 1.3 3 15 R3  20-100 06 0.2
HBLYGN ERIETEDf = 15 8 2515 (R3)H
verde
impregnado
SHBLTG  Modo de verde 015 01
em PU 10~
acumulago N 0.5 0.5 4 25 R3 10~80
SHBLT Poliéster branco 0.1 0.1
Poliéster
LHBLT Para o Bolitiretano verde 15 1.6 4 30 0.1
transporte flexivel — -10~80 1.7
LHBLTWH  adequado Ve branco 0.9 1 85 25 0.15
GBLG _ verde a a1 P 0B .
GBLW gjgzz;ecmcos Poliuretano branco ' -30~100 0.7 0.2
GBLGSN verde 1.6 1.6 8 25 —
OHBLTG Poliuretano verde 0.8 0.7 4 15 R3 0.8 0.2
resistente a -30~80
OHBLTGN (esistentea  6leo verde 1.4 15 8 25 R3 0.8 0.2
oHBLTW  Ole0 branco 0.8 0.7 4 15 R3 06 02
Poliuretano ; . -30~80
OHBLGN branco 1.4 1.5 8 25(15)%1  (R3)*! 0.6 0.2
NSHBLT branco 0.9 1 315) 25 RS -10~80 0.2 0.15
NSHBLTS branco 0.8 0.7 4 15 R3 -10~80 0.6 0.2
NSHB azul claro 0.8 0.7 4 15 R3 -30~100 0.6 0.2
NSHBLTG ‘ﬁ:f;i 08 07 4 15 R3 -30~100 06 0.2
NSHBWN branco 1.4 1.5 8 25(15)%*  (R3)** -30~100 0.6 0.2
NSHBN S ETTE _ - azulclaro 1.4 1.5 8 25(15)%*  (R3)** -30~100 0.6 0.2
Poliuretano Poliéster
sem solavancos verde-
NSHBLGN liméo 1.4 1.5 8 25(15)**  (R3)*' -30~100 0.6 0.2
NFHBG verde 0.8 0.7 4 15 R3 -30~100 0.4 0.2
NFHBW branco 0.8 0.7 4 15 R3 -30~100 0.4 0.2
NFHBGN verde 1.4 1.4 8 30(15)% (R3)** -30~100 0.4 0.2
NFHBWN branco 1.4 1.4 8 30(15)% (R3)** -30~100 0.4 0.2
BHFHBWN branco 1.4 1.5 8 30(15)%* (R3)** -30~100 0.4 0.2
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: Utili- Coeficiente
5 : . . I, zagdo de fricgéo
Ndmero - Material Material Espes Peso Tenséo diamet Bordo permanen (€M caso de ago
da peca Aplicacao Lado di Lado Cor sura | e permitida ro das cortante te polido)
MISUMI anteiro traseiro mm 9 N/m polias ety
perat A
das uracc Ladodi Lado
anteiro traseiro
FHBLT branco 0.8 0.9 35 20 R3 -10~80 0.2 0.15
KBLW branco 0.8 0.7 4 15 R3 -30~100 0.6 0.2
KBLT azulclaro 0.8 0.7 4 15 R3 -30~100 0.6 0.2
KBLWSN  Transporte de _ _ branco 1.4 15 8 ZE’QS) (R3)*1 -30-100 46 0.2
produtos Poliuretano  Poliéster
KBLWDN  alimentares branco 1.7 1.9 8 50 - -30~100 0.6 0.2
PHBLB branco 1.3 1 4 20 - -30~100 0.6 0.2
PHBLBN azulclaro 1.7 1.6 3 30 - -30~100 0.6 0.2
PHBLWN branco 1.7 1.6 3 30 - -30~100 0.6 0.2
DHBLT poliuretano preto 0.6 0.7 3 25 R3 -10~80 0.2 0.1
Transportador condutor
DHBLTS para eletricamente pgjigster preto 0.8 0.7 4 15 R3 -10~80 0.8 0.2
componentesel ‘ SE(1E
DHBLGN  etrénicos Poliuretano Preto 14 15 8 (15 Ray 3080 06 0.2

Valores caracteristicos de correia - correia plana com cunha de guia

min. e Coeficiente de friccao
. 3 ' ~ diametr Utilizacao (em caso de aco
Numero _ . Materla_l Material Espes Peso Tenga_\o o das permanente eliem)
da peca Aplicacéo Lado di Lado Cor  sura Ka/m?2 permitida I
MISUMI anteiro traseiro mm g N/mm pg;gs Temp%atura Lado di Lado
correias anteiro traseiro
HBLTDSG . . verde
Modo universal Poliuretano 0.8 0.7 4 15 -30~80 0.8 0.2
HBLTDSW branco
impregnado
SHBLTDSG verde 0.2 0.2
Modoldel S emiRU 06 04 4 20 -30~80
acumulagao )
SHBLTDSW Poliéster branco 0.2 0.2
GBLDSG Dados técnicos ) verde 1.0 0.9 4 15 -30~100 0.7 0.2
da pega Poliuretano
GBLDSW branco 1.0 0.9 4 15 -30~100 0.7 0.2
Poliuretano
OHBLTDSG (gsistente a resistente a verde 0.8 0.7 4 15 -30~80 0.8 0.2
6leo dleo
OHBLTDSW Poliuretano branco 0.8 0.7 4 15 -30~80 0.8 0.2
NSHBLTDS branco 0.8 0.7 4 15 -30~80 0.9 0.2
NSHDSB Poliéster 32‘:(') 08 07 4 15 -30~100 0.6 0.2
funcionamento o o1ang verde-
NSHBLGDS sem solavancos limao 0.8 0.7 4 15 -30~100 0.6 0.2
HFHBDSG verde 0.8 0.7 4 15 -30~100 0.4 0.2
HFHBDSW branco 0.8 0.7 4 15 -30~100 0.4 0.2
KBLDSW branco 0.8 0.7 4 15 -30~100 0.6 0.2
Elsee  |[EEREIEER | G | ey 4 15 -30~100 0.6 0.2
produtos Poliuretano claro
alimentares —
PHBLDSB 1.3 1 4 20 -30~100 0.6 0.2
claro
'Fl)';?gsportador poliuretano
DHBLTDS componentesel gloer;gﬁ;%ente preto 0.8 0.7 4 15 -30~80 0.8 0.2
etrénicos

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes 39



¥ MiSUMi

Valores caracteristicos de correia - correia plana com travessas

Aplicaca Coeficiente de
o) Transporte friccédo Dureza
Ndmero Material Material Espes- Peso Tensdo  min. perman de (em caso de aco das
dapeca Aplicacdo Lado di Lado Cor  sura , permitida polia ente  produtos polido)
MISUMI anteiro traseiro mm LGl kglem @ mm Temper alimentare . nervuraso
atura Ladodi Lado ShoreA (%)
oC anteiro traseiro
YBLTG verde 1.3 1.5 4.6 -15~80 Néo
Correia
plana com Poliuretano Poliéster 50 - - 70
YBLTW travessas branco 1.2 13 6 -30~80 Sim

Valores caracteristicos da correia - correia de aco inoxidavel

: Aplicacao " n Coeficiente de Médulo de CRECE
Nimero da Espes Tenséao min. Resisténcia s L de
Peso - . permanente e friccéo elasticidade =
peca sura Ka/m? permitida Polia T elétrica da d Dureza HV v expanséao
MISUMI mm g/m kg/cm 2 mm emperatura superficie Q Cu caso de aco oung térmica x10°
“C polido) kgf/mm2 6°C
0.1 0.8 4 50 -80~110 0.2 0.2
370
STHBLT 0.15 1.2 6 75 -80~120 0.3 0.2 o els 19700 17.3
0.2 1.6 8 100 -80~130 0.5 0.2

4.4.2 Substituicao de correias/correntes de plastico

Na substituicdo de uma correia ou de uma corrente de plastico devem ser considerados os critérios seguintes.

A - . . . Observe o Diametro minimo das polias das correias definido para correias
Diametro minimo admissivel das polias das correias A
MISUMI (raio de curvatura).
Comprimentos das correias e das correntes de plastico Calcule e compare o comprimento da correia/da corrente de plastico com base
B P na tabela listada abaixo.
Tenha em atencao, que em algumas correias a dire¢éo de transporte esta

Sentido do transporte definida.
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4.4.2.1 Listade férmulas para calculo do comprimento da correia

SVKAE

SVKBE

SVKNE

SVKRE

GVHAE
GVFAE
GVHNE
GVFENE
GVTSAE
GVTSNE

GVTWAUE

GVTWASE

GVTWNUE

GVTWNSE

CVGAE
CVGCE
CVGNE
CVGRE
CVGBE
CVGDE
CVGPE

CVGWE
CVSEE

CVSFE

CVSXE

CVSYE

CVSSAE
CVSFAE
CVSFBE
CVSFCE
CVSFDE

CVSJAE

CVSTCE

Correia plana

Correia plana (com protecao do
percurso)

Correia plana

Correia plana (com protecao do
percurso)

Correia plana
Correia plana
Correia plana
Correia plana
Correias sincronizadas

Correias sincronizadas

Correias sincronizadas
(INTERIOR do motor)

Correias sincronizadas
(EXTERIOR do motor)

Correias sincronizadas
(INTERIOR do motor)

Correias sincronizadas
(EXTERIOR do motor)

Correia plana

Correia plana

Correia plana (com protecéao do
percurso)

Correia plana (com protecédo do
percurso)

Correia plana

Correia plana (com protecédo do
percurso)

Correia plana

Correia plana (com protecédo do
percurso)

Correias de aco nobre

Correia plana

Correia plana (com protecao do
percurso)

Correia plana (com protecao do
percurso)

Correias sincronizadas

Uma pista

Uma pista

Uma pista
Uma pista
Uma pista
Uma pista
Uma pista

Uma pista

de duas vias

de duas vias

de duas vias

de duas vias

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Uma pista

Frontal

Central

Frontal
Frontal
Central
Central
Frontal

Central

Frontal

Frontal

Central

Central

Frontal

Central

Frontal

Central

Frontal

Central

Frontal

Frontal

Frontal

Central

Frontal

30

30

30

30

30
30
30
30
30
30

30

30

30

30

30
50
30
50
30
50
30
50
60/30

60/30

30

30

50
30
50
30
50

30

19/20

(2L+97)/1.002/1000
(2L+97)/1.002/1000
(2L+270)/1.002/1000 [*6]
(2L+270)/1.002/1000 [*6]

(2L+98)/1000
(2L+98)/1000
(2L+250)/1000
(2L+250)/1000
(2L+220)/5
(2L+240)/5

Lado do acionamento:
(2L+220)/5 [*7]
Lado acionado:
(2L+100)/5 [*7]

Lado do acionamento:
(2L+220)/5 [*7]
Lado acionado:
(2L+100)/5 [*7]

Lado do acionamento:
(2L+240)/5 [*7]
Lado acionado:
(2L+100)/5 [*7]

Lado do acionamento:
(2L+240)/5 [*7]
Lado acionado:
(2L+100)/5 [*7]

(2L+94)/1000
(2L+160)/1000
(2L+A)/1000 [*6]
(2L+A)/1000 [*6]
(2L+94)/1000
(2L+160)/1000
(2L+A)/1000 [*6]
(2L+A)/1000 [*6]
(2L+161)/1.002/1000

(2L+161)/1.002/1000
(2L+284)/1.002/1000
(2L+284)/1.002/1000

(2L+160)/1000
(2L+97)/1.002/1000
(2L+160)/1.002/1000
(2L+97)/1.002/1000
(2L+160)/1.002/1000

(2L+262)/1.002/1000

CVSTC10:(2L+130)/5
CVSTC20:(2L+165)/5

m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
Dentes

Dentes

Dentes

Dentes

Dentes

Dentes

m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]

m [*2]
m [*2]
m [*2]

m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]
m [*2]

m [*2]

Dentes
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@ M.S“M| Montagem e funcionamento 4
Numero da | Tipo de correia Numero de Posicéo Poliada | Férmula Unidade
parte pistas acionamento | correia @

CVSTR10:(2L+215)/5

CVSTRE Correias sincronizadas Uma pista Central 19/20 Dentes
CVSTR20:(2L+240)/5
CVSMAE Correia plana Uma pista Integrado 70 (2L+220)/1.002/1000 m [*2]
CVSTAE o ] ) 30 (2L+100)/5 Dentes [*3]
Correias sincronizadas de duas vias  Frontal
CVSTBE 50 (2L+180)/10 Dentes [*4]
CVSTNE L ) . 30 (2L+260)/5 Dentes [*3]
Correias sincronizadas de duas vias  Central
CVSTPE 50 (2L+420)/10 Dentes [*5]
CVSPAE Corrente de plastico de duas vias  Frontal 57 [*1] (2L+179)/12.7 I[;lglagoes
CVDSAE Correia plana com travessas Uma pista Frontal 50 (2L+160)/1000 m [*2]
CVDSBE Correia plana com travessas Uma pista Frontal 50 (2L+160)/1000 m [*2]
CVLPAE Correia plana Uma pista Central 15 (2L+223)/1000 m [*2]
CVSPCE Corrente de plastico Uma pista Frontal 57 [*1] (2L+179)/12.7 I[;lg]agoes
CVMAE Correia plana Uma pista Frontal 30 (2L+94)/1000 m [*2]
CVMBE ComER PR GO prEeEo 6 Umapista  Frontal 30 (2L+94)/1000 m [*2]

percurso)

[*1] Para correntes de plastico é vélida o didmetro de referéncia da roda de correntes

[*2] Arredondar para 2 casas decimais

[*3] Arredondar para numero inteiro

[*4] Arredondar para numero inteiro

[*5] Arredondar para cima para numero inteiro

[*6] Para a opgdo bordas de transposicdo ou bordas de rolo ver tabela seguinte para A [(2L+A)/1.002/1000]

[*7] Como mostrado de seguida, os transportadores de correias dentadas, de 2 pistas, possuem duas correias com um
numero variavel de dentes. Uma para a parte de acionamento outra para a parte acionada.

MGVIWAU - GVTWAS MGVTWNU - GVTWNS

) - > do 2cionamento
acionamento

Motor
Placa de montagem

Motor
Placa de montagem

Lado -— Lado acionado
acionado

-_ SVKNE SVKRE CVGNE CVGPE CVGRE CVGWE
270 270 270 270 330 330

Versao padrao*

HR  Borda de lamina em ambos os lados

257 257 250 250 300 300
MR  Borda com rolos de um lado
WR  Borda com rolos em ambos os lados 244 244 240 240 260 260

* sem indicacdo da variante da verséo

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes 42



¥ MiSUMi

Nota
O capitulo "Componentes — Elétricos/Comando”

refere-se  exclusivamente a sistemas de
transporte, que foram fornecidos com motor de
acionamento! O sistemas de transporte sem
motor de acionamento sdo considerados
maquinas incompletas no sentido da diretiva para
maquinas 2006/42/CE!

No sistema de transporte (completo) estdo montados
diversos componentes elétricos como meios de operagéo
ou componentes de seguranca.

Os equipamentos de funcionamento elétricos estao
identificados com o seguinte simbolo de aviso:

i "Tensdo elétrica perigosa“

Perigo de vida devido a choque elétrico por
pecas elétricas defeituosas, contacto com
pecas condutoras de tenséao, erro humano e
falta de qualificacao

@ Existem perigos devidos a energia elétrica e
energia residual. Durante aprox. 5 minutos

3_ permanece energia residual elétrica nos cabos,
dispositivos e aparelhos quando a maquina é
desligada.

Na caixa de distribuicdo e nos pontos de
ligagdo dos componentes elétricos, as pegas
condutoras de tensdo podem estar livremente
acessiveis!

Ativar eletricamente o sistema de transporte
antes de iniciar os trabalhos e protegé-lo contra
reativacao involuntaria e ndo autorizada!

Os trabalhos na alimentacdo elétrica ou nos
componentes condutores de energia livremente
acessiveis apenas podem ser executados por
eletricistas!

Infracdes (p.ex. contactos livremente
acessiveis, colocacéo errada do cabo a massa,
etc.) podem causar choques elétricos e
consequentemente ferimentos graves até
mesmo a morte!

4.5.1 Motor de acionamento

Os sistemas de transporte sdo, consoante a configuragéao,
equipados com um dos seguintes motores de acionamento.

(W]

Panasonic 6, 25,40, Motor de indugdo monofase
60, 90 230V

Oriental 6, 25,40, Motor de inducdo ou  monofase
60, 90 de regulagédo 230V

4.5.2 Regulador de velocidade elétrico

Os sistemas de transporte sdo, consoante a configuracéo
do motor com reguladores de velocidade, equipados com
um interruptor de ligar/desligar.

O

Regulador de
velocidade
MIN-MAX

Interruptor basculante
LIGAR/DESLIGAR

@)

Regulador de velocidade motor de acionamento para
montagem (exemplar)

EE Ligacdo elétrica
A ocupacdo dos bornes de ligacdo no verso do

regulador de velocidade consta no esquema de
ligacdo no capitulo "Esquema elétrico” a partir da
pagina 49!

Regulador de
velocidade
MIN-MAX

Interruptor basculante
LIGAR/DESLIGAR

@)

Regulador de velocidade motor de acionamento
(montagem de calhas)
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Os pontos de perigos na maquina encontram-se protegidos
com coberturas de protecdo fixas. Opcionalmente, o
percurso da correia pode ser protegido com coberturas de
plastico transparentes.

Coberturas de protegéo fixas do motor, cilindros (exemplo)

Perigo em caso de inobservancia da area de
perigos

Podem ocorrer situagbes de perigo causadas por
energias elétricas, mecénicas e térmicas, assim
como, outros perigos residuais especiais.

Deve certificar-se de que ndo se encontra
ninguém na area de perigos em caso das
coberturas de protecdo se encontrarem
desmontadas ou durante a substituicdo da
correial

QOGP

4.7  Perguntas mais frequentes (FAQ)

A direcdo da rotacdo do transportador pode ser
invertida?

Uma direcdo de rotacéo invertida ndo € aconselhavel.

Acapacidade de carga ja ndo é suficiente devido a
alteragdes no carregamento das pecas. Solugdes?

Deve ponderar-se uma alteracdo do motor ou da
engrenagem. Recomenda-se uma substituicdo da
engrenagem, pois tornam-se necessarias modificacdes na
placa de montagem devido a alteracdes no motor. Uma
substituicdo do motor leva a uma alteragédo das dimensdes
exteriores, tornando-se necesséria uma modificagdo da
placa de montagem pelo utilizador. Deve certificar-se de
gue a velocidade da correia desce, se a capacidade de
transporte for aumentada devido a substituicdo da cabeca
de engrenagem.

A velocidade do motor de inducédo pode ser alterada?

A velocidade do motor de inducéo ndo pode ser alterada.
A velocidade do transportador pode, no entanto, ser
alterada através da substituicdo das cabecas de
engrenagem. As cabecas de engrenagem encontram-se
disponiveis através da MISUMI.

Qual a duragéo de utilizacdo do motor?

Na utilizacdo de transportadores de 8 horas diarias com
cargas constantes, a duracdo de utilizagdo padrédo é de
10.000 horas. A duracdo de utilizacdo depende
essencialmente das condi¢des de utiliza¢do, por isso este
valor deve ser visto como valor de referéncia.

O motor pode ser acionado periodicamente ao ligar e
desligar?

Em caso de um motor utilizado trata-se de motores para o
funcionamento continuo, liga-lo e desliga-lo
frequentemente ndo é recomendado. No entanto, este
pode ser utilizado em aplicagbes periédicas em intervalos
de 10 segundos.

Esclarecimentos relativamente ao diagrama de
poténcia de transporte?

Verifique primeiro o carregamento da peca e compare-o.
Procure um ponto no diagrama com a carga de transporte
e a velocidade da correia e certifique-se de que o ponto
ndo se encontre acima da poténcia de um motor utilizado.
No exemplo, em que a carga de transporte é de
8 kg/unidade e a rotagdo da correia € 5m/min., € indicado
gue o motor pode ser utilizado com 25W.

20

15
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Transporte, montagem, instalagao

Instrugdes de seguranga

Respeitar as instrugdes de seguranga do

capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Adicionalmente, devem ser respeitados todos os
simbolos e instrucbes de seguranca nos
sistemas de transporte e na documentacdo do
fabricante em anexo.

5.1 Transporte

Os sistemas de transporte sdo embalados (em cartdo ou
caixa de madeira) — em funcdo da sua configuragdo e
dimensao* — e transportados por camido.

Como meio de transporte servem paletes. Estas sao
deslocadas com uma empilhadeira.

B Apanhe as cargas, que sdo desmontadas ou montadas
€ cujo peso ndo pode ser carregado, com
equipamentos adequados (cordas e roldanas)!

B Faca um controle visual para verificar se 0s meios de
encosto estdo identificados ndo se encontram
danificados e se estdo em bom estado! Eleve o
material transportado apenas nos pontos de fixagao!

B verifique imediatamente o fornecimento quanto a sua
integridade, danos ou outras particularidades!

B Durante o transporte respeite as prescricbes nacionais
validas de seguranca e prevencéo de acidentes!

B Em caso de ddvidas relativamente ao transporte,
montagem e instalacdo da maquina entre em contato
com a MISUMI Europa GmbH!

B Certifiqgue-se que ndo se encontram quaisquer pegas
soltas em cima do material transportado, que possam
cair durante o transporte!

B Somente pessoal autorizado é que pode ligar/desligar
(conetar/ desconetar) a fonte de alimentagdo elétrica
(corrente)!

B Uiilize somente equipamento de elevagdo com
suficiente capacidade de carga e em perfeito estado
técnico e funcional para o transporte! Certifique-se que
a capacidade de carga dos equipamentos de elevagéo,
assim como, dos meios de carga e transporte,
corresponde as cargas indicadas para o material
transportado!

*Estado de fornecimento
Correspondendo a encomenda os sistemas de
transporte sdo fornecidos dependendo da sua

medida de comprimento do perfil da estrutura.

Comprimento  Perfil da estrutura em uma peca

<2000
Comprimento  Perfil da estrutura dividido em 3
= 2005 secdes

& Perigo de vida devido a cargas que possam
‘A cair

Existe perigo devido a erros humanos e cargas
mal apertadas ou fixadas durante o transporte.

Para o transporte de maquinas interno deve ser
utilizado um empilhador ou um outro meio de
transporte com capacidade de carga e
comprimento dos garfos suficientes!

Colocar uma esteira de borracha em cima dos
garfos de forma que os componentes da
maquina ndo possam deslizar! Respeite a
posicdo do centro de gravidade durante o
transporte! Proteger a maquina na area carga
com meios adequados para o transporte com o
caminhao!

E proibido passar por baixo de cargas
suspensas!

Usar equipamento de protecdo pessoal!

5.2 Montagem

® O local de colocacdo deve dispor de uma conexao
elétrica

=  Os separadores tém de ser de facil acesso

EE Plano de colocacédo e desenhos
InformagcBes detalhadas relativamente  as
medidas e pesos dos componentes constam dos

planos e desenhos no anexo deste manual de
instrucoes!

5.2.1 Desembalar e colocar

O local de colocagéo previsto do sistema de transporte tem
de ser resistente e nivelado!

Recomendagédo: solo de betdo nivelado permitido para os
pavilhdes de maquinas

B  Desembale o sistema de transporte com cuidado!
Remova os cartdes e, caso necessario, as protecdes
de transporte! Elimine o material de embalamento de
acordo com as prescri¢des!

B  Respeite a medida precisa do seu sistema de
transporte individualmente configurado!

B Cologue o sistema de transporte de forma a que seja
garantida uma area de trabalho e de funcionamento
(sem éarea de armazenamento) em todas as direcbes
de, no minimo, 800 mm!

B  Respeite a capacidade de carga necessaria do
fundamento de, no minimo, 3 t/m?!
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AVISO

Perigo devido a inobservancia da area de
perigos, de trabalho e de funcionamento

Podem ocorrer situacdes de perigo causadas
por energias elétricas, mecéanicas e térmicas,
assim como, perigos residuais especiais em
caso de inobservancia da distancia de
segurangca em relacdo ao sistema de
transporte.

Garantir uma distdncia de seguranca de
800 mm a volta do sistema de transporte!

N&o pouse ou guarde nada na area de trabalho
e de funcionamento!

Deve garantir-se um acesso livre para o0s
pontos de manutencdo e de inspecdo da
maquina!

Respeitar a respetiva distancia de seguranga
do sistema — especialmente durante o modo de
ajuste e modo normal!

5.2.2 Alinhar o sistema de transporte

Para o alinhamento dos elementos da maquina montados
necessita de meios auxiliares como uma caixa de
ferramentas e um nivel.

Os sistemas de transporte sdo equipados, consoante
configuragdo de clientes, ou com rolos deslocaveis ou
parafusos de ajuste regulaveis em altura.

B Alinhe o sistema de transporte por alto em relagdo a
magquinas ligadas adjacentes!

B Alinhe a maguina unicamente através dos pés da
maquina regulaveis em altura!

B verifique a posicdo horizontal de varios componentes
com o nivel!

B De seguida fixe os rolos deslocaveis ou os parafusos
de ajuste contra deslocacao e deslize.

B Aparafuse os pés da maquina, se necessario com o
solo do pavilhdo das maquinas!

Exemplo Parafusos de ajuste

5.3 Condic¢des de funcionamento

Condicgoes fisicas

Temperatura n

+5°C até + 45°C (espago aquecido) (ver
ambiente (espaco aq ) (

temperaturas de funcionamento das
cintas e correias)

Temperaturade  w _1g9ec~40°C

Servico

Humidade = 30% até 60%

relativa do ar

Altura de ® Até 1000 m NN

colocacao

Atmosf_erla ® Proibido o uso em atmosferas

potenciaimente potencialmente explosivas

explosiva

Sujidade ® nenhuma sujidade elevada devido a
Oleos, &gua, pd, acidos e gases
corrosivos

Outros " nenhuma radiagdo solar direta

" jluminacao suficiente; 250 Lx

(ArbStattV §7)

® Se 0 espaco de trabalho nao estiver
suficientemente iluminado, entdo deve
providenciar-se uma iluminagcdo no local
de trabalho adicional, junto da maquina!

® Ventilagdo suficiente do espago de
trabalho (esforgo do utilizador)

® A maquina nado dispde de qualquer
protecao contra explosao

5.4  Ligacéo

Nota

O capitulo "Ligacéo" refere-se exclusivamente a
sistemas de transporte que foram fornecidos com
motor de acionamento! O sistemas de transporte
sem motor de acionamento s&o considerados
magquinas incompletas no sentido da diretiva para
maquinas 2006/42/CE!

Observe a descri¢cdo para a ligagdo acionamento
exterior no capitulo 5.6, a partir da pagina 51!

Depois da maquina ter sido colocada, a ligagdo dos meios
de producdo elétricos e técnicos de controlo deve ser
realizada pelos técnicos especializados.
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AVISO

Perigo de ferimentos devido a um arranque
inesperado

Durante a ligagdo do meio de funcionamento
existe 0 perigo que a maquina arranque
inesperadamente ou execute movimentos.

Proteger a maquina durante a instala¢éo contra
uma ativagdo involuntéria!

Usar equipamento de protecdo pessoal!

Deve certificar-se de que durante a instalagéo,
as pessoas ndo autorizadas ndo tenham
acesso a maquina! Proibir o acesso a terceiros
a area de trabalho e de funcionamento!

B  Assente os cabos de ligagdo, para o sistema de
transporte, de forma aliviada, de modo a nao
constituirem perigo!

B Somente os eletricistas, que conhecem as prescricées
locais de ligacdo e de seguranca, € que podem
estabelecer a ligacdo elétrica de acordo com os
esquemas elétricos!

5.4.1 Pontos de ligagdo da maquina

Para o funcionamento do sistema de transporte é
necessaria uma ligacéo elétrica. As interfaces da maquina
estao respetivamente preparadas por parte do fabricante.

Se por parte do fabricante ndo foram montados quaisquer
dispositivos eletronicos, entédo a instalagdo elétrica tem de
ser realizada por um eletricista escolhido pelo proprietério.
O esquema de ligagdo esta visivel na caixa de bornes ou
nos esquemas elétricos do motor fornecidos.

Atencéo

Na ligac@o elétrica da maquina, é necessério verificar se a
tensdo de rede existente corresponde a tensdo nominal
indicada na maquina. Nos dados técnicos, capitulo 4.1,

esta indicada a rede de segurancga.

O circuito da corrente de retorno tem de ser ligado a terra.
A corrente de retorno tem de ser ligada a terra com a
ligacdo & terra, o fio terra e o cabo de ligacdo tém de
possuir o mesmo corte transversal.

O regulador de velocidade "Oriental" sdo montados em
carcagas.

Perigo de vida devido a choque elétrico

Podem ocorrer situacdes de perigo devido a
energia elétrica quando os trabalhos de
reequipamento sao executados por pessoal
ndo autorizado.

Ativar eletricamente o sistema de transporte
antes de iniciar os trabalhos e protegé-lo contra
reativacdo involuntaria e ndo autorizada!

Instalagdes elétricas apenas podem ser
realizadas unicamente por um eletricista ou sob
a sua supervisao diretal

Infragbes (p.ex. contactos livremente
acessiveis, colocacéo errada do cabo & massa,
etc.) podem causar choques elétricos e
consequentemente ferimentos graves até
mesmo a morte!

@0esP

Dependente do motor montado na correia de transporte, as
informag6es relativas a ligagdo elétrica correta constam no
esquema elétrico A ou B (comp. capitulo "Esquema elétrico”
a partir da pagina 49). Sendo vélida a seguinte atribuigao:

= Motor modelo "Panasonic": Esquema A
=  Motor modelo "Oriental”: Esquema B

Nota
O regulador e o condensador tém de ser

instalados numa carcaca para tal permitida
(p. ex. DIN EN 60204-1/ IEC 60204-1/ VDE 0113-
1 na sua versdo vélida). Para tal, tem de ser
prevista também uma respetiva prote¢do (p. ex.
disjuntor).

Atencéao

Devido as diferentes possibilidades de configuragdo, ndo é
possivel, definir, de forma absoluta, a relacdo de
dependéncia entre o sentido de rotacao e o tipo de ligacao,
uma vez que o sentido de rotagdo depende do tipo de
constru¢do da engrenagem (e, por conseguinte, da relacdo
de reducao fornecida).

A direcdo da rotagdo do motor altera-se consoante a
relacéo de redugéo, por isso a dire¢do de transporte tem de
ser pré-indicada pelas ligacoes.

Tenha em atencdo que o transporte ndo pode ser
operado na direcdo oposta. A operacao s6 € admissivel
na direcdo de movimento indicada!
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Exemplo:

< COITet0

Direcdo de movimento do sistema de transporte

CUIDADO

Q ~ Destruigao do motor
: + Se o0 sistema de transporte for posto em

funcionamento no sentido oposto ao sentido de
transporte permitido durante periodo longo, o
sistema pode ficar danificado.

Manter o funcionamento do transporte no
sentido oposto o mais reduzido possivel!

Apo6s a ligagdo elétrica do sistema de
transporte deve ser verificado, ligando
brevemente (no méaximo alguns segundos), se
existe a direcdo de transporte predefinida. Se
isto ndo for o caso, a ocupacdo dos bornes,
como indicado no esquema elétrico, deve ser
alterada!

Regulador de
velocidade

TG

Condensador

Exemplo de ligacdo da variante do motor com regulador

A
o

AVISO

Perigo de tropecar devido a cabos
colocados incorretamente

Existe perigo de ferimentos, se pessoas
tropecarem devido a cabos colocados
incorretamente ou de forma pouco ajustada.

Usar equipamento de protecéo pessoal!

Colocar os cabos e tubagens em canais/tubos
para cabos!

Bloquear a area de instalagao!
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5.5 Esquema elétrico

5.5.1 Fabricante do motor A (motor Panasonic)

cw
Cg2
Lo uBranc
NO _ _Cinzento PE
Preto
Azul

Condensador Z 57 Motor

Azul  |solamento térmico

CCW
)
Lo uBranc
Ci
inzen PE
N o N JPreto
Azul
Condensador Motor
Azul

Isolamento térmico

Imagem de ligacdo do motor de inducdo 6 W-25W-40W-60W-90W - 230V/50Hz — monofasico
Todos os motores estdo equipados com um isolamento térmico, exceto o motor de 6W.
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5.5.2 Fabricante do motor B (motor Oriental)

Lo

No b \ ©
Condensadorg

Motor

Branc

Lo

No

&

Verme

_Preto

Condensador

H

CCW

PE

Imagem de ligagdo do motor de indugdo 6 W-25W-40W-60W-90W - 230V/50Hz — monofasico

Verso do regulador

=
SPEED

N (CCW)
FG

Massa

O motor roda-se como numa
cablagem apresentada no
diagrama na diregdo CW (no
sentido dos ponteiros do rel6gio).
A direcao de rotacéo converte a
sua diregdo de acordo com uma
cablagem apresentada em linha
em pontos.

Cabo de

52

50:05 4035

6.32

Steigung 7.62

/

\ 6-M3

Cabo de massa

ligacdo

500 mm

Ficha

|
J

90405

. Cabo de alimentacédo de energia 230V/50Hz monofasico

\_Carcaca

|
~~_ Motor

Imagem de ligacdo do motor de regulacdo 6 W-25W-40W - 230V/50Hz - monofasico

52
50«05 | 60
4-03.5
- I g2 [ — ¥
. °
|| sy (D 2
[} 230V/50Hz =5 Q g
monoféasico ol =
] | 2| >7-M3 i
| @ — ] - Condensador . Cabo de massa \2-84.5
= Cabo de ligagéo \ . ~
Massa 500 mm \ Cabo de ligag&o para
\, condensador 350 mm
O motor roda-se como huma Ficha
cablagem apresentada no
diagrama na dire¢gdo CW (no .
Sen_“dofjos ponte|r~os do relogio). \_Cabo de alimentac&o de energia 230V/50Hz monofasico
A direcao de rotacéo converte a \ Carcaca
sua direcdo de acordo com uma . ¢
cablagem apresentada em linha
em pontos.
4
\ Motor
Imagem de ligagdo do motor de regulacdo 60W-90W - 230V/50Hz — monofédsico
50
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5.6 Ligacdo acionamento exterior

Importante
Os motores de acionamento colocados pelo

explorador (motores exteriores) tém de preencher

5.6.2 Velocidade de
maxima

transporte

admissivel

as indicacbes técnicas indicadas no capitulo DS ST Wiy cuetiz S8 Wil
4.5.1, a partir da pagina 43. SVKBE 67.7 m/min CVGNE 56.5 m/min
SVKNE 56.5 m/min CVGRE 56.5 m/min
Para um ligacéo profissional e segura de uma acionamento SVKRE 56.5 m/min CVGBE 67.7 m/min
exterior, séo condi¢@o as seguintes caracteristicas basicas GVHAE 67.7 m/min CVGDE 56.5 m/min
e medidas.
GVFAE 67.7 m/min CVGPE 56.5 m/min
Torque de acionamento » Capitulo 5.6.1, a partir da GVHNE 56.5 m/min CVGWE 56.5 m/min
pagina 51 GVFNE 56.5 m/min CVSEE 67.7 m/min
Velocidade de transporte  » Capitulo 5.6.2, a partir da ' '
pagina 51 GVTSAE 36.0 m/min CVSFE 67.7m/min
Lista de férmulas correias » Capitulo 4.4.2.1, a partir da GVTSNE 36.0 m/min CVSXE 56.5 m/min
pagina 41 . .
Dimensao > Capitulo 5.6.3, a partir da GVTWAUE 36.0 m/min CVSFDE 56.5 m/min
pagina 52 GVTWASE  36.0 m/min CVSTCE 14.4 m/min
GVTWNUE  36.0 m/min CVSTRE 14.4 m/min
— - GVTWNSE  36.0 m/min CVSJAE 56.5 m/min
5.6.1 Torque admissivel maximo _ )
CVGAE 67.7m/min CVSMAE 26.4 m/min
Os valores seguintes referem-se ao torque admissivel CVLPAE 56.5 m/min CVDSAE  37.7 m/min
méaximo no motor e/ou roda de acionamento da CVMAE 67.7 mimin CVDSBE 37.7 mimin
engrenagem.
CVMBE 67.7 m/min CVSPCE 64.4 m/min
3,5 W 0,294 Nm CVSPAE 64.4 m/min
6 W 2,45 Nm CVGTAE 72.0 m/min
15 W 4.9 Nm CVGTBE 64.8 m/min
25 W 7,84 Nm CVGTNE 57.6 m/min
40 W 9,8 Nm CVGTPE 57.6 m/min
60 W 19,6 Nm CVSYE 56.5 m/min
90 W 19,6 Nm CVSFAE 27.1 m/min
CVSFBE 22.6 m/min
CVSFCE 67.7 m/min
Roda de acionamento do motor (esquerda), roda de
acionamento da engrenagem (direita)
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Motor de Aplicacao
acionamento

® Motor de ® para a operagdo continua /velocidade de

inducgéo transporte constante) em uma direcdo de
transporte

® Motor de ® para a operacao comandavel /velocidade de

comando transporte comandavel) com potenciémetro

para ajuste das rotaces

As representacdes seguintes e dimensfes sdo validas para
motores de indugdo e de comando.

dh7

|
J

Dimensdes motor de acionamento

A Dimensao retangular

PCD Diametro de referéncia

D1 Diametro da flange

d Diametro eixo de acionamento

Deslocamento do eixo

Transporte, montagem, instalagao 5
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Tolerancia PCD Tolerancia da
12 14 22

29,5
3,5 2 @6 h7 28 2,1
(34,5)
26
6 60 @8 h7 25 75 6
(33)
30
15 70 h7 80 5
(36)
2 10 30 32
25 80 h7 30 85 6
40 @12 h7 36 37 105 5
120
60 90 h7 [150]
@15 34 38 60 7
135
90 h7 1172]

Transporte, montagem, instalagao 5

0 3,5 18 Eixo plano

65 10 4.5 70 Eixo plano

7 74 82 4 +0.01 / +0.06
15 5.5

86 94 4 +0.01 / +0.06

95 4 +0.01 / +0.06

7.5 - 18 6.5 104 5 +0.00 / +0.05

= 5 +0.00 / +0.05

Valores em () sdo dimensbes para cabegas de engrenagem com uma relagdo de transmissdo de = 30

Valores em [ ] sdo dimensbes para motores de comando

5.6.3.1 Forma dos eixos/forma das rodas de
acionamento

Rodas de acionamento possuem ranhuras de chaveta
exceto motores de acionamento de 35 e 6W).
Seguidamente s&o representadas as chavetas e as
ranhuras das chavetas.

@ 0

o
i [ 25  og| 4-00 o5 oo

i S ——

4]

[Tif-

5.6.3.2 Esboco para motores de inducao

60/90 Watt a0 . L .
s I :
i =l
- (. H S/
- s I
C_ | |2 BT L/ o
[2a

5.6.3.3 Esboco para motores de comando

6 Watt

==

15/ 25 Watt
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y Nota

5.6.4 Placas adaptadoras motor de acionamento

Correspondendo a tabela de referéncia o

Para definicdo das placas adaptadora_s de um motor de correspondente esboco das placas adaptadoras
acionamento tém de ser conhecidos o tipo de pode ser solicitado da MISUMI Europa GmbH
transportador, a posicdo do motor e a poténcia do motor. em caso de necessidade!

Estes dados devem ser consultados na vista geral em
tabela seguinte.

SVKAE/ SVKBE Padrdo/ MK 6 W CVSFBE Padrdo/ MK 40 W
SVKAE/ SVKBE Padrdo/ MK 25W CVSFCE Padrdo/ MK 6 W
SVKNE/ SVKRE Padréo/ MP 6 W CVSFCE Padréo/ MK 25 W
SVKNE/ SVKRE Padréo/ MP 25W CVGCE Padréo/ MK 6 W
SVKNE/ SVKRE Padréo/ MP 40w CVGCE Padréo/ MK 25 W
SVKNE/ SVKRE Padréo/ MP 90 W CVGNE Padréo/ MK 40w
GVHAE/ GVFAE Padrdo/ MK 6 W CVGNE Padrdo/ MP 6 W
GVHAE/ GVFAE Padrao/ MK 25W CVGNE Padréo/ MP 25 W
GVHNE/ GVFNE Padrao/ MP 25W CVGRE Padréo/ MP 6 W
GVHNE/ GVFNE Padrao/ MP 40 W CVGRE Padréo/ MP 25W
GVHNE/ GVFNE Padréo/ MP 60 W CVGRE Padréo/ MP 40w
GVHNE/ GVFNE Padréo/ MP 90 W CVGBE Padréo/ MK 6 W
GVTSAE Padréo/ MK 6 W CVGBE Padréo/ MK 25W
GVTSAE Padréo/ MK 25W CVGDE Padréo/ MK 6 W
GVTWAUE/ GVTWASE Padrao/ MK 6 W CVGDE Padrao/ MK 25 W
GVTWAUE/ GVTWASE Padrao/ MK 25W CVGDE Padréo/ MK 40 W
GVTWNUE/ GVTWNSE Padrao/ MP 6 W CVGPE Padréo/ MP 6 W
GVTWNUE/ GVTWNSE Padrao/ MP 25W CVGPE Padréo/ MP 25 W
CVGAE Padréo/ MK 6 W CVGWE Padréo/ MP 6 W
CVGAE Padréo/ MK 25W CVGWE Padréo/ MP 25W
CVLPAE Padrao/ MP 25W CVGWE Padrao/ MP 40 W
CVLPAE Padrao/ MP 40 W CVSEE/ CVSFE Padrao/ MK 60 W
CVMAE/ CVMBE Padrao/ MK 25W CVSEE/ CVSFE Padrao/ MK 90 W
CVMAE/ CVMBE Padrao/ MK 40 W CVSXE Padrao/ MP 60 W
CVSSAE Padréo/ MK 6 W CVSXE Padréo/ MP 0 W
CVSSAE Padrao/ MK 25W CVSFDE Padrao/ MK 6 W
CVSSAE Padrao/ MK 40 W CVSFDE Padrao/ MK 25 W
CVSPAE Padrao/ MK 25W CVSFDE Padrao/ MK 40 W
CVSPAE Padrao/ MK 40 W CVSTCE Padrao/ MK 6 W
CVGTAE Padrao/ MK 6 W CVSTRE Padrao/ MP 6 W
CVGTAE Padrao/ MK 25W CVSJAE Padrao/ MP 6 W
CVGTBE Padrao/ MK 25W CVSJAE Padrao/ MP 25W
CVGTBE Padrao/ MK 40 W CVSMAE Padréo 6 W
CVGTNE Padrao/ MP 6 W CVDSAE Padrao/ MK 40 W
CVGTNE Padrdo/ MP 25W CVDSBE Padréo/ MK 40 W
CVGTPE Padrdo/ MP 25W CVSPCE Padréo/ MK 6 W
CVGTPE Padrdo/ MP 40 W CVSPCE Padréo/ MK 25 W
CVSYE Padrao/ MP 60 W

CVSYE Padréo/ MP 90 W

CVSFAE Padréo/ MK 6 W

CVSFAE Padréo/ MK 25W

CVSFBE Padréo/ MK 6 W

CVSFBE Padréo/ MK 25W
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EE Instrugdes de seguranga

Respeitar as instrugdes de seguranga do
capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Além disso, devem ser respeitados todos os
simbolos e todas as instru¢des de seguranga que
se encontram junto dos sistemas de transporte e
as documentacbes do fabricante existentes no
anexo.

AVISO

Perigo por utilizacdo de pessoas néo
autorizadas

P

Existem perigos, se pessoas ndo autorizadas

tiverem acesso a maquina durante a sua
ligacdo e colocagdo em funcionamento.

Uma vez concluidos os trabalhos, proteja a
maquina contra uma nova ativagdo nao
autorizada!

A colocagdo em funcionamento da maquina
apenas é permitida apds uma instru¢do ou
formagé&o!

O pessoal instruido e formado tem de verificar
o estado regular dos dispositivos de protegado e
de seguranca antes do inicio do turno. Se
detetar falhas, a maquina deve ser
imediatamente imobilizada até estas falhas
serem eliminadas.

Importante
Tenha atencgdo as areas de perigo da maquina!

Depois de ligar a maquina, ndo proceda a
trabalhos de limpeza nas areas de acdo da
maquina!

Respeitar as cargas dos transportadores! Nunca
sobrecarregar!

6.1 Colocagdo em funcionamento

Atencéao

Definir responsabilidades do pessoal que vai colocar o
sistema em funcionamento!

Substituir imediatamente pecas da maquina avariadas.
Para uma identificagdo inequivoca do componente, utilizar
0s documentos adicionais no anexo deste manual de
instrucoes!

N&o deve remover, contornar nem ignorar estas medidas
de seguranca!

Verifique as condi¢fes de instalagdo na primeira colocagéo
em funcionamento ou apds um periodo prolongado de
imobilizacao!

A colocagdo em funcionamento da maquina
sO é permitida apos estar confirmado que ela
preenche todos os requisitos basicos da
diretiva 2006/42/CE!

6.2 Controlos funcionais antes do

funcionamento

Perigo de vida devido a danos e defeitos

Existe perigo de vida devido a danos e defeitos
na maquina.

Nunca coloque a maquina em funcionamento
de detetar um dano localizado e identificado!
Substituir componentes avariados!

Controlar 0s componentes elétricos e

mecanicos quanto a danos!

Realizar a manutencdo da  maquina
corretamente de acordo com os intervalos de
manutencao! O proprietario deve controlar a
execucdo correta da manutencdo de acordo
com o manual!

B Antes da colocagdo em funcionamento do sistema de
transporte execute um teste funcional e certifique-se do
estado correto da maquina!

B verifique todas as coberturas de protecdo do sistema
de transporte quanto a existéncia e integridade!
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A ligagdo do sistema de transporte ocorre consoante a
configuragdo ou no disjuntor do motor ou no regulador de
rotacao.

Em caso de uma integragdo do sistema de transporte num
conceito de utlizacdo e comando sobreposto, a ligacdo
possivelmente ocorre através de um procedimento de
ligacdo de todo o sistema/maquina. Uma ligacdo e
desconexdo separadas do sistema de transporte depois
ndo sdo necessarias.

Interruptor de ligar/desligar

Perigo de vida devido a uma utilizacédo
. incorreta

Existe perigo de vida, bem como perigos para a
maquina, se esta for operada por pessoal
inexperiente, ndo qualificado e néo instruido.

Utilizacdo exclusiva a pessoal instruido! As
competéncias devem ser determinadas
obrigatoriamente pelo proprietario!

Em caso de trabalhos de manutencao,
reequipamento ou limpeza, a maquina deve ser
desligada!
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7. Colocacéo fora de funcionamento

EE Instrugdes de seguranga

Respeitar as instrugdes de seguranga do
capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Além disso, devem ser respeitados todos os
simbolos e todas as instru¢des de seguranga que
se encontram junto dos sistemas de transporte e
as documentacbes do fabricante existentes no
anexo.

7.1 Desligar sistema de transporte

Importante

Se o sistema de transporte estiver ligado a um
sistema de operacao e controlo hierarquicamente
superior, nunca  deve ser desligado
separadamente no fim de cada turno.

Desconexao no final do turno

1. Desligue a tensao de carga!

2. Depois de concluir o trabalho, proteja a maquina contra
uma nova ativagdo ndo autorizada!

Desconexdo em caso de um periodo de tempo
prolongado

1. Esvazie o sistema de transporte! Certifique-se de que
ndo se encontra qualquer material transportado em
cima do transportador!

N

Desligue a tenséo de cargal!

w

Separe o0 sistema de transporte fisicamente da
alimentacao de corrente!

7.2 Imobilizagdo da maquina

O sistema de transporte tem de ser colocado corretamente
fora de funcionamento em caso de imobiliza¢cdes
prolongadas, deslocacdo, bem como em caso de uma
imobilizacdo definitiva.

N Perigo na desativagdo da alimentagdo de
A\ energia por pessoal ndo autorizado

Ha sempre perigos, se o sistema de transporte
for desligado dos meios de producdo por
pessoal inexperiente e ndo qualificado para tal.

Somente pessoal autorizado é que pode
desligar a fonte de alimentacéo elétrica!

1. Esvazie o sistema de transporte! Certifique-se de que
nao se encontra qualquer material transportado em
cima do transportador!

2. Desligue o sistema de transporte!

3. Desligue todas as alimentacdes de energia do sistema
de transporte!

4. Lubrifique as pecas metalicas polidas do sistema de
transporte ligeiramente com 6leo!

5. Cubra o sistema de transporte para ndo se sujar em
caso de o armazenar!

6. Armazene o sistema de transporte em cima de paletes
de transporte!

AVISO

Perigo de ferimentos e perigo de poluicéo
devido a falta de qualificacdo do pessoal

P>

Durante a imobilizagcdo do sistema de
transporte podem surgir perigos, se o pessoal
ndo dispor da respetiva qualificacdo e
competéncia.

A imobilizacdo deve ser realizada pelos
técnicos especializados autorizados

Eliminar os meios de produgdo e maquina
apenas pelos técnicos especializados!

Respeitar as prescri¢cdes de eliminacéo locais!

7.3 Armazenamento da maquina

O sistema de transporte tem de ser armazenado ou
eliminado corretamente em caso de imobilizagdes, bem
como em caso de uma imobilizacdo definitiva.

Para um armazenamento intermédio do sistema de
transporte, o local de armazenamento tem de encontrar-se
fresco e seco para evitar corrosdo nas pecas individuais da
maquina. A embalagem de transporte estd preparada para
uma duracdo de armazenamento de 3 meses apos

fornecida.

espaco fechado, seco
-20°C até +60°C

Caracteristica

Depésito
Temperaturas

Humidade relativa do ar max. 85% (nenhuma condensacao!)
Deshumificador no armario/caixa de

comutacao
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Perigo de ferimentos devido a
instabilidade/quedas

Existem perigos de que o sistema de transporte
tombe e caia, devido a um armazenamento

errado ou falta de consideragdo dos pontos de
gravidade.

Proteger o sistema de transporte para néo
tombar e contra instabilidade!

Respeitar o ponto de gravidade!

7.4  Eliminacdo da maquina

B Flimine o material de embalagem de acordo com as
prescri¢des regionais!

B  Elimine as cartonagens, embalagens de protecdo em
plastico e material de conservacdo separadamente e de
forma correta!

B por razbes de seguranca ambiental, a maquina devia
ser eliminada por uma empresa especializada e
autorizada!

A eliminacdo do sistema de transporte (também pecas da
magquina, meios de produgdo) segue as prescri¢cdes locais
relativas a eliminacéo, assim como, as leis do ambiente no
pais em que esta a ser utilizado o sistema.

Se a méaquina chegou ao fim da sua vida util, deve ser
desmontada e eliminada de forma correta e segura,
principalmente as pegas e substancias mais prejudiciais ao
ambiente. Referimos-nos aos lubrificantes, plasticos,
baterias, entre outros.
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‘

. Equipamento e Acessorios

Instrugdes de seguranga

Respeitar as instrugdes de seguranga do
capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Além disso, devem ser respeitados todos os
simbolos e todas as instru¢des de seguranca que
se encontram junto dos sistemas de transporte e
as documentagBes do fabricante existentes no
anexo.

Perigo de esmagamento e de vida devido
aintervencao de pessoas ndo autorizadas

Podem ocorrer situacdes de perigo quando os
trabalhos de reequipamento sdo executados
por pessoal ndo autorizado.

=] b

Desligar a maquina da alimentacdo de energia
antes de iniciar os trabalhos de reequipamento
e protegé-la contra religacéo involuntaria e nao
autorizada!

Certifique-se de que os trabalhos de
reequipamento sejam realizados apenas por
técnicos especializados!

Usar equipamento de protecao pessoal!

8.1 Substituir acionamento

Em caso de uma falha ou defeito, o motor do sistema de
transporte tem de ser substituido. Dependente do modelo
do motor diferenciam-se as sequéncias da substituicdo do
motor.

Documentacéo do fabricante dos motores

Respeite as instrugbes relativas a montagem e
desmontagem do motor nas respetivas
documentacdes do fabricante! Estas encontram-
se junto do manual de instrucdes.

e

Perigo de vida devido a choque elétrico

Podem ocorrer situacdes de perigo devido a
energia elétrica quando os trabalhos de
reequipamento sdo executados por pessoal
n&o autorizado.

Ativar eletricamente o sistema de transporte
antes de iniciar os trabalhos e protegé-lo contra
reativacdo involuntaria e ndo autorizada!

Certifique-se de que os trabalhos de
reequipamento sejam realizados apenas por
técnicos especializados!

@SSP

8.2 Substituir correia

Ao alcancar o limite de desgaste ou com exigéncias
sempre a mudar em relagao a correia de transporte devido
a alteracdo do material a ser transportado, a correia do
transportador tem de ser substituida.

As substituicBes da correia descritas de seguida tanto s&o
vélidas para os transportadores de correias planas,
sincronas e de aco inoxidavel.

AVISO

c ~ Perigo de ferimento por correias em falta

Existe o perigo de ferimento, quando a correia
de transporte ndo esté colocada e assim com o
sistema de transporte ligado, componentes
moveis possam ser acedidos.

Durante a troca de correia ou com correia ndo
colocada o sistema de transporte tem de estar
separado com seguran¢a da alimentacdo de
tensdo elétrica!

Nunca ligar o sistema de transporte sem
correia, j4 que este apresenta simultaneamente
um equipamento de prote¢do separador!

CUIDADO

Sobrecarga devido a tensdo da correia
elevada

Existe perigo da sobrecarga e destruicdo do
motor e correia, se esta for demasiadamente
tensionada.

Ajustar a tensao da correia de forma que o rolo
de acionamento possa rodar em caso de uma
correia bloqueada!

Importante

Caso o sistema de transporte tenha sido obtido
da MISUMI sem correia de transporte, entdo a
sua operagdo s6 €& permitida com correias de
transporte MISUMI originais colocadas!

Alternativamente podem ser aplicadas correias
de transporte que correspondam as
caracteristicas  técnicas das correias de
transporte  MISUMI originais! Observe as
caracteristicas técnicas no capitulo 4.4.1, a partir
da péagina 37!

De outro modo a Declaragdo de Conformidade
CE perde a sua validade! Em geral MISUMI
Europa GmbH néo se responsabiliza por danos
ou danos subsequentes, motivados pela
utilizacdo de uma correia de transporte nao
fornecida pela MISUMI Europa GmbH!

Tenha em atencdo, qua anova correia a ser
aplicada é apropriada para o transportador e o
material a transportar!

Utilize correias de transporte da MISUMI Europa
GmbH!
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8.2.1 Substituicdo da correia — unidade de
cabeca

Procedimento da substituicdo da correia nos sistemas
de transporte com unidade de cabeca

1. Desligue o interruptor principal e desligue a
alimentacdo de corrente, puxando a ficha de rede do
transportador!

2. Marque a respetiva posicdo dos parafusos no perfil
para manter a tensdo da correia ajustada!

3. Solte o parafuso de regulacédo de tensdo em ambos os
lados! A correia solta-se, soltando a unido roscada.

4. Solte a correia completamente e desaparafuse o
suporte da polia por completo!

5. Retire a correia! Durante a substituicdo certifique-se de
que as polias ndo sédo puxadas para fora!

Coloque a nova correia de acordo com a dire¢do de
transporte! Considere a marcacdo de direcdo de
transporte no verso da correia!

Instale a correia na sequéncia inversa de acordo com o
procedimento indicado! Monte o suporte da polia!

De seguida ajuste a tensdo da correia com o0s
parafusos de regulacéo de tensao!

Realize um controlo vidual e funcional apds terminar os
trabalhos de substituicdo da correia no transportador!
Tenha especial atengdo a unibes roscadas
desaparafusadas e pecas soltas como, ferramentas e
parafusos na area de agdo do transportador!

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes

60



u u
¥ MiSUMi
8.2.2 Substituicdo da correia — unidade central

Procedimento da substituicdo da correia nos sistemas
de transporte com unidade central

1. Desligue o interruptor principal e desligue a
alimentacdo de corrente, puxando a ficha de rede do
transportador!

2.  Rode o transportador em 180°!

3. Marque a respetiva posicdo dos parafusos no perfil
para manter a tenséo da correia ajustada!

4. Solte os 4 parafusos de regulacédo de tensédo! A correia
solta-se, soltando a unido roscada.

5.

6. Coloque o transportador de lado para remover a unido
roscada da cobertura amarela! Seguro os rolos com a
ma&o de modo a protegé-los para ndo cairem!

7. Remova a cobertura amarela!

8. Retire os rolos cuidadosamente!

9. Memorize o percurso da correia para colocagdo dos

rolos na colocacgéo posterior da nova correia!

10. Solte a correia completamente e retire-a!

11. Cologue a nova correia de acordo com a direcdo de
transporte! Considere a marcacdo de direcdo de
transporte no verso da correia!

12. Coloque os rolos retirados e volte a montar a cobertura
amarela!

13. De seguida ajuste a tensdo da correia com o0s
parafusos de regulacédo de tensédo! Certifique-se de que
a correia ndo realize movimentos meandros num dos
lados.
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8.2.3 Substituir correia - acionamento integrado

Procedimento da substituicdo da correia nos sistemas
de transporte com acionamento integrado

1. Desligue o interruptor principal e desligue a
alimentacdo de corrente, puxando a ficha de rede do
transportador!

2. Solte ambas as unies roscadas dianteiras da
cobertura da polia do transportador e retire-as!

3. Solte ambas as unides roscadas da cobertura da polia
na lateral do transportador e retire-as! Tenha em
atengdo que apenas deve soltar as unides roscadas de
um lado do transportador para a substituicdo da
correia.

4. Levante a cobertura da polia!

5. Retire a correial

6. Coloque a nova correia e volte a montar a cobertura na
sequéncia inversa da desmontagem!

7. De seguida ajuste a tensdo da correia com o0s
parafusos de regulacéo de tenséo!

8.3 Correcdo de meandro

As correias do transportador sdo pré-ajustadas por parte do
fabricante. No entanto, pode ocorrer um funcionamento em
forma de meandro devido & utilizacdo ou apdés uma
substituicdo da correia. O funcionamento da correia reto
deve ser respetivamente ajustado ou reajustado.

Para a correcdo de meandro, os transportadores tém de
estar em funcionamento.

CUIDADO

/\ Sobrealimentag&o da correia devido a ajuste
. unilateral

Existe perigo de danificagdo da margem da
correia devido a uma sobrealimentacdo da
correia, se a mesma for ajustada em
demasiado de um lado.

Realizar a correcdo de meandro passo por
passo sob controlo virtual do decorrer da
correia!

8.3.1 Correcéo de meand ransportador de

unidade de cabeca

1. Coloque o transportador, para a correcdo de meandro,
em cima de uma base nivelada e resistente! Proteja o
transportador, se necessario, com pinos no solo.

2. Alinhe o transportador através de um nivel!

3. Solte a porca do parafuso de regulagdo de tensdo, no
lado de meandro do transportador, para de seguida
apertar lentamente o parafuso! Tenha em consideracéo
gue o parafuso deve ser novamente solto, caso tenha
sido muito apertado e se movimentar no sentido
oposto.

4. Observe o decurso da correia! Repita 0 processo caso
0 meandro ainda existir!

5. Volte apertar a porca!

6. De seguida, opere o transportador por algum tempo
para que o decurso da correia estabilize!
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8.3.2 Correcdo de meandro do transportador de

acionamento central

1. Coloque o transportador, para a correcdo de meandro,
em cima de uma base nivelada e resistente! Proteja o
transportador, se necessario, com pinos no solo.

2. Alinhe o transportador através de um nivel!

3. Solte a porca do parafuso de regulagdo de tensdo no
acionamento central, no lado de meandro do
transportador, para de seguida apertar lentamente o
parafuso! Tenha em consideracéo que o parafuso deve
ser novamente solto, caso tenha sido muito apertado e
se movimentar no sentido oposto.

4. Observe o decurso da correia! Repita o processo caso
0 meandro ainda existir!

5. Volte apertar a porcal!

6. De seguida, opere o transportador por algum tempo
para que o decurso da correia estabilize!

7. Com ajuda do parafuso e regulacdo de tensdo no
suporte da polia restabeleca o estado anterior!

8.3.3 Correcdo de meandro do acionamento
integrado

1. Coloque o transportador, para a corre¢do de meandro,
em cima de uma base nivelada e resistente! Proteja o
transportador, se necessario, com pinos no solo.

2. Alinhe o transportador através de um nivel!

3. Solte a porca do parafuso de regulacdo de tensdo, no
lado frontal do lado de meandro do transportador, para
de seguida apertar lentamente o parafuso! Tenha em
consideracdo que o parafuso deve ser novamente
solto, caso tenha sido muito apertado e se movimentar
no sentido oposto.

4. Observe o decurso da correia! Repita 0 processo caso
0 meandro ainda existir!

5. Volte apertar a porca!

6. De seguida, opere o transportador por algum tempo
para que o decurso da correia estabilize!

8.4 Tensionar correia

Correspondendo a variante de montagem do acionamento
diferenciam-se também 0s procedimentos do
tensionamento da correia.

Acionamento frontal Correia entre os perfis da estrutura:

» Parafuso tensor no rolo inversor

Correia a toda a largura:
» Parafuso tensor entre rolo inversor e
rolo tensor

Acionamento
central

Acionamento
integrado

c

» Parafuso tensor no rolo inversor

(== =)

8.5 Nova colocacdo em funcionamento

B verifique as ligagBes a terra quanto assentamento
fixo!

B volte a instalar todas as placas de identificac&o
desmontadas apos a substituicdo de cabos!

B volte apertar as unibes roscadas soltas apds
trabalhos de reequipamento!

B Controle a existéncia de todos as providéncias de
seguranca e protecao (coberturas de protegdo)!

B Remova, ap6s conclusdo dos trabalhos, a
ferramenta, parafusos, meios auxiliares ou outros
objetos da area de agéo do sistema de transporte!

B volte a fechar a caixa de distribuicdo e entregue a
chave ao responsavel!

B Concluidos os trabalhos de reequipamento, deve
realizar um teste de funcionamento (ensaio)!
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Consoante o ambiente operacional e utilizacdo dos
sistemas de transporte existem diferentes acessorios
disponiveis.

B Utilize unicamente pecas de acessorios do fabricante
ou dos fornecedores da maquina por ele autorizados
da MISUMI Europa GmbH!

B As informagBes relativamente ao processo de
encomenda dos acessorios constam no capitulo
"Encomenda“ a partir da pagina 65!

8.6.1 Suporte de mesa

Para colocagdo dos sistemas de transporte podem ser
encomendados suportes de mesas em diferentes versdes
(forma em |, H) com rolos deslocaveis ou parafusos de
regulacgéo.

Catélogo

Informacgbes detalhadas relativamente as pegas
de reposicdo e acessoérios constam do catalogo
ou em wWww.misumi-europe.com.

Suporte de mesa em forma H

8.6.2 Suportes de montagem (apoios)

Para a montagem individual do sistema de transporte
podem ser utilizados suportes de montagem como
elementos de apoio. Versdes diferentes permitem uma
variedade de possibilidades de utilizacao.

8.6.3 Calhas guia de metal

Para um alinhamento linear do material a ser transportado
no sistema de transporte podem ser montadas calhas guia
de metal em diferentes versdes (retas, em forma de Z e Y)
na armacéo do transportador.

Forma Z

Forma reta

8.6.4 Calhas guia de plastico

Para um alinhamento linear do material a ser transportado
no sistema de transporte podem ser montadas calhas guia
de plasticos técnicos em diferentes versdes (retas, em
forma de Z e Y) na armacdao do transportador.

8.6.5 Suportes de calhas guia

Para a montagem individual das calhas guia de plasticos
ou metal podem ser montados suportes especiais no
transportador.

T
¥

Suporte para calhas guia do  Suporte para calhas guia do
transportador de plasticos transportador de plasticos
técnicos - standard técnicos - intercalar
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Suporte para calhas guia do  Suporte para calhas guia do
transportador - standard transportador - intercalar

al

Suporte e dngulo para
calha guia de barra
redonda

Calha guia de barra
redonda

8.6.6 Cilindros de transferéncia

Para auxiliar uma transferéncia sem interven¢des entre os
sistemas de transporte conetados, os cilindros de
transferéncia podem ser montados entre  0s
transportadores.

8.6.7 Coberturas de plastico

Para cobertura do trajeto de transferéncia podem ser
montadas coberturas de plastico transparentes em
diferentes formas no transportador.

a B

Coberturas de plastico
forma U

Coberturas de plastico
forma L

8.7 Pecas de reposicéo

Na substituicdo de pecas relevantes para a seguranca dos
sistema de transporte, pode utilizar apenas pecas de
origem ou com a mesma qualidade, isto é, que apresentem

0 mesmo padrdo de seguranca.
Para mais informacgfes, ver lista de pecas de

reposicao no anexo desta documentacao!

Nota
Em geral, aplicam-se as “Condigbes Gerais de

Venda e Fornecimento” da MISUMI Europa
GmbH. Estas séo disponibilizadas ao proprietario
0 mais tardar no momento da assinatura do
contrato. A sua assinatura confirma a
encomendal

Lista de pecas de reposicao

8.8 Encomenda

B para encomendar pecas de reposicdo ou acessorios
dirija-se ao seguinte endereco:

MISUMI Europa GmbH
FranklinstraRe 61-63
D-60486 Frankfurt am Main

Alemanha
E-Mail: Mail.tech@misumi-europe.com
Web: WWww.misumi-europe.com
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9. Manutencéo

o M 0 dp PR

Instrugdes de seguranga

Respeitar as instrugdes de seguranga do
capitulo 3, “Instru¢Bes de seguranca”!

Além disso, devem ser respeitados todos os
simbolos e todas as instru¢des de seguranca que
se encontram junto dos sistemas de transporte e
as documentagBes do fabricante existentes no
anexo.

Respeite as prescricbes gerais de prevencdo de
acidentes nacionais!

Realize todos o0s trabalhos de configuragéo,
manutencao e de conservagao nos prazos prescritos!

Adapte os ciclos de manutencdo, caso necessario, a
necessidade diaria!

Substitua as pecas da maquina com defeito o mais
rapidamente possivel!

Utilize somente ferramenta em perfeito estado de
conservacao!

Informe o pessoal de operacdo e de monitorizacdo
antes de iniciar a execugdo dos trabalhos de
manutencao e de conservagao!

Coloque placas de indicagdo no sistema de transporte!

Documente todos os trabalhos de manutencdo pré-
definidos!

Utilize unicamente pecas de reposicdo de origem que
sdo permitidas pelo fabricante - especialmente em caso
de componentes relevantes a seguranca!

Assisténcia técnica

Para uma assisténcia técnica em caso de avarias
gue ndo possam ser solucionadas por iniciativa
propria deve ser contactado o fabricante dos
sistemas de transporte!

Antes de iniciar os trabalhos de manutencdo e de
conservacao nos transportadores, tome as seguintes
precaucgdes de seguranca pela seguinte ordem!

Ativar eletricamente

Proteger contra religacédo
Determinacdo da auséncia de tensdo
Ligar a terra e curto-circuitar

Cobrir/limitar pecas vizinhas que se encontram sob
tenséo

Interromper circuitos de prote¢do (transportador e
magquinas vizinhas)

@SSP

Perigo de vida devido a choque elétrico

Existem perigos devido a energia residual
elétrica em cabos e equipamentos elétricos
depois de ter sido desligada a alimentagdo de
corrente.

Ativar eletricamente o sistema de transporte
em caso de avarias e protegé-lo contra
reativacdo involuntaria e ndo autorizada!
Colocar placa de aviso!

Cerificar-se de que a resolu¢do de avarias no
equipamento elétrico seja realizada pelos
técnicos especializados autorizados!

Contactar o fabricante em caso de avarias que
nao possam ser eliminadas por iniciativa
propria!

P

AVISO

Perigo de ferimento devido a energias
residuais

Durante os trabalhos de manutencdo podem
surgir situacdes perigosas de qualquer tipo.

Utilizar equipamento de protecdo (capacete,
calgcado, luvas)!

As medidas de manutencdo e de conservacéo
e reparacgdes apenas podem ser realizadas por
técnicos especializados formados ou instruidos!

B>

AVISO

Perigo de ferimento em trabalhos acima da
altura do corpo

Ha perigo de queda se trabalhar em pontos
mais altos no sistema de transporte.

Utilizar escadas e plataformas seguras! N&o
utilizar quaisquer peg¢as da maquina como
ajuda para subir!

Nota

Os trabalhos de manutengdo podem também ser
executados pelo utilizador da maquina, se este
tiver recebido uma formacdo ou instru¢des
adequadas nesse sentido. E necessario que
esteja registado por escrito quais as intervengfes
que o utilizador da maquina esta autorizado a
realizar e para quais ele tem de chamar o técnico
competente.

Os trabalhos de manutencdo de seguida
descritos devem ser sempre realizados por
técnicos especializados!
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9.1

Limpeza do sistema de transporte

& ferimentos e interferéncias a salde durante o

-
¥
@ Nunca manusear com fogo aberto juto da

AVISO

Perigo de ferimento devido produtos de
limpeza

Devido a inobservancia da instrugdo de limpeza
do fabricante podem ocorrer situagbes de
. Mmanuseamento com os produtos de limpeza.

Na limpeza deve cumprir as prescricdes em
vigor sobre a protecdo do meio ambiente!

Na limpeza com substancias volateis (p.ex.
benzina) deve garantir-se uma ventilagio
suficiente!

maquina ou em conjunto com produtos de
limpeza a frio altamente inflamaveis!

Usar 6culos de protecgao e luvas de protegédo!

9.2

Limpe a maquina, especialmente em caso de muita
sujidade, mais vezes e regularmente!

Execute os trabalhos de limpeza apenas com meios
auxiliares adequados!

Limpe o sistema de transporte — especialmente a
correia — com um pano himido para remover sujidade!

Depois dos trabalhos de limpeza, remova todos os
meios auxiliares!

Verifique a funcionalidade da area limpa!

Importante

Certifique-se que os lubrificantes e outras
substancias nocivas ndo entrem para a
canalizacéo!

Recolher o 6leo velho e outras substancias
nocivas ao ambiente e elimina-las corretamente!

Embalar as pe¢cas da maquina

Observe as seguintes indicacdes sobre embalar de
novo pecas da maquina, quando tem de as enviar para
reparagao:

Para embalar pecas da maquina, utilize cartonagens e
outro material de embalagem, de modo que durante o
transporte as pecas ndo fiquem danificadas por
influéncias externas.

As pecas da maquina devem ser protegidas para néao
cairem durante o transporte.

9.3 Instrucdes de manutencéo

Importante

Para os seguintes trabalhos de manutencao
descritas, os trabalhos pré-preparados devem
ser obrigatoriamente realizados e garantidos.

Os intervalos de manutencdo dependem das
condicdes e do ambiente de aplicagdo. O
proprietario do sistema de transporte deve
adaptar os intervalos de acordo com a
utilizagdo e, caso necessario, completa-los! Em
caso de divida deve entrar em contacto com o
fabricante.

Intervalo Descricao do trabalho de manutencéo

Decurso da correia

Realize um controlo visual do decurso da
correia (diretamente ap6s a ativagéo)! A correia
deve funcionar livremente. Se a correia ndo
funcionar centradamente no rolo de
acionamento, entao esta deve ser reajustada.

Controle visualmente a depreciagéo e o
desgaste da correia!

diariamente

Danos exteriores

Realize uma verificacao visual e funcional
guanto a falhas e danos detetaveis nos
componentes do sistema de transporte!

diariamente

diariamente Cablagem elétrica
Verifique se a estabilidade e fixa¢&o orientada
para o0 movimento da cablagem elétrica! Caso

necessario, volte a fixa-la!

Estabilidade

Verifigue a estabilidade do sistema de
transporte. Caso necessario, reaperte 0s meios
de fixacao!

diariamente

Mobilidade de elementos méveis

Verifique os elementos méveis (rolos de
transferéncia, rolos de desvio) quanto a
mobilidade! Caso necessario, volte a lubrifica-
los!

diariamente

diariamente Limpeza
Limpe as particulas de sujidade do sistema de
transporte, depésitos e superficies sujas de

6leo!

Assentamento fixo dos acessoérios
Verifique iniciadores, bot6es luminosos e
bloqueadores quanto assentamento fixo! Caso
necessario, volte a fixa-los! Substitua os
componentes avariados!

diariamente

diariamente Limpeza dos acessorios

Limpe os iniciadores, botdes luminosos e
barreiras fotoelétricas! Nao utilize quaisquer
produtos de limpeza acidos!

Assentamento fixo das coberturas de
protecéo

Controle as coberturas de protecdo quanto
assentamento fixo e existéncia!

diariamente

semanal Desgaste dos motores

Verifigue o desgaste no motor! Troque, se
necessario, os rolamentos com defeito! Limpe
as aletas de refrigeracéo!

Tenséo da correia

Verifigue a tensdo da correia e todas as unides
roscadas! Verifique os rolamentos quanto a
desenvolvimento de ruido e danificag6es!

mensalmente

Sistemas de transporte — Manual de instrucdes

67



¥ MiSUMi

trimestral Cablagem elétrica
Verifigue as entradas dos cabos dos
interruptores fim de curso, iniciadores,
conetores de fichas, caixas de terminais e
cabos quanto a ruturas, desgaste, danos e
sujidade! Substitua-os em caso de
necessidade!

trimestral Motor
Proceda a um controlo visual do motor! Tenha
em atengdo a temperatura, desenvolvimento de
ruidos e perda de 6leo!

semestral Cablagem elétrica
Realize uma verificagéo visual da alimentacéo
da corrente principal e das ligacdes de cabos
do armario/caixa de distribuicao! Troque, se
necessario, as pegas com defeito!

anual Circuito de seguranga
Faca um controlo visual e funcional do circuito
de segurancga! Documente estas verificagdes!

anual Armario de distribuicdo/componentes
elétricos
Limpe a carcaca do armario de distribuicéo e os
componentes elétricos! Verifiqgue os
documentos elétricos quanto a integridade!

anual Placas de indicacédo e simbolos de aviso
Verifigue as placas de indicacdo e os simbolos
de aviso! Substitua-os em caso de
necessidade!

4 Anos Equipamentos elétricos

No minimo todos os 4 anos deve ser efetuada

uma verificacao pericial dos equipamentos
elétricos do sistema de transporte!

9.4

Concluséo dos trabalhos de manutencéo

Verifique as ligag@es a terra quanto assentamento fixo!

Certifique-se de que todos os trabalhos necessarios
sejam realizados de acordo com o plano de
manutencgao!

Volte a instalar todas as placas de identificacao
desmontadas apos a substituicdo de cabos, tubagens
e meios de produgéo!

Nos trabalhos de manutencdo e de conservagao
aperte sempre com firmeza as unifes roscadas!

Controle a existéncia de todos as providéncias de
seguranca e protecao!

Remova, apos conclusdo dos trabalhos, a ferramenta,
parafusos, meios auxiliares ou objetos da area de
acao do sistema de transporte!

Volte a fechar o armario de distribuicdo e entregue a
chave ao responséavel!

Concluidos os trabalhos de manutencéo e reparacao,
deve realizar um teste de funcionamento (ensaio)!

Entregue o sistema de transporte aos operadores!

AVISO

A Perigo de ferimentos devido ao arranque
- inesperado

Existem perigos devido a recolha e captura de
partes do corpo e vestuario em caso de um
arranque inesperado da maquina (p.ex. na
nova colocagdo em funcionamento apds avaria
ou falha de tensé&o).

Deve prestar especial aten¢cdo nos trabalhos
com dispositivos de prote¢cdo desbloqueados
ou desmontados (p.ex. no reequipamento,
manutencao, resolucdo de avarias)!
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10. Resolucéo de avarias

10.1 Evolucgéo das avarias de funcionamento

Em caso de avarias no sistema de transporte:

1. Coloque o sistema de transporte fora de
Instrucées de seguranca funcionamento (desligar interruptor geral)
EE Respeitar as instrugbes de seguranca do 2. Proteger o sistema de transporte
capitulo 3, “Instruces de seguranca’! 3. Colocar placas de aviso no sistema de transporte
Além disso, devem ser respeitados todos os 4. Resolugéo da avaria pelos técnicos especializados
simbolos e todas as instrugdes de seguranca que . ) )
se encontram junto dos sistemas de transporte e 5. Nova colocagédo em funcionamento com ensaio
as documentagBes do fabricante existentes no 6. Entrega aos operadores
anexo. '
AVISO AVISO

Perigo de ferimentos devido a erro humano
ou falta de qualifica¢&o

P

Podem ocorrer situacdes de perigo provocados
por erro humano em caso de surgirem avarias.

A andlise e resolugdo de avarias apenas podem
ser realizadas pelos técnicos especializados
gue é especialmente formado e conhega bem a
magquina!

Em caso de avarias repetitivas devem ser
informados, de imediato, o0s técnicos
especializados!

Perigo de vida devido a choque elétrico

Existem perigos devido a energia residual
elétrica em cabos e equipamentos elétricos
depois de ter sido desligada a alimentagcéo de
corrente.

Ativar eletricamente o sistema de transporte em
caso de avarias e protegé-lo contra reativagao
involuntaria e ndo autorizada! Colocar placa de
aviso!

Cerificar-se de que a resolugdo de avarias no
equipamento elétrico seja realizada pelos
técnicos especializados autorizados!

Contactar o fabricante em caso de avarias que
ndo possam ser eliminadas por iniciativa
propria!

Nos sistemas de transporte podem surgir avarias. De
seguida, estas sao apresentadas no capitulo "Perguntas
mais frequentes (FAQ)“ a partir da pagina 70 com a
respetiva resolugdo da avaria.

Assisténcia técnica

Para uma assisténcia técnica em caso de avarias
gue ndo possam ser solucionadas por iniciativa
propria deve ser contactado o fabricante dos
sistemas de transporte!

. Perigo de ferimentos na nova colocacdo em
funcionamento apos resolucéo da avaria

A posi¢do de componentes moveis € indefinida.
Existem perigos devido a um arranque
repentino dos componentes da maquina e de
energia residual que se liberta.

Controlar os dispositivos de seguranca! Colocar
o sistema de transporte em funcionamento, se a
avaria tiver sido eliminada e realizado um teste
funcional!

10.2 Eliminar avaria

o &~ 0 Dbk

Antes de iniciar os trabalhos no transportador, tome as
seguintes precaucdes de seguranca pela seguinte
ordem!

Ativar eletricamente

Proteger contra religacéo
Determinacgdo da auséncia de tensédo
Ligar a terra e curto-circuitar

Cobrir/limitar pegas vizinhas que se encontram sob
tensédo

Interromper circuitos de protecdo (transportador e
magquinas vizinhas)

Eliminar avaria
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Correia em funcionamento
Verifique a possivel causa como descrito de seguida.

1. Verificar se o perfil de aluminio ou a carcaga do
sistema de transporte estdo dobrados ou torcidos.

2. Verificar tensdo da correia (correia eventualmente
solta).

3. Verificar polia ou rolo guia e de tensionamento quanto
a material estranho.

Possivelmente  surge inicialmente um  movimento
serpentino que, no entanto, termina a determinado
momento do funcionamento da correia.

Correia move-se para um lado
Verifique a possivel causa como descrito de seguida.

1. Pode surgir devido a tor¢Bes ou deformacg8esno perfil
de aluminio. ou na carcaga.

2. A correia, possivelmente, move-se para um lado, se a
carga ndo estiver distribuida uniformemente.

Movimento da correia torna-se mais lento
Verifique a possivel causa como descrito de seguida.

1. Verifique se existe, eventualmente, p6 e sujidade na
area de acionamento (polia/rolo guia e de
tensionamento).

2. Possivelmente a correia tem desgaste. Substitua a
correia.

Surgem vibracgdes e ruidos
Verifique a possivel causa como descrito de seguida.

1. Possivelmente a correia sincrona estda demasiado
solta ou demasiado apertada.

2. Possivelmente a correia tem desgaste. Se 0 verso
tiver desgaste, a correia deve ser substituida.

3. Eventualmente a correia foi danificada ou existem
corpos estranhos na polia ou nos rolos guia e de
tensionamento.

O transportador ndo funciona
Verifique a possivel causa como descrito de seguida.

1. Verifique se a alimentacdo de corrente esta ligada
(ficha no painel de comando).

2. Possivelmente trata-se de uma sobrecarga. Certifique-
se de que a capacidade do transportador ndo exceda.
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Declaracéo de conformidade CE

No6s, o fabricante

MISUMI Corporation
1-6-5, Kudanminami, Chiyoda-ku,
Tokyo 102-8583, Japao

€ 0 NosSso representante autorizado na Europa

MISUMI Europa GmbH
FranklinstraBe 61-63
D-60486 Frankfurt am Main

Alemanha

declaramos, com toda a responsabilidade, que os produtos

SVKAE, SVKBE, SVKNE, SVKRE, CVGAE, CVGCE, CVGNE, CVGRE, CVGBE, CVGDE, CVGPE, CVGWE, CVSEE, CVSFE,
CVSXE, CVSYE, CVSFAE, CVSFBE, CVSFCE, CVSFDE, CVSJAE, CVSMAE, CVLPAE, CVMAE, CVMBE, CVSTCE,
CVSTRE, CVGTAE, CVGTBE, CVGTNE, CVGTPE, CVSPAE, CVSSAE, CVDSAE, CVDSBE, CVSPCE, CVSAE, CVSBE,
CVSNE, CVSPE, CVSCE, CVSDE, CVSRE, CVSWE, CVSTAE, CVSTBE, CVSTNE, CVSTPE, GVHAE, GVFAE, GVHNE,
GVFNE, GVTSAE, GVTSNE, GVTWAUE, GVTWASE, GVTWNUE, GVTWNSE

cuja declaracgéo se refere, coincidem com as seguintes normas e diretivas!

e EN620:2002 +A1:2010
e Diretiva de maquinas 2006/42/CE (contém diretiva baixa tensdo 2014/35/UE)
e Diretiva de CEM 2014/30/UE

Os respetivos produtos séo fabricados e testados de acordo com os respetivos controlos de qualidade.

SHINGO TAMAI
4/ s
M 1
//

Abril 2023

SHINGO TAMAI

Diretor executivo

Diretor do departamento de Marketing, IM G
Unidade comercial IM
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Declaracdo de montagem CE
No6s, o fabricante

MISUMI Corporation

1-6-5, Kudanminami, Chiyoda-ku,
Tokyo 102-8583, Japao

€ 0 NosSso representante autorizado na Europa

MISUMI Europa GmbH
FranklinstraBe 61-63
D-60486 Frankfurt am Main

Alemanha

declaramos, com toda a responsabilidade, que os produtos (sistema de transporte incompleto, isto €, sem acionamento)

SVKAE, SVKBE, SVKNE, SVKRE, CVGAE, CVGCE, CVGNE, CVGRE, CVGBE, CVGDE, CVGPE, CVGWE, CVSEE, CVSFE,
CVSXE, CVSYE, CVSFAE, CVSFBE, CVSFCE, CVSFDE, CVSJAE, CVSMAE, CVLPAE, CVMAE, CVMBE, CVSTCE,
CVSTRE, CVGTAE, CVGTBE, CVGTNE, CVGTPE, CVSPAE, CVSSAE, CVDSAE, CVDSBE, CVSPCE, CVSAE, CVSBE,
CVSNE, CVSPE, CVSCE, CVSDE, CVSRE, CVSWE, CVSTAE, CVSTBE, CVSTNE, CVSTPE, GVHAE, GVFAE, GVHNE,
GVFNE, GVTSAE, GVTSNE, GVTWAUE, GVTWASE, GVTWNUE, GVTWNSE

cuja declaracgéo se refere, coincidem com as seguintes normas e diretivas!

e EN620:2002 +A1:2010 (com exceg¢do dos requisitos para o acionamento)
e Diretiva para maquinas 2006/42/CE (com excep¢dao dos requisitos para o acionamento)

A colocagdo em funcionamento do produto € proibida durante tanto tempo, até que tenha sido apurado, que a
maquina correspondem a todos 0s requisitos basicos da diretiva 2006/42/CE.

Os respetivos produtos séo fabricados e testados de acordo com os respetivos controlos de qualidade.

SHINGO TAMAI
4/ -_
W 12
//

Abril 2023

SHINGO TAMAI

Diretor executivo

Diretor do departamento de Marketing, IM G
Unidade comercial IM
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