Actionneurs a axe simple LX20 - Type standard/avec couvercle

Des jeux de capteurs pratiques sont également disponibles. 55° P420

— T Zoificat . Poids total (kg) Dii ions des trous de
Modéle dutité/de conception déposé Spécifications Référence piece é ices|t * Course eff
Standard/Avec couvercle Niveau élevé * Niveau de précision 5 B1 | B2 fwane) B1 | B2 | B1 | B2 | A | P | B | Nombredepas Pombredetrous )
Diam.arbre de vis (mm) 6 (Graisse standard) 80
Pas réel (mm) 1,5 LX2001 (C) (Graisse standard) (1 piéce) A(;eor;%ontzeggs e gene) | 165 0ew Wil i i . .
Précision Haute qualité/Haute précision LX2005 (C) LX2001 (C) P B1 A2038 A2040 100 . . e . - .
IYAccessoire (Graisse produisant peu de LX2005 (C) P * Les types E2040 B : | 7% il
- . i . . squinés MX 5
(DPlague adaptatrice moteur Poussicre) (Graisse produisant peu de equipes I (moteur pas-a-pas) | 150 | 865 765 | 058 0.69 15 15
[ EN AW-5052 équiv. EArEi]jnsé noir LX2001 (C) G poussiére) LX2001 (C) PGisont disponibles| 72028 T2042 60 2 6
(@)Vis de plaque adaptatrice 4 pcs [T EN 1.4567 équiv. LX2005 (C) G LX2005 (C) PG en version B1 T2056.4
J ¥ (%)Aucun accessoire n'est inclus pour le type sans support moteur. » ( ) ) ) » ( ) ) ) . 200 |[136.5| 79.5 |126.5| 0.71 | 0.79 | 0.81 | 0.97 | 40 40
<Type standard> € <Type avec couvercle> Jl m Jl J[ <Type sans support moteur, standard> 7 . gﬁ?:;%&%?gggn (élfl'ﬂfsé%emx, graisse standard) Bans p\aquﬁl 250
Plaques adaptatrices moteur (®Pour le tableau des matériaux, voir P411 standard) d LX2001 (C) P-MX ) s riqenert 186.5|129.5|176.5| 0.83 | 0.92 | 0.94 | 1.10 | 35 35 3 8
LX2001 (C) -MX |LX2005 (C) P-MX B2 ‘(Sans support moteur) 300
= z 5 = = = 5 F ! y ! Y I 4 d 123 | 30 30 4 10
Référence Graisse standard Graisse produisant peu de poussiére | Unité de lubrification équipée MX (graisse standard) LX2005 (C) -MX fuiesuquren | 236.5 | 1795 2265 | 0.9 | 1.05 | 1.07
piece Niveau élevé | Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision “Les produits haute précision sont fournis avec un certificat de précision. )
Guide 1 LX2001 (C) LX2001 (C) P LX2001(C) G LX2001 (C) PG | LX2001 (C) -MX | LX2001 (C) P-MX  La plague adaptatrice moteur et les vis de montage ne sont pas fournies avec l¢ type sans plaque adaptatrice. — IINormes de précision
- La course effective est indiquée dans les dimensions, avec une marge de 2,5 mm de chague c6té en partant des extrémités. — - — —
Guide 5 LX2005 (C) LX2005 (C) P LX2005 (C) G LX2005 (C) PG LX2005 (C) -MX | LX2005 (C) P-MX * (C) correspond au type avec couvercle. Normes de précision Niveau élevé | Taux de précision
(®(C) correspond au type avec couvercle. (®Informations sur la graisse produisant peu de poussiére P414 (®Informations sur I'unité de lubrification MX P408 %Eour :a vitesse 1":1?(” \:{fir "-4_1;412 Positionnement (mm) 0.06 0.02
¥)Pour le moment d'inertie, voir K
Type standard 46 ‘ L 10 (3)0.004kg est ajouté aux types équipés MX. Jeu (mm) — 0.01 0.003
2 5 °57(67) Répétabilité du positionnement (mm) +0.005 +0.003
— 44.6 R ) ) e fonch
of 18, _Limite mécanique_ 22 Limite mécanique | Wl Tableau des applications du servomoteur za;ﬂle:':":‘eed;éma"a e N g“n:‘)) 2'225 (;%1
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] Ve en flche Bloc * Le diagramme illustre LX2001. Pour LX2005, voir ci-dessous. = A2040 Keyence COrpOra'tlon _____ B_O‘_“E' ______________
19 i 235 ‘12'5 N-M3 Profondeur 4 (deux cotés usings) Omron COI’POI’atIOI’I
296 -l 82 Sanyo Denki Co., Ltd. 30W/50W
< ~ 7:\—I_|HDr—n:ﬁ e e 3 (®Pour plus de détails sur les types de moteurs pris en charge et obtenir les schémas détaillés des plaques adaptatrices moteur, voir R419
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- Roulement & contact oblique intégré Mainten: o
40 Nombre de pas x P B T2028 []28 .
T2042 42 Oriental Motor 2 phases/5 phases/a-pas o i ) )
-5V do secton transversale *Uniquement pour une longueur hors tout de la base de 80mm, le pas du trou de montage de la L] Permet une utiisation prolongée sans maintenance. Pour des détails, voir P408
PP Tue de secton ransversale glissiére de capteur est de 50mm. Les pas du trou de montage de la base sont tous de P=60. T2056.4 [156.4 Normes NEMA -
T | (®)Les normes NEMA sont un ensemble de normes fixées par la National Electrical Manufacturers Association des Etats-Unis. P . P
ype avec couvercle 4% L 10 (®)Pour plus de détails sur les types de moteurs pris en charge et obtenir les schémas détaillés des plaques adaptatrices IPrix unitaire de la graisse de précision/générant peu
- moteur. voir P419 de particules/de I'unité de lubrification équipée MX
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40 Support moteur Base (glissiére) A P x nombre de pas B L . L=80 _ _ _ L=250 L=300 - 2 lametre
) cowerct ot Référence piece | (uide 1 unique- L=100 L=150 L=200 (Guide 5 unique- | (Guide 5 unique- tz::?gléessn?gfe[:" %ﬁgcdse de l'arbre| Pas
-3 Vue de section transversale ouvercle pour support motour *Uniquement pour une longueur hors tout de la base de 80mm, le pas du trou de montage de la ment) ment) ment) de vis
Détails du bloc du modéle LX2005 (standard) glissiere de capteur est de 50mm. Les pas du trou de montage de la base sont tous de P=60. LX20[ ][ -B1-[] Servomoteur 1
> — Pas-a-pas 1
t T 5 i *1 :trous pour broche de positionnement de la base Type sans support moteur LX20[ | ]-B2-[ ] - - - Sans plaque adaptatrice 2 6
*2: trous taraudés pour montage de repere de capteur . ) —
& *3 1 la valeur entre parenthéses conceme |'unité de lubrification équipée MX. Pourplu s sures piees e o, voi 4TS LX20[ ][ ]-B1-F Sans support 1 5
2 10.5
e e . LX20[J1-B2-F - - . 2
HH i T+ LX20[ ][ ]C-B1-[] Sgrvomoteur 1
! ! : — as-2-Pas
) 2ol LX20[JJC-B2-[] - - - Sans plaque adaptatrice 2 1
Saillie de la plague 2 g | — 6
S| =t LX20[J]C-B1-F 1 5
: \ —_ Sans support
LX20[ ][ ]C-B2-F = = = 2
- (®)En cas d'utilisation du type sans support moteur LX2 é aux spécifications de pliage disponibles P433 a P436, I'arbre peut s'endommager a cause de la
T tension de la courroie. S'abstenir de I'utiiser. (®)Le jeu de capteurs série LX20][](C) peut étre spécifié en tant que modification. Pour le schéma de modification détaillé, voir 5=~ P420

o " (®Pour le type a bloc double, les blocs représentés par deux lignes pointillées ne sont pas fixés & la vis & billes
® leur asociée 4 une marge de 2.5 mm des ot 5 mm au total > . . e B bre) Pour s valeus, voir P413
(®)Pour e type  bloc double, les courses effectives représentent es valeurs obtenues lorsque deux blocs sont en contact. (®Lavaleur de la spécification de précision est celle obtenue aprés fixation des rails. (I ne s'agit pas d'une valeur avant le serrage des v de glissiére.) Pour les valeurs, voir P




Plaques adaptatrices moteur, outils de centrage d'adaptateur moteur pour actionneurs a axe simple LX20

Jeux de capteurs pour actionneurs a axe simple LX20 (modifications) #5o=clchanee

MiSchéma des dimensions de la plaque adaptatrice moteur Remarque : I'adaptateur moteur dépasse de la glissiére au niveau de la zone marquée *.
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F 394 2 105 lTableau des applications du servomoteur
135
Type sans sup- s Référence pigce | Taille de I'embase| Fabricant Réf. produit | Puissance | Raccords conseillés
port moteur = Yasukawa SGMMJ-A1 10W
O A2025 25 Electric SGMMJ-A2 20W
o ol 2| of Corporation [ SGMMJ-A3 30W SCPW16
8 8| & - jtsubishi |__HG-AK0136 10W (P1076)
° A2028 (28 Electric | HG-AK0236 | 20W
- Corporation | HG-AK0336 30W
3 «'T 2 63 Prrondeur 6 VSMD5A o
A2038 38 ! B MSME5A CPDT19
[l Tableau des applications du moteur pas-a-pas % 100W (Eluze]
Référence piéce | Taille de I'embase| Fabricant Réf. produit Type Raccords conseillés Yasukawa SGMJV-A5
CSK22 A 2 phases . Electric SGMAH-A5
CSK52 A5 phases orporation | SGMAS-A5
T2028 28 ASC3* Mitsubishi HG-MR053
AR2 (aRM) | 9P Electric HG-KR053 SCPW16
Moteur - SCPW16 A2040 [J40 |Corporation | HF-KP053 [i075]
Ny PK24 = 50W CPDT19
Oriental A 2 phases (R1076) Sanyo Denki| _Q1AA04003D
CSK24 . (P1075)
T2042 42 RK54 Co., Ltd. Q1AA04005D
A5 phases Omron Corporafion | R88M-K05030
BKS54H/EKAS Keyence MV-M05
. AS46,ASC46,AR46| qa-pas — Corporation SV-M005
ormes _ 1FK7011-5 CPDW19
. 56.4 NEMA23
T2056.4 g NEMA (R1075) E2040 Lo SIEMENS | Fk7015-5 100W (P1075)
(®Les normes NEMA sont un ensemble de normes fixées par la National Electrical Manufacturers QLes références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis. Consulter la notice du fabricant.
Association des Etats-Unis. (®)Les moteurs et raccords utilisables ne se limitent pas aux produits mentionnés ci-dessus. Vérifier chaque cote de montage.
(®)Non compatible avec les moteurs & engrenages fabriqués par Oriental Motor.
.g:;i:sag:pct:r;::arg;ateur JIGLX20 %/ 63 A utiliser pour le centrage des MExemple de montage de moteur
L v/ ( v/ ) plaques adaptatrices moteur. P
<™ 83/ ®
o M f =
_ \ L o
o =
A s

Fixer I'adaptateur moteur inclus au moteur.
(®Le moteur, le raccord et les vis de montage du moteur ne sont pas inclus

m (® Frisag ol fceau rveau el e D e oo, (1) Matériau : EN AW-5056 équiv.
Vérfie les données CAD pour e schéma détal, B Traitement de surface : anodisé clair

Référence piece | D | Plaque adaptatriceapplicable | ¢ |D1| 1| L | T | £ |Prixunitaire1~5pcs Ordering - @
20 A2028 43 |17 Example J|GLX20 - 20
JIGLX20 30 A2038/A2040 g .|« 47 | 13 i

(®Pour les commandes supérieures aux quantités indiquées, vérifier auprés de WOS.

M Capteur de proximité (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu

Code Type de capteur/ NP Capteur n Prix unitaire Prix unitaire
Reférence | U ce:;‘l:ut::e) de Qté (IS Gl GRI AT (* Qté par capteur inclus) B epereldelcapiety (L=150) (L=200)
LX *Pour L100, max.2 p mﬁx{fﬁi‘m G Glissiére | Vis de montage Vis de montage d de fixation ":‘m“ Repére de capteur Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L>150, max. 8 | robstestoroche) | estéo) | (1 Pi€Ce) | (pas +1 piéce) (1 piece) (1 piece) | (pisce | Visdemontage |1 piecel? piecesf3 piecesl piecel2 piéces3 pieces
XA[] [ pe(s). - Vis mécanique 4 téte plate
LX20( ][] XB[] . ETpce), M26-4 1 p)
FA[] [ pe(s). S SCB3-6
Lx20CJCIe FB[ | - [ pc(s)- (x2)
XWi1 " 1 piece s | Vis mécanique 3 - -
H b que a
LX20 ][] XW2 1 piéce 2pieces SENAT3[_H SCB3-6 CBSST3-10 LBNR3 Dédié t8te plate
XW3 2piéces | 1 piece M2.6-4 (1 pc.) ) -
FW1 1 piece 1 piece - -
Lx2o1Jc[_Fw2 PEe |2 pieces e ) )
FW3 2 piéces | 1 piece
[l Capteur optique (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu
Code Glissiére du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur Prix unitaire Prix unitaire
Reférence | (Cletldéee | capteur [ Glis- | vsde | Sup- |Ewudevs| Visde | Rondelle de | Repére de |Videmortage (L<150) (L2200)
LX “Pour L<100, max. 2 optique siére montage | port de | demontage | montage de | montage de | capteur | derepérede Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L2150, max. 3 (1 piéce) | (pas +1picce) | capteur | desupport | capteur capteur (1 piece) capteur [ pigce | 2 pidces | 3 pieces |1 piece] 2 pieces | 3 pieces
Lx20L ][] | SPL] 80(53)'5 SCB3-G | Peite rondelle B
PM-L25 | SENAT3[JH| SCB3-6 Dédié LBNR3 x2) plate M2 Dédié SCB36
weoJle| MPL (@ o %)
(®Le capteur optique PM-L24 ne sera plus fabriqué. Il sera remplacé par le produit de nouvelle génération PM-L25 en avril 2017.
[l Capteur optique (Omron) - Spécifications des piéces du jeu
Code Glissiére du capteur| Capteur (* Qté par capteur inclus) | Repére de capteur Prix unitaire Prix unitaire
Référence (’_‘cngl:urq;‘? b Capteur | Glis- Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde | Rondelle de | Repére de |Vis de montage (L<150) (L=200)
LX *Pour L<100, max. 2 optique siére montage | portde | demontage (montage de| montagede | capteur | derepérede Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L2150, max. 3 (1 piéce) | pas +1 piece) | capteur | desupport |  capteur capteur | (1 piéce) capteur |1 pidce| 2 pidces | 3 pieces | 1 piece] 2 pieces | 3 pieces
SCB3-5 Petite Vismécarique e e
Lx200 L] OP A (x2) SCB3-6 | rondelle L M6 1 c)
EE-SX911-R 1M | SENAT3[JH | SCB3-6 Dédié LBNR3 x2) plate M3 Dédié SCB36
LX20L J[Jc| EPL] (x2) (x2) (x2)
*Les capteurs ne sont pas vendus séparément.
($)EE-SX911-R1M changera pour EE-SX951-R1M a compter d'avril 2015.
‘l\, Alterati .i ‘Référence pigce| - |Qté de blocs| - |Plaguesadaptatricesmoteur | = | Longueurdelabase(l)| -  (code)
[ erations
< LX2001 - B1 - A2025 - 200 - XWi1
LX2005C - B1 - A2028 - 200 - EP3

lSchémas d'installation du type capteur de proximité - SUNX

lSchémas d'installation du type capteur optique - SUNX/Omron

Repére de capteur

20

Repére de capteur

Capteur de proximité

Glissiére du capteur Glissidre du capteur

Repére de capteur

Capteur de proximité

Glissiére du capteur

) Glissidre du capteur
Indicateur de capteur

(@D Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plague : Tmm

46.1

39.9 ‘ Repére de capteur
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Reseede copleu

Capteur optique

Giissiére du capteur Glissire du capteur

46.1
39.9

~ ’/
N &

Glissidre du capteur

Indicateur de capteur Glissére du capteur
(D Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plague : 1mm

W Précautions
-Le jeu de capteurs est livré avec un actionneur LX. Assemblage nécessaire.
-Vérifier que toutes les pieces sont incluses immédiatement apres le déballage.
Certaines petites piéces peuvent étre perdues.
Manipuler les produits avec précaution.

(®)Consulter le site Web du fabricant de chaque capteur pour connaitre les spécifications du capteur utilisé.

(®)Le capteur peut également étre installé du coté opposé.

(®)Le schéma montre un exemple d’orientation du capteur. Le capteur peut également étre installé dans le
sens inverse (avec le cablage sur la droite).
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