Des jeux de capteurs pratiques sont également disponibles.= P.428

Actionneurs a axe simple LX30 - Type standard/avec couvercle

IModéle dluiité/de conception déposé

L
Plagues adaptatrices moteur
<Type a bloc long standard>

<Longs blocs avec couvercle>

Spécifications

LX30

Standard/Avec couvercle

Diam.arbre de vis (mm) 10

Pas réel (mm) 510

Précision

Haute qualité/Haute précision

IAccessoire

(DPlaques adaptatrices moteur
(D EN AW-5052 équiv.

(@)Vis de plaque adaptatrice 4 pcs[ EN 1.4567 équiv.

(®)Aucun accessoire n'est inclus pour le type sans

B Anodisé noir

support moteur.

<Type sans support moteur standard>

(®Pour le tableau des matériaux, voir P411.

Référence Graisse standard Graisse produisant peu de poussiére | Unité de lubrification équipée MX (graisse standard)
piéce Niveau élevé |Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision

Guide 5 LX3005(C) LX3005(C)P LX3005(C)G LX3005(C)PG LX3005(C)-MX | LX3005(C)P-MX

Guide 10 LX3010(C) LX3010(C)P LX3010(C)G LX3010(C)PG LX3010(C)-MX | LX3010(C)P-MX

(®)(C) correspond au type avec couvercle.

Type a bloc court standard

(®Informations sur la graisse produisant peu de poussiére P414

Type a bloc long standard

(®Informations sur I'unité de lubrification MX P408

10 31 18

- w2
-3 Prfondeur 4 (deurcits usinds —

-

“62.5(76.5) 5 . L !
” R 88(102) 2 2-M2.6 Profondeur 4 Limite mécanique
46.5 2-M2.6 Profondeur 4 9 Limite mécanique 72
110,05
28.5 © 057 gg 2 Pl de e
5 So
3 S 8 = Tl 1
T T T T
=
ET — o
== ; - =5 EEESe—
— |
z t © RO it aa o
— S| AN - 2 e i
2-M5 Profondeur 8 Trou raversant N-05.5 Contre-alésage 095 =3 4-M5 profondeur 8
Couverle pour support moteur «

ad o [
— &' i = ==
=
- - N Sl =, S = =i e N\ Plague
Support moteur | ol | | P a
< P1 L—> N (rail)
A P1 x (nombre de pas -1) + P2 B
Blocs courts avec couvercle Longs blocs avec couvercle
59 L 1
3
K 34 3 88(102
005 362.5(76.5) w005 -_08(102) _
Q4 ¢ Prloes 26.5 ] 2-M5 profondeur 10 . 04 0 72 4-M5 Profondeur 10 —
365 | ————— 54 — Limite mécanique
28.5 © | g Linie mécarinte 3 —_—
IS = g5 R \1:_0>‘ Pn de réirence
! S 0
T@“
1 1+=¢ et

g
I ’Dl ===
& T

) [l
A ‘
=t =
famﬂﬁ' 1 / N
+0.05 P, ]
w] | 4 Polondeurs Cowerce pour SuppOr moteur Tro ravrsant I-05.5 Contre-alésege 09.5 _ So
-8 e
|8
13
JM« AR Pt 4 ol stés 2 *24-M3 Profondeur 6
a ol le : = 1] T
— ’ T I / M = N o
g g __Z T N - - - 00|
N Y L — A HA ] gt = = =
: = : :
) wl | pi & ¢ 2 4-M2 Profondeur 4 laque
6 Support moteur | S < I Py (rail)
NN 1 (nombre de pas 1) + P2 . P | g \"

*1 :trous pour broche de positionnement de la base

*2 :trous taraudés pour montage de repére de capteur
*3: la valeur entre parenthéses concerne I'unité de lubrification
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Référence piéce A Plaques ices |L de Di ions des trous de
Niveau élevé PEICmIEDECETED EbHEE moteur la base (L) A P1 P2 B Nombre de pas Nombre de trous (N)
; ; Blocs longs (servomoteur) 125 12.5 125
(graisse standard) (graisse standard)
LX3005(C) LX3005CP ot Aot 150 %5 | - |00} 25 1 4
LX3010(C} LY3010CP ®(xPo)ur o E3040 200
g . 250 50
(Graisse produisant peu de poussiére) (Graisse produisant peu de poussiére) L2300 (m°t9l+fslgi'23'pas) 300 100 2 6
LXS005(01G LXSO05(GPG Blocs courts T3056.4 350 50
LX3010(C)G LX3010(C)PG 1) S1 T3060 200 o 100 50 3 8
100
(Uit e orfiationéqipée MNGraisse | - (Unitéde bfcaon éuipée MNGTis®e | e (;3 mﬁﬁcaﬁon *(sans plaque adaptatrice) 450 50 4 10
standard) standard) Les types équipés MX sonf N 500 100
LX3005(C)-MX LX3005(C)P-MX disponibles en version B1/|  (sans support moteur) 550 50
LX3010(C)-MX LX3010(C)P-MX 1 uniquement. F 500 100 5 12
*Les produits haute précision sont fournis avec un certificat de précision. * (C) correspond au type avec couvercle.
* La plaque adaptatrice moteur et les vis de montage ne sont pas fournies avec le type sans plaque adaptatrice.
[l Tableau des applications du servomoteur [l Course effective, poids total
Référence pidce| Taille de I'embase| Fabricant Puissance Longueur * Course effective Poids total (kg)
A3038 [ 138 Panasonic delabase| Non équipé MX | Equipé MX Standard Cache
E3040 (®SIEMENS (L) B1|B2|S1/S2|B1|S1|B1/B2|S1|S2|B1/B2|S1|S2
Yasukawa Electric Corporation 50W/100W 125 29 | - | 545 - - - 1130 - [118] - |175] - |150] -
[ 140 Mitsubishi Electric Corporation 150 54 795 | 17 | - | 655147 1.35 | 1.53 | 1.92 1.67 | 1.98
A3040 Keyence Corporation 200 | 104 1295| 67 | 90 |1155] 1.81 1.68 | 1.86 | 2.25 2 1232
Omron Corporation 250 154 | - |1795] 117 | 140 |1655| 214 | - [ 202 | 22 | 259 | - |2.34 | 266
Sanyo Denki Co,, Ltd. | 30W/50W/100W 300 204 | 116 12295 167 | 190 |2155) 2.48 | 2.79 | 2.35 | 2.53 | 2.92 | 3.49 | 2.67 | 2.9
;'JPLZ Ian%ue:r(g\r:;e‘man r‘ie I';mre ddansl|eraccard est :‘JSmn& pLuts cmlmedi phaqu:;ﬁ:ﬁ 3 casld‘ulmsagnn;\‘/'ecun m?teursiempizm7 350 254 | 166 |279.5| 217 | 240 |265.5) 2.81 | 3.12 | 2.69 | 2.87 | 3.26 | 3.83 | 3.01 | 3.33
($)Pour plus de détals sur les types de moteurs pris en charge et btenir les schémas détaillés des plagues adaptatrices moteur, vorr P427.
400 | 304 | 216 |3295) 267 | 290 3155 3.15 | 346 | 3.02 | 3.21 | 36 | 4.16 | 3.35 | 3.66
o R 450 354 | 266 |379.5] 317 | 340 |365.5] 349 | 3.79 | 3.36 | 354 | 393 | 45 | 368 | 4
MTableau des applications du moteur pas-a-pas 500 | 404 | 316 |429.5| 367 | 390 |415.5| 3.82 | 413 | 3.7 | 3.88 | 4.27 | 483 | 4.02 | 4.33
Référence pidce | Taille de I'embase| Fabricant Type 550 454 | 366 |479.5| 417 | 440 4655 4.16 | 447 | 4.03 | 421 | 46 | 517 | 435 | 467
13042 42 600 504 | 416 |529.5| 467 | 490 [515.5]4.49 | 4.8 | 4.37 | 455|494 | 551 | 469 | 5.01
2 pha' * La course effective est indiquée dans les dimensions, avec une marge de 2,5 mm de chaque c6té en partant des extrémités.  ($0.011kg est ajouté aux types équipés MX.
T3060 160 Oriental Motor | Ses/5 phases/a-pas - de orécisi
T Aauees | phases lormes de précision
T3056.4 [156.4 N NENIA . Normes de préci- L<400 L>450
- . ormes . e sion Niveau élevé | Taux de précision | Niveau éleve | Tauxde précision
ot s 0 st o ot G s s o ek o st chmas s s s capaoss _POSitionnement (mm) | 0.06 | 0.02 [ 01 0.025
moteur, vor . R427 Jeu (mm) 0.02 0.003 0.02 0.003
Répétabilité du (mm) | +0.005 | +0.003 | +0.005 | +0.003
P de fonctionnement (mm)|  0.025 0.01 0.035 0.015

Couple de démarrage (N - cm)

Pour la vitesse max., voir P413.
(®)Pour le moment d'inertie, voir P412.

Qté de

blocs

Plaques adaptatrices moteur

Longueur de la base (L) ‘

Unité de lubrification équipée MX

« Ordering ‘ Référence piéce
Example LX3010C _ B1 )

A3040 - 600 Polyuréthane spécial Roulement 4 orge profonde itégré
LX3010-MX B1 A3040 - 600 Glissiere :‘n?g‘;rg:’“‘
Boitier
Roulement a contact oblique intégré -"q
Permet une utilisation prolongée sans maintenance. fMalntenancelkise
Pour des détails, voir P408.
[WPrix unitaire de la graisse de précision/générant peu
de particules/de I'unité de lubrification équipée MX
Spécifications | Prix unitaire
Taux de précision
Unité de lubrifcation éguipée MX
(®Prix indiqué + prix unitaire = Prix du
produit
(®)La remise sur volume est applicable.
Prix unitaire, haute qualité
Référence piece | .. |L=150|L=200|L=250|L=300 | L=350 | L=400 | L=450 | L=500 | L=550 | L=600 |Plaues adapte-| Qté de |GAEER .
p unm i 0 - . A - - - - - - - trices moteur | blocs | 4o i
LX30[ [ I-B1/S1-[ | Sene, s 3 s gl 1
LX30 ] -B2/S2- 1| - S st 2 10 5
LX30[ [ I-B1/S1-F 1
LX30_ ] -B2/S2-F | - e 10
LX30_J[ |C-B1/S1-[ ] i s g S 1
LX30JJC-B2/S2- 1| - S 2 10 5
LX30[ [ |C-B1/S1-F 1
[X30_ ] JC-B2/S2F | - R 10

(®Le jeu de capteurs série LX30[J[](C) peut étre spécifié en tant que modification. Pour le schéma de modification détaillé, voir =5"P428.



