Des jeux de capteurs pratiques sont également disponibles.= P.428

Actionneurs a axe simple LX30 - Type standard/avec couvercle

IModéle dluiité/de conception déposé

L
Plagues adaptatrices moteur
<Type a bloc long standard>

<Longs blocs avec couvercle>

Spécifications

LX30

Standard/Avec couvercle

Diam.arbre de vis (mm) 10

Pas réel (mm) 510

Précision

Haute qualité/Haute précision

IAccessoire

(DPlaques adaptatrices moteur
(D EN AW-5052 équiv.

(@)Vis de plaque adaptatrice 4 pcs[ EN 1.4567 équiv.

(®)Aucun accessoire n'est inclus pour le type sans

B Anodisé noir

support moteur.

<Type sans support moteur standard>

(®Pour le tableau des matériaux, voir P411.

Référence Graisse standard Graisse produisant peu de poussiére | Unité de lubrification équipée MX (graisse standard)
piéce Niveau élevé |Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision| Niveau élevé |Taux de précision

Guide 5 LX3005(C) LX3005(C)P LX3005(C)G LX3005(C)PG LX3005(C)-MX | LX3005(C)P-MX

Guide 10 LX3010(C) LX3010(C)P LX3010(C)G LX3010(C)PG LX3010(C)-MX | LX3010(C)P-MX

(®)(C) correspond au type avec couvercle.

Type a bloc court standard

(®Informations sur la graisse produisant peu de poussiére P414

Type a bloc long standard

(®Informations sur I'unité de lubrification MX P408
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*1 :trous pour broche de positionnement de la base

*2 :trous taraudés pour montage de repére de capteur
*3: la valeur entre parenthéses concerne I'unité de lubrification
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Référence piéce A Plaques ices |L de Di ions des trous de
Niveau élevé PEICmIEDECETED EbHEE moteur la base (L) A P1 P2 B Nombre de pas Nombre de trous (N)
; ; Blocs longs (servomoteur) 125 12.5 125
(graisse standard) (graisse standard)
LX3005(C) LX3005CP ot Aot 150 %5 | - |00} 25 1 4
LX3010(C} LY3010CP ®(xPo)ur o E3040 200
g . 250 50
(Graisse produisant peu de poussiére) (Graisse produisant peu de poussiére) L2300 (m°t9l+fslgi'23'pas) 300 100 2 6
LXS005(01G LXSO05(GPG Blocs courts T3056.4 350 50
LX3010(C)G LX3010(C)PG 1) S1 T3060 200 o 100 50 3 8
100
(Uit e orfiationéqipée MNGraisse | - (Unitéde bfcaon éuipée MNGTis®e | e (;3 mﬁﬁcaﬁon *(sans plaque adaptatrice) 450 50 4 10
standard) standard) Les types équipés MX sonf N 500 100
LX3005(C)-MX LX3005(C)P-MX disponibles en version B1/|  (sans support moteur) 550 50
LX3010(C)-MX LX3010(C)P-MX 1 uniquement. F 500 100 5 12
*Les produits haute précision sont fournis avec un certificat de précision. * (C) correspond au type avec couvercle.
* La plaque adaptatrice moteur et les vis de montage ne sont pas fournies avec le type sans plaque adaptatrice.
[l Tableau des applications du servomoteur [l Course effective, poids total
Référence pidce| Taille de I'embase| Fabricant Puissance Longueur * Course effective Poids total (kg)
A3038 [ 138 Panasonic delabase| Non équipé MX | Equipé MX Standard Cache
E3040 (®SIEMENS (L) B1|B2|S1/S2|B1|S1|B1/B2|S1|S2|B1/B2|S1|S2
Yasukawa Electric Corporation 50W/100W 125 29 | - | 545 - - - 1130 - [118] - |175] - |150] -
[ 140 Mitsubishi Electric Corporation 150 54 795 | 17 | - | 655147 1.35 | 1.53 | 1.92 1.67 | 1.98
A3040 Keyence Corporation 200 | 104 1295| 67 | 90 |1155] 1.81 1.68 | 1.86 | 2.25 2 1232
Omron Corporation 250 154 | - |1795] 117 | 140 |1655| 214 | - [ 202 | 22 | 259 | - |2.34 | 266
Sanyo Denki Co,, Ltd. | 30W/50W/100W 300 204 | 116 12295 167 | 190 |2155) 2.48 | 2.79 | 2.35 | 2.53 | 2.92 | 3.49 | 2.67 | 2.9
;'JPLZ Ian%ue:r(g\r:;e‘man r‘ie I';mre ddansl|eraccard est :‘JSmn& pLuts cmlmedi phaqu:;ﬁ:ﬁ 3 casld‘ulmsagnn;\‘/'ecun m?teursiempizm7 350 254 | 166 |279.5| 217 | 240 |265.5) 2.81 | 3.12 | 2.69 | 2.87 | 3.26 | 3.83 | 3.01 | 3.33
($)Pour plus de détals sur les types de moteurs pris en charge et btenir les schémas détaillés des plagues adaptatrices moteur, vorr P427.
400 | 304 | 216 |3295) 267 | 290 3155 3.15 | 346 | 3.02 | 3.21 | 36 | 4.16 | 3.35 | 3.66
o R 450 354 | 266 |379.5] 317 | 340 |365.5] 349 | 3.79 | 3.36 | 354 | 393 | 45 | 368 | 4
MTableau des applications du moteur pas-a-pas 500 | 404 | 316 |429.5| 367 | 390 |415.5| 3.82 | 413 | 3.7 | 3.88 | 4.27 | 483 | 4.02 | 4.33
Référence pidce | Taille de I'embase| Fabricant Type 550 454 | 366 |479.5| 417 | 440 4655 4.16 | 447 | 4.03 | 421 | 46 | 517 | 435 | 467
13042 42 600 504 | 416 |529.5| 467 | 490 [515.5]4.49 | 4.8 | 4.37 | 455|494 | 551 | 469 | 5.01
2 pha' * La course effective est indiquée dans les dimensions, avec une marge de 2,5 mm de chaque c6té en partant des extrémités.  ($0.011kg est ajouté aux types équipés MX.
T3060 160 Oriental Motor | Ses/5 phases/a-pas - de orécisi
T Aauees | phases lormes de précision
T3056.4 [156.4 N NENIA . Normes de préci- L<400 L>450
- . ormes . e sion Niveau élevé | Taux de précision | Niveau éleve | Tauxde précision
ot s 0 st o ot G s s o ek o st chmas s s s capaoss _POSitionnement (mm) | 0.06 | 0.02 [ 01 0.025
moteur, vor . R427 Jeu (mm) 0.02 0.003 0.02 0.003
Répétabilité du (mm) | +0.005 | +0.003 | +0.005 | +0.003
P de fonctionnement (mm)|  0.025 0.01 0.035 0.015

Couple de démarrage (N - cm)

Pour la vitesse max., voir P413.
(®)Pour le moment d'inertie, voir P412.

Qté de

blocs

Plaques adaptatrices moteur

Longueur de la base (L) ‘

Unité de lubrification équipée MX

« Ordering ‘ Référence piéce
Example LX3010C _ B1 )

A3040 - 600 Polyuréthane spécial Roulement 4 orge profonde itégré
LX3010-MX B1 A3040 - 600 Glissiere :‘n?g‘;rg:’“‘
Boitier
Roulement a contact oblique intégré -"q
Permet une utilisation prolongée sans maintenance. fMalntenancelkise
Pour des détails, voir P408.
[WPrix unitaire de la graisse de précision/générant peu
de particules/de I'unité de lubrification équipée MX
Spécifications | Prix unitaire
Taux de précision
Unité de lubrifcation éguipée MX
(®Prix indiqué + prix unitaire = Prix du
produit
(®)La remise sur volume est applicable.
Prix unitaire, haute qualité
Référence piece | .. |L=150|L=200|L=250|L=300 | L=350 | L=400 | L=450 | L=500 | L=550 | L=600 |Plaues adapte-| Qté de |GAEER .
p unm i 0 - . A - - - - - - - trices moteur | blocs | 4o i
LX30[ [ I-B1/S1-[ | Sene, s 3 s gl 1
LX30 ] -B2/S2- 1| - S st 2 10 5
LX30[ [ I-B1/S1-F 1
LX30_ ] -B2/S2-F | - e 10
LX30_J[ |C-B1/S1-[ ] i s g S 1
LX30JJC-B2/S2- 1| - S 2 10 5
LX30[ [ |C-B1/S1-F 1
[X30_ ] JC-B2/S2F | - R 10

(®Le jeu de capteurs série LX30[J[](C) peut étre spécifié en tant que modification. Pour le schéma de modification détaillé, voir =5"P428.



Plaques adaptatrices moteur pour actionneur a axe simple LX30, outils de centrage pour adaptateur moteur

Jeux de capteurs pour actionneurs a axe simple LX30 (modifications) fG0ecCranee

Remarque : I'adaptateur moteur dépasse de la glissiére au niveau de la zone marquée *.
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F 59.4 3 15 Ml Tableau des applications du servomoteur
?upport moteur i 52 4-C2 16 Référence piéce| Taille de I'embase| Fabricant | Réf. produit i Raccords conseillés
s R 38 / 9 73038 o | MSMD5AMSMESA | 50W
[ ) MSMDO1*/MSMEO1* | 100W
1 i SGMJV-A5 50W
bl 2le =1 Electric Corpo- SGMAH-A5
g 13 § S ration SGMAH-01 100W
(==}
e tsubishi Elec- | HG-MR053 500 o
" - tric Corporation H XW21
‘ T o o |
SCPW21
0wl m ) )
ISR ‘ 38 ‘ \ ©10-M4 profondeur 8 Sa(r;yo I[_)tznkl Q1AA04005D 50W (P.1076)
60 — A3040 140 o, [ CPDW19
Q1AA04010D 100W (P1075)
Omron Corpo-| R88M-K05030 50W
lTableau des applications du moteur pas-a-pas ration R88M-K10030 100W
Référence | Embase . ) i " MV-MO5
piece Taille Fabricant Réf. produit Type Raccords conseillés Keyence SV-M005 50W
PK24* A2 phases Corporation MV-M10 -
T3042 [J42 RKS54*/PK54* A5 phases SCxw21 SV-M010
AS46/ASCA6/AR46 - pas (P-1076) 1FK7011-5 50W
Oriental Motor e SCPW21 E3040 [40 | @SEMENS CPDW25
T3060 | [I60 RKSS6'/PKSG* | ASphases | gpowiqg K055 | 100w | (P1075)
AS6*/ASC66/AR66 a- pas (P.1075) (®)La longueur d'insertion de I'arbre dans e raccord est 1.15mm plus courte de chaque cdté en cas d'utilisation avec un
PK26* A2 phases moteur Siemens.
T3056.4 | [156.4 (®Les références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis. Consulter la notice du fabricant.
Normes NEMA NEMA23 = CPDW19(P.1075)  (®)Les moteurs et raccords utilisables ne se limitent pas aux produits mentionnés ci-dessus. Vérifier chague cote de montage.
(®)Les normes NEMA sont un ensemble de normes fixées par la National Electrical Manufacturers Association des Etats-Unis.
(®Non compatible avec les moteurs a engrenages fabriqués par Oriental Motor.
.?A‘f,',ia‘:if,",ﬁ'ﬁé‘:,""“' JIGLX30 %/ 63 Autiliser pour le centrage [MExemple de montage de moteur
L v/ ( v/ ) des plaques adaptatrices moteur. P
63/ @
P P
1 a
=
]
(@ Faisage double face au v de I prte D e JGLxa0-38.1. (1 EN AW-5056 équiv. Monter Ia plaque adaptatrce moteur ncluse sur le moteu, nstaller e moteur.
m Vérifier les données CAD pour le schéma détaill. B Anodisé clair (@)Le moteur, e raccord et les vis de montage du moteur ne sont pas inclus
Référence piece| D | Plaque adaptatrice applicable | D1 | d1 L T £ |Prixunitaire 1 ~ 5 pes Y Orderin Référence pigce | -
30 | A3038/A3040 525 13 E’ " |g \—‘
JIGLX30 | 38.1 T3056.4 10|20 | 6 [51],]10 xample  JIGLX30 - 30
36 T3060 53

(®Pour les commandes supérieures aux quantités indiquées, vérifier auprés du systeme WOS.

M Capteur de proximité (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu

(] gﬂ;’ :té de Type d(a::éapteur/ Glissiere du capteur (*Qté pg'ac‘;::?:tll’r inclus) Repeére de capteur Pri()l(_:gci)toa)ire Pri()l(-:g&i_’toa)ire
Référence LX capteurs,) SFL ORB — - y n T R a 3
“Pour L<150, max. 2 loct el .« Glissiére | Visdemontage Vis de montage o de ixation ¥ Repére de capteur|  Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour 15200, max. 3 i st g (1 piece) | (pas+1 piece) (1 piece) (1 piece) Vis de montage |1 piécej2 pieces3 pieces/1 piéce}2 pieces?3 pieces
XA[ | [ pe(s). -
LX30LJ-B[] XB[] - TTpes) Vis mécanique a
XAS[ ] 0 SENC3[JH SCB3-5 téte plate
R e e T M26-4 (1 pc.)
- pc(s).
FAL | [ pe®). -
e FBL] - | CIPe) | senararn|  sces-6 SR
o 1o | —FASLL | Dpc. | - (6
FBS[ | - [ pe(s).
XW1 " 1 piece B .
a0 ] B[ xwz | P [ pisces csstss | Lowes | o
XW3 2 pieces | 1 piece A ede *|Vis mécanique & - -
= SENC3[JH | SCB3-5 téte plate
XWS1 " 1 piece ” N N
1 piece - M2.6-4 (1 pc.)
LX30J-SCI[ Xws2 2 pigces - -
XWS3 2 pieces | 1 piece ) _
FW1 " 1 piéce R B
1 piece =
LX30[_J[_C-B( FW2 ! 2 pigces ] ]
FW3 2 pieces | 1 piece SCB3-6
ENAT3[_H CB3-
FWST | | oy | 10000 |° L (@ - -
Lo ICIC-S FWS2 2 pigces ) ]
FWS3 2 pieces | 1 piéce
[l Capteur optique (SUNX) - Spécifications des piéces du jeu
Code est Glissiere du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus] Repére de capteur 5 ot 5 ot
» oo | Gant iere du cap pteur [ Qté par cap ) Fepore de capleur prix (L=300) | Prix unitaire (L=350)
Référence LX| de pié apteur | Glis Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde | Rondellede | ("R2° | ol
,PnﬁLg'%?:af)z optique | siére montage | port de | demontage | montage de| montage de ‘eurp repérg ® Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L-200, max. 3 (1 piece) |(pas+1piece) | capteur | desupport | capteur | capteur | 4 iace) | captewr |1 piece] 2pieces | 3pieces |1 piéce| 2pices | 3 pisces
.| Vis mécanique @
LKL I 1BL1] SPL] SENC3[H| SCB3-5 SCB3-5 Petite rondelle e e
XL L ISCT| SPSLI | 06 BT (@) | SCB36 | e | pagis |12bdl)
LX30LJCI6-BL] MPL[] SENATACTH| SCB3-6 LBNR3 (x2) 02) SCB3-6
DCICIesC 1| MPS[] ®2) (x2)
(®Le capteur optique PM-L24 ne sera plus fabriqué. Il sera remplacé par le produit de nouvelle génération PM-L25 en avril 2017.
Il Capteur optique (Omron) - Spécifications des piéces du jeu
Code ([] est Glissiére du capteur Capteur (* Qté par capteur inclus) Repére de capteur . . . .
o le nombre Capt - - = . - Repere Vis de Prix (L=300) | Prix unitaire (L=350)
Référence LX| de pie apteur Glis Vis de Sup- | Ecroudevis | Visde |Rondellede| (R | - Uel
,Poﬁl_%';?f::)z optique siére montage | port de | demontage | montage de | montage de teurp repérg de Qté. de capteurs Qté. de capteurs
pour L>200, max. 3 (1 pice)| (pas 1 piéce] | capteur | desupport | capteur | capteur | 4 piéce) | capteur |1 pi€ce] 2piéces [ 3piéces [1 piece | 2 piéces | 3 piéces
[ Vis mécanique @
LX3077 8L OPL ] SENC3[H| SCB3-5 SCB3-5 Petite tite plate
LX30JCJ-sL 1| OPS[] EEE Dédis (2) | SCB3-6 | rondelle | pouc | Wedlim)
Ll L JcBL 1] EPL] SENAT3H| SCB3-6 Sl B v BERG
bS] EPSL] ) @ (X) (@)
*Les capteurs ne sont pas vendus séparément.
(PEE-SX911-R1M changera pour EE-SX951-R1M & compter d'avril 2015.
Alsrati @ ‘Re’fe’rence piece| - |Qté deblocs| - ‘ Plaques adaptatrices moteur | = | Longueur delabase(l)| =  (code)
erations
LX3010 - B1 - A3040 - 600 - XWi1
LX3005 - S1 - A3040 - 600 - SPS3
lSchémas d'installation du type capteur de proximité - SUNX lSchémas d'installation du type capteur optique - SUNX/Omron
52.6
R —— 46.4
(=]
3]
Glssbre du capteur
56.1
03 ‘ a9 _
T Repére de capteur
g > s
T uc: ;rl Repére de capteur
Capteur optique
Indicateur de capteur Glstere du capteut Glssérs du capteur Indicateur de capteur Glissiere du oapteur Glssibre du capteur
[ Matériau : EN 14301 équiv., épaisseur de plague : 1mm [0 Matériau : EN 1.4301 équiv., épaisseur de plaque : Tmm
lPrécautions (®Consulter le site Web du fabricant de chaque capteur pour connaitre les
- Le jeu de capteurs est livré avec un actionneur LX. Assemblage nécessaire. spécifications du capteur utilisé.

- Vérifier que toutes les pieces sont incluses immédiatement apres le déballage. Cer-  (®)Le capteur peut également étre installé du coté opposé.
taines petites pieces peuvent étre perdues. Manipuler les produits avec précaution.  (®)Le schéma montre un exemple d’orientation du capteur. Le capteur peut
également étre installé dans le sens inverse (avec le cablage sur la droite).
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