LX - Informations connexes
Spécifications P411 ~P414

Sélection/Exemple de calcul de la durée de vie|
P2235~ P2238

Actionneurs a axe simple LX30 - Type moteur plié

Des jeux de capteurs pratiques sont & isponibles.CE P428
e cex . A Plaque adaptatrice | Base |Détails des dimensions des trous de montageP425, 426
Spécifications !
5 LX30 FEEEER D Lipe e de moteur Longueur totale (L) | A P1 P2 B | Nombredepas | Nombredetrous (N)
. Standard/Avec couvercle Blocs longs (servomoteu) 125 12.5 12.5
Diam.arbre de vis (mm) 10 x1) B1 RA3038 150 25 - 100 | 25 1 4
Pas réel (mm) 5,10 x2) B2
Précision Niveau éleve (Standard haute qualité) (haute qualité avec couvercle) ®(P())ur B2 RA3040 200
[3Accessoire LXR3005 R3005C 15300 (Pas-a-pas) 250 50 2 6
LXR3010 LXR3010C . i RT3042 300 100
(DPlaques adaptatrices moteur " L - o 0¢s courts *(Sans plaque adaptatrice) 350 50
Acier@Placage au chrome noir 4 basse (Unité de lubrification MX stan- (Unité de lubrification MX avec (x1) S1 L ) 3 8
{:Pmpéramgre 9 LXR:}dg(()j) M LXRg)(l;\gmlec) - 2 S2 N5 (Dia. |rété)de la poulie 400 50 100 100 50
(Vis de plaque adaptatrice 4 pcs[) EN 1.4567 5- 5C- *Unités de lubrification o . 450 50
i o LXR3010-MX LXR3010C-MX | Les types cquipés ik | |\© O 1. 0 fa poule 4 10
(3)Poulie synchrone a couple éleveé, référence : - i 6) 500 100
sont disponibles en P .
HTPA4452M060 version B1/S1 unique- N8 (Dia. int. de la poulie 550 50
(@Courroie de distribution a couple élevé, ment 08) 5 12
référence : HTBN230S2M-60 i 600 100
m * La plaque adaptatrice moteur et les vis de montage ne sont pas fournies avec le type sans plaque adaptatrice.
B Course effective/Poids
Référence Graisse standard Unité de lubrification équipée MX (graisse standard) e E _ t":ourse effective _ Masse totale (kg)
piéce Standard haute qualité | Haute qualité avec couvercle | Standard haute qualité | Haute qualité avec couvercle base (L) — NS; eq“'pes":'x = B‘iq“'pe M;: — BI;XRsng1 = — 'B-zmoifs‘i =
Guide 5 LXR3005 LXR3005C LXR3005-MX LXR3005C-MX 125 9 - 515 - - - 155 - T4 - 201 - 175 -
Guide 10 LXR3010 LXR3010C LXR3010-MX LXR3010C-MX 150 54 B 795 17 R 65.5 172 R 1.60 178 217 B 1.02 2.3
200 104 = 129.5 67 90 115.5 2.06 = 1.93 2.1 2.50 = 2.25 2.57
Composants Base (glissiére) Bloc Support moteur | Roulement coté support avec carter Cache Butée | Vi abiles de précison frectfées) 250 154 - 179.5 17 140 165.5 2.39 - 2.21 245 2.84 - 2.59 2.91
o - — — — - — 300 204 116 229.5 167 190 2155 2.73 3.04 2.60 2.78 3.17 3.74 2.92 3.24
mMaterlau Acier au carbone Matériau SCM EN AW-5052 eqm\f. EN AW—?O?Z eguw. EN AW—ﬁlO(liS elquw. NBR EN 1.7242 équiv. 350 254 166 2795 277 20 265.5 3.06 337 294 312 351 4.08 396 358
BTraitement de surface i Placage LTBC Placage LTBC Peinture au four noire Anodisé noir Anodisé noir - - 200 304 216 3295 267 290 3155 3.40 371 307 346 385 24 3.60 391
G)Dureté Trempé par induction HRC58 ~ 64 HRC58~62 - - - - HRC58~62 450 354 266 3795 317 340 365.5 374 4.04 361 3.79 418 4.75 393 425
500 404 316 429.5 367 390 415.5 4.07 4.38 3.95 4.13 4.52 5.08 4.27 4.58
550 454 366 4795 47 440 465.5 4.4 4.72 4.28 4.46 4.85 5.42 4.60 4.92
600 504 416 529.5 467 490 515.5 4.74 5.05 4.62 4.80 519 5.76 4.94 5.26
* La course effective est indiquée dans les dimensions, avec une marge de 2,5 mm de chaque cdté en partant des extrémités. ()0.011kg est ajouté aux types équipés MX.
lNormes de précision [l Capacité de charge statique/Moment admissible [JMax. Vitesse
Vis pour couvercles o) s L<400 \ L>450 Qté de Qté de | Capacité de charge | Moment statique admissible (N +m) ~ Vitesse max (mm/s)  |L125~L450 | L500 | L550 | L600
ie d 1A : Rondelle M3 apacité de charge
4-M3 Vi 4 téte plate - T oesidelbrecion Niveau élevé blocs blocs | satiwe® | Ma | Mb | Mc  LXR3005 410 | 370 | 300 | 250
o e AN Positionnement (mm) 0.06 0.1 Bloc B1 17218 126 126 387 LXR3010[ ][] 830 740 600 500
Jeu (mm) 0.02 0.02 long B2 34436 1515 | 1515 774 (®)Les vitesses max. sont des valeurs de référence non garantes dérvées de la vitesse crtique et des valeurs
ilité du positi (mm) +0.005 +0.005 Bloc S1 9271 63 63 208 DN de favis & billes : elles peuvent varier en fonction des conditions de fonctionnement du moteur.
élisme d i (mm) 0.025 0.035 court S2 18542 579 579 47 o
Couple de dé N-cm) 4 e ” 3 6t s, Pour celer it i, isr e el ocaca o.M TAbleau des applications du servomoteur
o~ (®)Pour connaltre le moment statique admissible, voir P.411. Référence | Embase X Reéf. Puis- | ot
- 8 piece | Taille | "M | produit | sce | ‘e
i Schéma des dimensions de la plaque adaptatrice moteur MSMD5A
z wsmesa | 2"
g RA3038| []38 |Panasonic e
E MSMDOT*_|
g © MSMEQ1*
8 oo . Vasukawa Elec- | SGMJV-A5 | 50W
2 o B Trou traversant 4-3.4, Contre-alésage 3.2 Y Conoraion [SGMAF-01 | 100W
g 11 S isutishEc- |HG-MRO53 | 50W
= y 4-M . ficCoprdon [HG-MR13 [ 100W| 08
- O M2.6 @,'L‘\ Sanyo Denki | Q1AA04005D [ 50W
] T NS = RA3040| [J40 | (.l [Q1ARDAOTOD],
r Nl (=) o * > *D I — Omvon Coporaton | RBBM-K10030
© Y - 1)
<) 0 Lﬂ T T MV-MOS |
2 9—’* = Keyence |SV-M005
Corporation | MV-M10
21
SV-M010 ey
7 ! (3) 5.5 31 (6.5
! Vis M4 \ Lx30C1] a3 Wl Tableau des applications du moteur pas-a-pas
22 N Pour des schémas détaillés de la structure principale, voir chaque page. ,‘v ' . 5 ,‘ ) éfé & .
1 40.6 @ 27 Type standard BE P425 Référence de plaque adaptatrice : RA3038 Référence de plaque adaptatrice : RA3040 Référence de plaque adaptatrice : RT3042 Re;?ér‘e::ce E%‘ﬁ: e Fabricant p:)?ifl:lit Type Dn‘:ﬂd:ﬁ:?-
Type avec couvercle B P425 =
Moteur PK24’ A2phses
*d est le diam. int. de la poulie RT3042| []42 | Oriental RKS54* _|Asphass| 06
. ) @8 pour le type servomoteur et @5 pour le type moteur pas- Motor .
Vis de montage de I'adaptateur a-pas. Sélectionnable pour le type sans plaque adaptatrice. —_—— - ,AF,MS L
39 X R Si le diametre de moteur @5 a été sélectionné, choisir la
Ve suivantfafehe A4 Ordering ‘ Référence piece | - | Qtédeblocs | - | Plagues adaptatrces moteur | - Lnngwurdelahusetu‘ modification NBP (Sans courroie/Sans poulie), et acheter la
4-M3 \r‘? f;m“&zsagzpézmgssmss“é?mensiuns @ Example | XR3010C - B1 - RA3040 - 600 poulie et la courroie séparément.
4-M4 lja pd\athle adaptatrice moteur, voir la page LXR3005-MX - B1 - RA3040 - 600 II;XRI:'SUDDh-DD‘-RTaofOTID'DET-P'\iaZSQMOGU AP5
e droite. p” | - [on ; - B R oulie synchrone a couple élevé : -A-
(®Pour une distance au centre de |'arbre recommandée ‘ Référencepiéce Qtéde blocs Plaes aplticesmole Longuerdelabase (NBP) Courroie de distribution a couple élevé : HTBN230S2M-60
de 71mm, la déflexion est de 1.1mm lorsque le centre LXR3010C - B1 - RA3040 - 00 - NBP — _
de la courroie subit une pression de moins de 1N. Alterations Modification Code Spéc.
(®La valeur de Ia spécification de pré t celle obt & fixation des glissiéres. (I Sans courroie/Sans ; ;
T S e vl S G i 1S P s i sl 1S poulie NBP Exclusion du jeu.
(®)L'extrémité de I'arbre présente une spécification de coupe en D. (®Jeu de capteurs 55" P428
lRéférence de la poulie synchrone a couple élevé incluse
Poulie c6té montage Référence piéce Prix unitaire, haute qualité
Coté de montage de I'actionneur HTPA44S52M060-A-P6 . . L=125 N 3 Diametre
Pour placus adapttcs GOS8 Référence pigce | Jos | L=150 | L=200 | L=250 | L=300 | L=350 | L=400 | L=450 | L=500 | L=550 | L=600 [Pladues adapta-| Qtede | iy | pog
; HTPA44S2M060-A-N8 iguement trices moteur | blocs | ~geyis
Pour plague adaptatrice RA3040 5 =
ot moteur|Pu Paueadapatios RT3042 | HTPAGASONIOG0-A-PG LXR30L I I-B1/S1-[ ] Rl . 5
Sans plaque ice N5_|_HTPA4452M060-A-P5 LXR3O[ ][ J-B2/S2-[ ] | - Pasl?é-pas 2 10
Sans plague ice N6 | HTPA4452M060-A-P6 LXR30[_][_]C-B1/81-[] sans plaque adapta- 1 10
_ Sans plaque N8 | HTPA44S2M060-A-N8 LXR30[_][_]C-B2/S2-[ ] - trice. 2
s références contenant la lettre finale P correspondent au type a trou-+taraud.
(®)Les références contenant la lettre finale N correspondent au type a trou+taraud et a clavette.




