Actionneurs a axe simple LX45 - Type moteur plié

Des jeux de capteurs pratiques sont &

UE'P432

sl

[RoHS10)

Spécifications
LX45
Standard/Avec couvercle
Diam.arbre de vis (mm) 15
Pas réel (mm) 10, 20
Précision Niveau élevé
INAccessoire

(DPlaques adaptatrices moteur
(@ AcierEJPlacage au chrome noir & basse
température

(2Vis de plaque adaptatrice 4 pcs[ EN 1.4567

équiv.

(3Poulie synchrone a couple éleveé, référence :
HTPA44S3M100

(@Courroie de distribution & couple éleve,
référence : HTBN339S3M-100

0.7

34

(Distance inter-arbre: 93.5~105.5)

48

Vis de montage de |'adaptateur

8-M5
N

Vue suivant la fléche A-A

<Plaques adaptatrices moteur>

*Pour plus de détails sur les dimensions de la
plaque adaptatrice moteur, voir la page de
droite.

Référence Graisse standard Unité de lubrification équipée MX (graisse standard)
piéce Standard haute qualité | Haute qualité avec couvercle | Standard haute qualité | Haute qualité avec couvercle
Guide 10 LXR4510 LXR4510C LXR4510-MX LXR4510C-MX
Guide 20 LXR4520 LXR4520C LXR4520-MX LXR4520C-MX
Composants Base (glissiére) Bloc Support moteur | Roulement cété support avec carter Cache Butée | Visabilles de précision [rectifiées)
[MMatériau Acier au carbone Matériau SCM EN AW-5052 équiv. EN AW-5052 équiv. EN AW-6063 équiv.|  NBR EN 1.7242 équiv.
@raitement de surface Placage LTBC Placage LTBC Peinture au four noire Anodisé noir Anodisé noir - -
[Dureté Trempé par induction HRC58 ~ 64 HRC58~62 - - - HRC58~62
Vis de montage du couvercle Ar>‘
4-M4 Vis a téte plate 67
Rondelle M5
Vis M5
co«t ] [ I
< T

LX - Informations connexes
Spécifications Pan
Sélection/Exemple de calcul de la durée de vie|
P2235~P2238

~P414

s . . Plaques adapta- | Longueur Détails des dimensions du trou de montageP429, 430
Référence piéce Qté de blocs tri(::es motee.lr {;3;’:: (L(;e Al P | P2] B N,,,,m,edepa? Nombre de tous )
Blocs longs (servomoteur) 340 100 2 6
(Standard haute qualité) (haute qualité avec couvercle) (x1) B1g RA4560
LXR4510 LXR4510C (x2) B2 (Pas-a-pas) 390 50
LXR4520 LXR4520C Blocs cours RT4560 w0 100 3 8
o O 1) S1 *(Sans plague adaptatrice) 70 | 100 70
(Unité de lubrification MX stan- ~ (Unité de lubrification MX avec (x2) S2 N8Dia. int. de la poulie 490 50
dard) couvercle) *Unités de lubrification 4 10
LXR4510-MX LXR4510C-MX | Les types équipés MX | N10(Dia. int. de la poulie 540 100
LXR4520-MX ~ LXR4520C-MX | Sowidsponbesen | gto)
N 14 (Dia. int. de la poulie
ment. 014) 590 50 5 12
* La plaque adaptatrice moteur et les vis de montage ne sont pas fournies avec le type sans plaque adaptatrice.
B Course effective/Poids
* Course effective M totale (kg)
'-°“g;'§:'{lje la Non équipé MX Equipé MX LXR45 ] LXR45[ ] IC
B1 B2 S1 S2 B1 S1 B1 B2 S1 S2 B1 B2 S1 S2
340 2104 888 | 2479 | 163.8 | 1944 | 2319 6.42 7.34 6.02 6.56 7.24 8.74 6.59 7.43
390 2604 | 138.8 | 2979 | 2138 | 2444 | 2819 7.02 7.94 6.63 7.16 7.88 9.38 7.22 8.06
440 3104 | 188.8 | 3479 | 263.8 | 2944 | 3319 7.62 8.55 7.23 7.76 8.51 10.01 7.85 8.69
490 360.4 | 238.8 | 3979 | 313.8 | 3444 | 3819 8.22 9.15 7.83 8.36 9.14 | 10.64 8.49 9.33
540 4104 | 288.8 | 4479 | 363.8 | 3944 | 4319 8.83 9.75 8.43 8.96 9.78 | 11.28 9.12 9.96
590 4604 | 338.8 | 4979 | 4138 | 4444 | 4819 9.43 10.35 9.04 9.57 10.41 11.91 9.75 10.59
*La course effecive est indiquée dans les dimensions, avec une marge de 2,5 mm de chague COté en partant des extrémités. (9)0.024kg est ajouté aux types équipés MX.
HENormes de précision MlCapacité de charge statique/Moment admissible [llMax. Vitesse
Normes de précision Niveau élevé Qté de | Qtéde | Capacité de | yomentstaique adnissivle(N - m) Vitesse max. (mm/s)
Positionnement (mm) 0.1 blocs blocs chg@e (sxh- Ma | Mb | Mc LXR4510 | 550
Jeu (mm) 0.02 Bloc B1 32441 201| 201 | 972 LXRa520( | | 1110
Répétabilité du positionnement (mm) +0.005 long B2 64882 3945 | 3945 | 1944 (Les vitesses max. sont des valeurs de référence non garanties dérivées
Paralisme de (mm) 0035 Bloo s1 17175 | 145 | 145 | 515 iaio o ovcon dos condtos do nctomemant s motr
Couple de démarrage (N - cm) 10 court S2 34350 1444 | 1444 | 1029

(®Les valeurs de référence correspondent a I'état statique. Pour
calculer la durée de vie, utiliser notre logiciel de calcul technique.
(®Pour connaitre le moment statique admissible, voir P411.

Pour des schémas détaillés de la structure principale, voir chaque page.
Type standard B= P.429

Type avec couvercle B=" P429

*d est le diam. int. de la poulie
@14 pour le type servomoteur et @8 pour le type moteur
pas-a-pas. Sélectionnable pour le type sans plaque adapta-
trice. Sélectionnable pour le type sans plaque adaptatrice.

(®Pour une distance au centre de 'arbre recommandée de
103.5mm, la déflexion est de 1.7mm lorsque le centre
de la courroie subit une pression de moins de 3N.

(®)La valeur de la spécification de précision est celle obtenue aprés fixation des glissiéres. (Il
ne s'agit pas d'une valeur avant le serrage des vis de glissiere.) Pour les valeurs, voir P413.

(®)L'extrémité de I'arbre présente une spécification de coupe en D.

lRéférence de la poulie synchrone a couple élevé incluse

Poulie c6té montage

Référence piece

Coté de

itage de |

HTPA44S3M100-A-P10

Pour plague adaptatrice RA4560

HTPA44S3M100-A-N14

Pour plague d'adaptation RT4560

HTPA44S3M100-A-P10

Coté moteur | Sans plaque ice N8 HTPA44S3M100-A-P8
Sans plaque iceN10|  HTPA44S3M100-A-P10
Sans plaque iceN14| HTPA44S3M100-A-N14

es références contenant la lettre finale P correspondent au type & trou+taraud.
es références contenant la lettre finale N correspondent au type a trou-+taraud et a clavette.

WliTableau des applications du servomoteur

Schéma des dimensions de la plaque adaptatrice moteur Référence | Taille de Fabricant Réf. pro- | Puis- | Dam. apicabiede
piece  |l'embase | 'eoncan duit sance | latredundr
Vasukawa Eec- | SGMJV-02 200W
tic Comorafon | SGMJV-04 400W
Mitsubishi | HG-MR23 2000
AM4_ g 50 Eectic |HG-KR23
4-M | Corpora- [ HG-MR43 o
N ‘ | ¢S _ ton | HG-KkR43
M3 Profondeur 8 [ — 0 M3 Profondeur 9 San) i [Q1AA06020D | 200W
- 1yo Denki
RA4560 Li6o Co, Ltd. | Q1AA06040D 400W 2
B8 o4 Omron | RBBM-K20030 | 200W
2 1 Corportion msm-z?ooso 400W
|1 Keyence [ey-o20 200W
3 3 - Corpora- VM40
% 33 _[(34 ‘ 33 | (34) | 400W
5 57 ©) 7 5 57 ©)
67 67 lTableau des applications du moteur pas-a-pas
Plaque adaptatrice Réf. piece: RT4560 Plaque adaptatrice Réf. piéce: RA4560 Référence | Taille de B Réf. pro- Diam. aplcable de
q Pt pi q p! pi fESs J'embase | Fabricant duit TYPE | tuivecumotar
Moteur RKS56* | A5 phases
RT4560 L160 Oriental Motor ARG a-pas 010
* Gi le diametre de moteur @8 a été sélectionné, choisir la modification
NBP (Sans courroie/Sans poulie), et acheter la poulie et la courroie
Ordering ‘ Référence piece | - | Qté deblocs | - | Plaquesadaptatrices moteur | = | Longueur de a base (L) ‘ séparément.
Example  XRasi0 - B1 RA4560 540 LXR45[ ][ J-[J[J-RT4560-[J[][]-NBP
LXR4510C-MX - B1 RA4560 540 Poulie synchrone & couple élevé : HTPA44S3M100-A-P8
[ Reférence piace | - | Qtéde blocs | - [poouescapaticesmoter| - [Lonuercettase ] - (NBP) ®C§Uff0le dethIISt"butllon a C‘Ouple~ élevé : HTB?13QS§M-1 08 ot
LXR4510 - B . RAGS60 ) 540 ) . lon compatible avec les moteurs a engrenages fabriqués par Oriental Motor.
. Modification | Code Spéc.
Sans courroie/ ; ;
Sans poulie NBP Exclusion du jeu.
(®Jeu de capteurs ZE'P432
Référence piece Prix unitaire, haute qualité Plaques adapta-| Qté de Dlllaarrnberter%ge .
P L=340 L=390 L=440 L=490 L=540 L=590 | tricesmoteur | blocs vis
LXR45[ ][ ]-B1/S1-[] Servog;;s-ti}zﬂfsans 1
LXR45_ | ]-B2/S2-[] e 2 s |
LXR45[ | ]C-B1/81-[] Sans plaque 1 20
LXR45[ ][ |C-B2/S2- adaptatrice 2




