Robots a axe simple RSDG1 - Type a tige avec guide de support -

M Composants : actionneur, controleur, cable

SINGLE AXIS ROBOT

(®)Voir les remarques sur le marquage CE.BE P456

Référence piéce Sélection
Type Pas réel (mm) | Avec ou sans frein (9)1) |Sens de montage dumoteur| ~ Contrdleur ($)2) Module E/S | Longueur du céble (m)| Course (mm)
06 . AR ine. i ian ine. | Pointde contrdle : C1 NPN: N !
RSDG1 Sans: ngrg:,zn ns Droit: nirri:,zn NS~ Gommande d'impulsion : PNP: P g 50~200
Inclus : B Montage supérieur : U (24VCPCJ-10%) De(\:/(i;c-(l,_lilnel; g 10 (incrément e S0mm)
12 * : (Cable flexible)

Actionneur q
Accessoire
f Spécifications E/S du contréleur
[N Acces- NPN,PNP—— | CC-Link [ D
soire Manuel d'instructions (CD-ROM), connecteur électrique, connecteur factice
- [C CC-Link | Connecteur DeviceNet
Cable WMatériau du robot/Traitement de surface
C Corps Tige Cache | Arbre | Manchonabilles
[0 Matériau n Acier ABS Acier Acier
[— S| Batemnt e s | Peinture acrylique - - - -

(®1) Choisir 'option "avec frein" pour les applications verticales. (()2) Lorsque le controleur de type train d'impulsions est sélectionné, la sélection du type d'E/S n'est pas requise.

Contrdleur CD-ROM du manuel d'instructions MiSpécifications générales
A Détecteur de | Température ambiante de
Vis a billes| Moteur position " humidité
08 5 Résolveur 0~40°C, 35~85%HR
L Pas-a-pas i i ion)
Spécifications du controleurGE P497~506 (€10 laminées) (sans
lSpécifications standard FAQCE P504
Type | Pas réel [Répétabiité du po- | Capacité de charge max. kg Force depoussée | Durée e ienomi- | Mouvement | Précision delatige | Course | Vitesse max (®)2 | Alimentation | Points de posi-
yp (mm) |siti mm) | Hori: Verticale N) 1 perdu (mm) | hors rotation (degrés) (mm) (mms) d'entrée | tionnement max.
6 20 7.5 100 5000km ou . 50~200 2250 DC24V .
RSDG1 12 +0.02 0 35 75 plus 0,1 ou inf. +0.05 (pas de 50) 500 +10% 255 points

(®)1.Ladurée de vie en utilisation verticale peut varier en fonction de la capacité de charge. Se reporter au tableau "Durée de vie" ($)2. Les vitesses maximales peuvent varier en fonction de la capacité de charge. Se reporter au tableau "Vitesse-Capacité de charge maximale"
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(pour le montage doutl utilsateur) | 83 (Remarque 2) Le céble doit étre fixé sans contrainte excessive.
97 (Remarque 3) La vis a téte a six pans creux M4 peut étre utilisée pour fixer le cable (profondeur
Support supérer du mteur 105 effective de la vis : 5mm). )
_— (Remarque 4) Le rayon de pliage minimum du céble est de 30mm.

(Remarque 5) Le frein ajoute 0.2kg au poids.
(Remarque 6) Indique la distance jusqu'a la butée mécanique.

7 Ordering | Référence piece | - |smsdemonigedinotes| ‘ Controleur | - |Module E/S‘ - ‘Longueurdes céhleS‘ - ‘ Course
Bample  RSDG106B - u - ¢ - N - 3 - 200 (Sens de montage du moteur : U)
RSDG106B - C1 - N - 3 - 200  (Sens de montage du moteur : droit)
RSDG106B - U - P1 - 3 - 200  (Sens de montage du moteur : U, contréleur : P1)
lPrix du corps du robot
Référence Prix unitaire 1 a 3 piéce(s)
o Course (mm)
LS 50 100 150 200
RSDG1 ]
RSDG1[ | |B

WPrix du contréleur

lPrix du cable

Type | Module E/S | Prix unitaire 12 3 piéce(s). Longueur du céble (m) | Prix unitaire 1 2 3 piéce(s).
N 1
P 3
e C 5
D 10
P1 -

A Remarque

Le circuit d'interruption de I'alimentation n'est pas fourni dans ce contrdleur, per-
mettant ainsi aux clients de bénéficier d'une souplesse maximale pour leur plan de
sécurite.

Veiller a fournir un circuit d'interruption de I'alimentation externe et a installer un
circuit d'arrét d'urgence. Pour obtenir des exemples de circuits, voir B P503

lTableau Vitesse-Capacité de charge maximale lTableau Durée de vie (®Ladurée devie nominale st de 5000k ou plus. Cependant,
durée de vie des types suivants varie en fonction de la capacité
de charge maximale et de la maniére dont elle est appliquée.
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Vitesse (mm/s) Vitesse (mm/s) Capacité de charge (kg)
Référence | _ | Sens de montage Contréleur E/S Céble
Alterations pisce || dumotewr |~ Type Type |~ | Longueur | = Course | - (G,E-etc)
RSDG1B - V) - (o3] - N - 3 - 200 - G-E
Borne de combiné ¢ L Cable E/S Cable pour connexion | Manuel d'i la couleur du | Repose-pieds de fixa- | Buse de I'arbre pour
écification standard homme mort D en guirlande MJ5 : corps plastique du corps principal | tion de I'actionneur  |le graissage
VA \ KJ3 : contrdleur (C1)
Modifications| == = KJ4 :contrdleur (P1)
T : controleur C1 v
TP: oleur P1 | Longueur : 300mm
Code H D S R T/TP C MJ5/KJ3/KJ4 BC HP N

Borne de combiné avec | Logiciel d'assistance

La borne de combiné
Spéc. |estincluse.

commutateur d'homme | avec cable de commu- | avec cable de commu- | Requis pour les confi-

Logiciel d'assistance | Le cable E/S est fourni.

Le manuel d'instruc-
Un cable pour connecter | tions est fourni.

Modifier la couleur |2 plaques sont

mort inclus.

nication USB inclus.

plusieurs controleurs.

I peut connecter 16 MJ5:

Pour I'actionneur P
des piéces el

Utiliser cette buse
pour appliquer de la

n plas- | fournies pour le B L
graisse sur la vis &

tique de I'actionneur

montage horizontal.

lDimensions/Poids
Sens de montage du moteur : droit Sens de montage du moteur : U
Type Dii 1s/Poids Course (mm) Course (mm)

50 100 150 200 50 100 150 200

L1 (mm; 161 211 261 311 161 211 261 311

L (mm; 249 299 349 399 204 254 304 354

RSDG1 H (mm 2 3 4 5 2 3 4 5

K (mm 6 8 10 12 6 8 10 12

Poids (kg)(Remarque 5) jiE5) 1.7 1.9 2.1 1.7 8 2.1 2.3

(®)Le frein ajoute 0.2kg au poids total.

SpecificationsesP503, 507

nication D-Sub inclus. | gurations NPN/PNP.

P503,507

P503, 507

P507

P507

contréleurs maximum, | Pour controleur
Spécificationses P507 |KJ3 :
KJ4:

par la couleur noire. | Spécificationses P507

billes du type moteur
monté en haut.

(®Pour les éléments en option, voir BE'P507 (Pl est plus économique de commander les éléments en option en tant que modifications que de les acheter individuellement.

(®)La saisie des données de point nécessite le bornier portatif ou le logiciel d'assistance. ($Un cable d'E/S est requis pour la

©/S paralléles de

(®Pour plus de détails sur la guirlande, voir BE"P505 (®)Sélectionner le type de céble d'E/S adapté au type de contrdleur approprié.



