Robot a axe simple RSHS3 - Droit

SINGLE AXIS ROBOT (@Voir les remarques sur le marquage CE. 2= P456

Hc  acti dleur, cable, ie), (fltre de bruit) Référence piéce Sélection
MAccessoire _ Type Pas réel (mm) Contrdleur (®1) Module E/S | Avec oussans fitre de bruit (92) Cable Course (mm)
Actionneur Spécifications E/S du contrdleur 05
[3Acces- NPN, PNP CC-Link DeviceNet Sphicaons (o s o NPN: N . Standard | Flexible
soire Wanuel dnstrctions (C0-ROM), connecteur lectigue,connecteurEXT, comneceut facice e | Tipe ncrémental PNP: P Sansl :FO 150~1050
- T Connecteur CC-Link | Connecteur DeviceNet RSH3 10 100~115V CA CC-Link: G ~Inclus : El (incrément de 50mm)
Cable d'alimentation M Matériau du robot/Traitement de surface 20 200~230V CA C22A C22B DeviceNet : D Spécifications B P508 10m:R10
M Ché_5§is Bail de_ alido Glissifere cwvm_le _Iatéral ((®1) Les contrdleurs sont expédiés avec des paramétres prédéfinis pour chague type. Les batteries de stockage des données sont en dehors du champ de la directive RoHS.
. gf;lMatinjau :Iu:qumtqm Acier Aumm :'“L"_'"'t!m ((®2) Unfiltre de bruit est requis pour ce produit. Lorsque le client achéte le filtre de bruit séparément, sélectionner "sans". Veiller & installer un parasurtenseur du c6té primaire du filtre de bruit. Pour plus de détails, se reporter au manuel d'instructions.
N e ratenentdeswixe | Anodisation - nodisation | Anodisation
Controleur | m— ——— — ) — - N N
¥, 3 = MSpécifications générales _ ' . Ordering ‘ Référencepiece| - | Controleur | - |Module E/S| - |aeussieemt| - | CAble | - | Course ‘ A Remarque
_ Vis a billes | Moteur dDee;i;;ti:i:L lemperature aml;:ﬁmﬁ: Example RsSH305 - C22A - N - F1 - 3 - 400 Le circuit dinterruption de Ialimentation n'est pas
Cable d'interface CD-ROM du manuel d'instructions fourni dans ce contrdleur, permettant ainsi aux
015 Servtﬁrggt‘;\e,ur CA Résolveur 0~40°C, 35~85%HR clients de bénéficier d'une souplesse maximale
C7 laminées [sans i our leur plan de sécurité.
Spécifications du controleur=E” P497~506  Graphique de temps de cycle B P455  Les spécifications pour salle blanche sont disponibles sur notre site Web. { ) ' sei"e, 3 f‘:)umir un circuit d'interruption de I'ali-
. - mentation externe et a installer un circuit d'arrét
.SpéCIflcatlonS standard FAQ CE'P504 d'urgence. Pour obtenir des exemples de circuits,
Type Pas réel | Répétabilité du po- | Capectédechargemar. ko) | Force no- |  Vitesse max. Course |Durée de vie| Alimentation |Points de position- WPrix du corps du robot voir BE PS03,
yp (mm) | sitionnement (mm) | Horizontale | minale (N) |(remarque) (mm/s) (mm) nominale d'entrée nement max. 5 =
e Prix unitaire 1 ~ 2 pcs
05 80 339 300~105 1501050 | 10000km ou 100~115V CA Référen- c (mm)
RSH3 10 +0.01 60 169 600~210 46 50 | 200~230V CA | 255 points ce piéce OULSOlimIn
20 20 34 1200-420 | (Pasde50) plus +10% 150/200 | 250/300 | 350/400 | 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 | 850/900 [950/1000] 1050
(Remarque) Les vitesses maximales autorisées peuvent varier en fonction de la longueur de la course sélectionnée. Se reporter au tableau relatif aux vitesses maximales recommandeées. RSHST —‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Wl Prix du contréleur WPrix du cable WPrix du filtre de bruit
Prix unitaire i A a o A il it| Pri itail
oo Cable Prix unitaire Cable Bt ec ou sans fitre de bruit | Prix unitaire
pe Codeurs gzsugus / Cc22B (standard) (souple) Sans :FO
. s " E/S ’ Type incré-
Env. 240 (longueur de cable) 242+3: coté moteur Course (126: coté moteur) e ba“i;':,.:z:;?wgms yr")nental 3 R3 Inclus :F 1
(242: coté moteur inversé) 120 1263 c6té moteur inversé N 5 R5
50 (Remarque 1) P 10 R10
160+1 (Remarque1) ) ] 30+0.02 44+1 Cc
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2 "N\ 8-M6x1.0 profondeur 12 ! lCharge en porte-a-faux admissible HMoment statique admissible
205k Profondeur 10 o Utilisation horizontale * Montage au mur * Schéma du moment MY
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192 50 Ax100 B 50 (76) . .
N mm mm .Vltesse max. (mm/ S)@Vermer\esva\eumdesvnessesmax en fonction des diverses courses a 'ade du simulateur de cycle Web MISUM.
C-@5.5 Voir section transversale E-E E 100 - -
. ‘ Pas | Poids | A B C Pas | Poids | A B Cc Pas réel Course (mm)
80kg | 601 20 17 80kg 0 0 0 Type
' (mm) | 150-600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000|1050
& & & & & < 05 60kg 714 34 29 05 60kg 0 0 0
ol L— ,7,7,7,7,7%ii,i,i,i,i,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,& :V[ 40kg | 851 63 54 40kg 22 26 604 05 |[300 | 255|225 | 195|180 | 165 | 150 | 135 | 120 | 105
<
= o % + T < e o2+ RSH3| 10 [ 600510450 390 | 360 | 330 | 300 | 270 | 240 | 210
EE )
g et =] | 10 40kg | 479 57 47 10 40kg 15 19 270 20 |im-120)1020| 900 | 780 | 720 | 660 | 600 | 540 | 480 | 420
—_— 20kg | 629 | 137 | 111 20kg 80 99 545 (®)En cas de plages de courses supérieures a 650mm, des vis a billes peuvent résonner dans certai-
169 D 2 30kg 279 70 50 30kg 20 29 160 nes zones (vitesse critique). Dans ce cas, réduire la vitesse de fonctionnement en se référant a la
20 20kg 334 116 81 20 20kg 53 75 255 vitesse max. indiquée dans le tableau ci-dessus.
5
5 10kg 573 256 176 10kg 147 215 515 ) ) ‘
80 : [t} 15 2 N 1 Distancs dos e ausbues g (®Lorsque le porte-a-faux est égal a 0, utiliser des guides linéaires montés & I'extérieur pour soutenir le poids de la charge. <Exemples de pric> Les pix sappliguent aux pigces dont a référence est indiquée & gauche.
F [_L‘ 8 8 o QL Los tndelie, o, e paient pa £ ukS6es & intrieur desactonneus ors ou — o o : (prixcucomps dutobot -+ (prx du contrleur) + (prx du filre de bruit) +
1Remarq$n§‘) gLee rayon de pliage minimum du cable est de 50mm. ‘ . @ ep?;gce - or-;-tyr::ur - ‘ Type ‘ - mﬁ":ﬁ,ﬂﬁ - | Cable ‘ - ‘ Course | - (G, E---etc.) ) . )
(Remarque 4)  En cas d'utisation de trous pour broche de 810 pour le montage de I'actionneur, s'as- g2 || Alterations yp (prix du cable) + faseems + = Prixtotal
- surer que la broche n'est pas insérée a une profondeur de 10mm ou plus dans I'actionneur. RSH305 C22A - N - F1 - 3 - 400 - G-E
8 Utiliser une vis a six pans creux — = = —— - = - m -
# NG, M5x0.8 avec une longueur de < Borne de combiné | Bore de combiné Lagil dasstance Uil dassstas Céble E/S Cable pour connexion | Manuel d'instructions
tige de 16mm ou plus. ©| standard dhomme mort bl o tion USB. Sib en guirlande MJ5 : corps
: *Taill recommandée d'écrou plat: M3 (Bx6t1.6) & 4 KJ3 : contrdleur (C1)
Borne de masse (M4) P ( ) Modifications | © I gmis:: type - o
a Vue en fléche Section transversale E-E Piece F: détail de la fente en T % %
i i Longueur : 300mm
Code G E H D S R T C MJ5/KJ3
EDimensions/Poids DR Un cable pour connecter | Le manuel d'instruc-
. T - . |Borne de combiné avec | Logiciel d'assistance avec | Logiciel d'assistance |Le céble E/S est fourni. | plusieurs contrdleurs. | tions est fourni.
Dimensions/ Course (mm) . gee par une graisse a L) i (rie'repus — purne @ Gk commutateur d'homme | cable de communication | avec cable de communi- | Requis pour les configu- | Jusqu'a 16 controleurs | Pour I'actionneur
Type Poids 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000|1050 Shecs ;a:xilcemzrsoducnon o8 ﬁ::vgcaﬁ::zr;gti‘: :u:ctﬂwnl;milslgﬁw 507 mort inclus. Pour les spécf- | USB inclus. cation D-Sub inclus. rations NPN/PNP. max. peuvent &tre(MJ5:
L(mm) [ 518 | 568 | 618 | 668 | 718 | 768 | 818 | 868 | 918 | 968 | 10181068 | 1118 | 1168 | 1218 | 1268 | 1318 | 1368 | 1418 (NSK L62) I T -2 R D Re07 B e nsePB07 |
A(mm 0 1 1 2 2 3 & 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 _ .
( ) 150 | 100 | 1 100 | 150 | 1 150 | 100 | 15 1 150 | 10 1 100 | 15 1 150 | 100 | 1 (®Pour les éléments en option, voir R507. (Pl est plus économique de commander les éléments en option en tant que modifications que de les acheter individuellement.
RSH3 B(mm) 50 0 00 0 00 0 50 0 00 50 (9)La saisie des données de point nécessite le bornier portatif ou le logiciel d'assistance.
C(mm) 8 10 | 10 | 12 | 12 | 14 | 14 | 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 (®Un cable d'E/S est requis pour la Je /S paralléles de ication.
D(mm) | 290 | 340 | 390 | 440 | 490 | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040 | 1090 | 1140|1190
Poids (kg)| 47 | 50 | 53 | 56 | 59 | 62 | 66 | 69 | 72 | 75 | 7.8 | 8.1 84 | 87 | 90 | 93 | 9.7 | 10.0 | 10.3




