Robots a axe simple RSH4 - Droits -

SINGLE AXIS ROBOT (®)Voir les remarques sur le marquage CE.BE P456

MComposants : actionneur, controleur, cable, (batterie), (filtre de bruit) Référence piece Sélection
MiAccessoire Type | Pasréel (mm) | Avec ou sans frein (1) Contrdleur Module E/S | Aecouspigfifeceinit || ongueur du cable m) | Course (mm) |Unité régénératice
Acti Spécifications E/S du controleur -
BIEELT [YAcces- | NPN, PNP CC-Link DeviceNet 05 e o s RGT
soire Manuel dinstructions (CD-ROM), connecteur électrique, connecteur EXT, connecteur factce Sans : : peiicatons |~ Godeurs absolus | inerémental : Sans: FO tandard | Flexible P X
- [ Connecteur CC-Link [ Connecteur DeviceNet 10 ans:ne rien Soureedalisin | st esposms | P noremnen PNP: P . 35m:3 |35m:R3 1.50."1050 ®1Tf$‘ hnsr sceelf\ce
lMatériau du robot/Traitement de surface RSH4 20 |ingl mécme 100-115V GA CC-Link: C Spé Irlnctl.us A:“psos 5m:5 om: RS (mcg%men)t o %‘soﬂ‘r:'nt‘egfnn%ﬁ;
Inclus : ) : pécificationsBE"P. 30m-10 1 30m-R10 | mm
200~230V CA C22A C22B : 10m:10 | 10m:R10 Imm dans les ap-
C Chassis | Rail de guide | Glissiere | Cowercle latéra 30 DeviceNet : D plcaions vericales
gﬂmﬁ:ﬂ; :r:l;:qusrz:(r’r:] Ac_ler ‘Anodisation ::;Egz::g:] (®1) Choisir I'option "avec frein" pour les applications verticales. (e type avec frein n'est pas disponible pour le guide 30)
Contrdleur — — (®2) Les contrdleurs sont expédiés avec des paramétres prédéfinis pour chague type. Les batteries de stockage des données sont en dehors du champ de la directive RoHS.
MISpécifications générales ((®3) Unfiltre de bruit est requis pour ce produit. Lorsque le client achéte le filtre de bruit séparément, sélectionner "sans". Veiller a installer un parasurtenseur du coté primaire du fiftre de bruit. Pour plus de détails, se reporter au manuel
o A ] Détecteur | Température ambiante de d'instructions.
Cable d'interface I A Vio & biles | Motewr de position . fumidté ) Référence pié Gontrl Module E/S o o Longueu des it Ci ‘
015 oo O8 | gy | O-40C35-85HR Ordering [Mmere| = | OO | - [Module ES| - |wasnfkt] - |lmwstsits] - | Lourse
o L . (C7 laminées) (sans i - - - - -
Spécifications du controleurs®” P497~506 Example ,,RSH4205 C22A N . ,'_:1 . 8 200
(®Pour commander des actionneurs avec une unité régénératrice, spécifier -RGT aprés Course.
MSpécifications standard FAQLS P504 WPrix du corps du robot
Type Pas réel Répétabilité du po- Capqclte de charge max. (kg) | Force omi- | Vitesse max. }remarque) Course Duree_de vie Allnl1enta’t|on Polnts de posi- Prix unitaire 1 ~ 5 pcs
(mm) | sitionnement (mm) | Horizontale [ Verticale (mms) (mm) nominale d'entrée | tionnement max. Référen-
05 60 20 339 2300 CA monophasé ce piéce Course (mm)
RSH4 10 +0.01 40 10 169 ~600 150~1050 | 10 000 km ou 100~115V 255 points 150 200/250 | 300/350 | 400/450 | 500/550 | 600/650 | 700/750 | 800/850 | 900/950 |1000/1050
20 - 20 4 84 ~1200 (50 pas) plus 200~230V RSH4
30 15 = 56 ~1800 +10%
] i RSH4J(B
(Remarque) Les vitesses maximales peuvent varier en fonction de la capacité de charge. Se reporter au tableau relatif aux vitesses maximales recommandées.
W Prix du contréleur BPrix du cable lPrix du filtre de bruit
Prix unitaire 1 ~ 5 pcs Cable | Prixunitaire | Cable | Prixunitaire  Avec ousansfiltre de bruit | Prix unitaire 1 ~ 5 pcs
Pe|  coaus s /C22B  (standard)| 1-5pcs | (souple)| 1~5pcs sans : FO
A E/S (avec batterie de stockage des Type incré- 3 R3
. " (95: cdté moteur données) mental Inclus : F1
_ Env. 250 (longueur du cable moteur) 1652 3 (Remarque 2): cité moteur Course 953 (Remarque 3): cté moteur inversé N 5 R5
(165): coté moteur inversé ‘ P 10 R10
1171 (Remarque 1) 86 2-@5w Profondeur 15 471 (Remarque 4) (o)
97 ‘ ‘ | 70 j 4-M5x0.8 Profondeur 12 D
= |
T — & ——
§= % & ‘ @]
g ‘ 9|
L A Remarque
*;Eﬁz
127 (avec frein) R L. ) . . - ;
14721 (aveo o) Remarque 1) N origine lCharge en porte-a-faux admissible HMoment statique admissible ‘L‘fuf:f;‘;rfs'”;:fm?g‘guer‘:'ejfr";';‘tgst”; :;1 Zii
| Env. 250 1(3:;3 Lacv‘eecr';euu‘ne)uc:ﬁvzzzw - Utilisation horizontale . Montage au mur - Utilisation verticale - Schéma du moment MY clients de bénéficier d'une sbuplesse maximale pour
4-M5Y0.8 Pofondeur 9 50 _18 ° 110 Jeurplanda séourih
| s st e oo 2w | ] - J A Veiler & fournir un circuit d'interruption de I'alimenta-
r————t - = D ———— === . i tion externe et & installer un circuit darrét d'urgence.
f—— ——t - @ ﬁ il e L3 1 T ge A h Pour obtenir des exemples de circuits, voir 2 P503
—,——_ o - - = E
; © ® ol B C
j ! N (] MP N-m
T 109 30 (avec frein) L 102 c A A VR MY m MR
195 (avec frein) K+0.02 c 131 115
165 | VX200 A 45 B
200 B (Remarque 5) L mm mm mm .Vitesse max. (mm/s)(?)vennev les valeurs des vitesses max. en fonction des diverses courses a I'aide du simulateur Web MISUMI.
908 Penaraues_ [ U’ = = Pas [Poids] A[B [C _Pas [Poigs| A[B[C _Pas [Poids] A [ C Pas réel Course (mm)
d | 30kg |419] 19 | 20 10kg|107] 54 | 1410 10kg |105]146 Type | nm
o S 1 I S —— P — 05 [50kg| 0 [0 [0 05 [20kg[22] 0 [540 05 [i5kg| 51|93 (mm) | 150~700 |750] 800 850|900 950 [1000] 1050
woss I 60kgl 0 [0 ]0 30kg/ 0 [0 [0 20kg | 25 | 66 05 300 240 195 150 135
—— i 3 oo 15kg (389 71 | 74 10kg [105| 53 |550 4kg | 338380
TS 0o 0b
Détail de B (o %\ - T YT SoR—— 10 [30kg[179 17 [20 10 [20kg[22| 0 [230 10 |8kg |142[183 RSH4 10 600 480 390 300 270
175 Mx200 ' A 35 40kg[106] 0 | 0 30kg| 0 [0 0 10kg | 102]144 20 [800~1200 960 780 600 540
. raT—— P TP TAIETIET 30 [800-1800| 1440 [ 1170 | o0 [ 810
205 avee fen) : — 20Ny MOFOA87 21T G 208 [110KGILOOTES A H38 20 I REA9](69] (®En cas de plages de courses supérieures & 650mm, des vis a billes peuvent résonner dans certai
20kg | 236 40 | 44 20kg} 21} 0 149 4kg |306]347 : nes zones (vitesse critique). Dans ce cas, réduire Ie{ vitesse de fonctionnement en se référant a la
30 15kk9 ;g; 26713 261 35 30 15k|? 2406 289 ;‘80 vitesse max. indiquée dans le tableau ci-dessus.
5kg 5kg| 45 77 ‘ ” ;
(®Lorsque le porte-a-faux est égal & 0, utiliser des guides linéaires montés a I'extérieur pour soutenir le poids de la charge. <Bremples de pric- Lesprix s appiquent aux piécs dontf éféence estndiquée  gauche
Remarque 1. Position de a butée mécanique a partir des extrémités. (Actionneur) + (Contrdleur) + (Céble) + (Filtre de bruit) +
Remarque 2. Pour le type & grand guide (quide 30, 167.5+4. Référence Contrdleur E/S Présence de Longueur
Remarque 3. Pour le type  grand guide (quide 30), 95:+4. ‘ " @ i - - = | filtre de bruit | = 3 - | Course | - (G,E-etc.) X
Remarguett Pour le tygeégrand guwde Eguide 30;, 44541, ‘l/‘. Alterations piece Type Type e dobrd des cables ’ + (Changement de = Prix total
Remarque 5. Lors du montage, les rondelles ne peuvent pas étre utilisées dans des trous contre-alésés de 09. RSH420B - C22A - N - F1 - 3 - 200 - G-E
Remarque 6. Le rayon de pliage minimum du cable du moteur est de 50mm. . ) o )
Remarqu?jg 1%’;:;2’] gm'sszgﬁg fg&:‘;ﬁ;gﬂ” bruche de 310 pour e montage de Pactionneur, s'assurer qu I briche n'est pas insérée 4 une profondeur Changement de Borne de combiné Borne de combiné Logiciel d'assistance Logiciel d'assistance Céble E/S Cable pour connexion en | Manuel d'instructions
position de base écification standard d'homme mort bl o ication USB 4 Sub guirlande MJ5 : corps
. iy e 7 KJ3 : controleur (C1)
. . . Modifications LS Lo
lIDimensions/Poids de graisse [ —] & Fios
Type Dimensions/ Course (mm)
Poids [ 150 [ 200 | 250 | 300 | 350 | 400 [ 450 [ 500 [ 550 [ 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 [ 950 [1000[1050 iy e el
L (mm) | 410 | 460 | 510 | 560 | 610 | 660 | 710 | 760 | 810 | 860 | 910 | 960 | 1010 | 1060 | 1110 | 1160 | 1210 | 1260 | 1310 Code G E H D S R T c MJ5/KJ3
A (mm) [ 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 | 150 | 200 | 50 | 100 : 5 > S R " Un cable pour connecter | Le manuel instuctons et founi.
M (mm) 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 8 3 B) 4 4 4 4 5 5 L:rglﬁlessi;:;;e;]lei;f: ® | La position de repos | La bore de combing est | 2OMe € combiné ) Logiciel dassistance | Logiciel d'assistance | Le cable E/S est plusieurs contrdleurs. | Pour I'actionneur
RSH4 Spéc. p: [} i TR incluse. avec commutateur | avec cable de communi- | avec cable de commu- | fourni. Requis pour les | peut connecter 16 M5 :
N (mm) 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 rhrloSd:thg;Jde particules. || o coté du moteur. Spéifcaionses503, 507 | 4 homme rno:t incl;l;], cation USB incl:s. . nication D-Sub inﬁlus,7 configurations NPb'l’/PNF; Sleurs maximum. | Pour contrdleur
K (mm) | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 e i =0 S | spacificationses P07 [ KJ3
Poids (kg)| 55 | 57 | 58 | 6.2 | 65 | 69 | 7.3 | 7.7 | 8.1 85| 88 |92 |96 |100|104 | 108 | 11.1 | 11.5| 11.9 (®)Pour les éléments en option, voir 2 P507 (Dl est plus économique de commander les éléments en option en tant que modifications que de les acheter individuellement.

(®)Le frein ajoute 0.6kg au poids. (P)La saisie des donnges de point nécessite le bornier portatif ou le logiciel d'assistance. (®)Un cable d'E/S est requis pour la commande E/S paralléles de communication. (®)Pour plus de détails sur la guirlande, voir &= P505



