Robots a axe simple RSF4 - Type a largeur compacte droit

Actionneur

Il Composants : actionneur, controleur, cable, (batterie), (filtre de bruit)
[l Accessoire

Acces-

soire

Spécifications E/S du contrdleur
NPN, PNP CC-Link DeviceNet

Manueld'nstuctions (CD-ROM), connecteur lectique, connecteur EXT, connecteur factice

| Connecteur CC-Link | Connecteur DeviceNet

lMatériau du robot/Traitement de surface

Ci Chassis | Rail de guide | Glissiére | Couvercle latéral

[@Matériau | Aluminium Acier ini Aluminium

Controleur = Bmtenentcesutiee | Anodisation - Anodisation | Anodisation

o e lSpécifications générales

X e 2 hi Détecteur | Température ambiante de
CD-ROM du manuel d Misalbillesy Mctet de position { humidité

Cable d'interface 015 Servtﬁrsgt‘;\e,ur CA Résolveur 0~40°C, 35~85%HR

Spécifications du contrdleur 5= P497~506 (C7 laminées) (sans
WSpécifications standard  FAQZEP504
Pas |p: s Capacit de charge max. (9) | Force nominale| VIt€SS€ MaX. | Goyrse | Durée de vie | Alimentation dlentrée | Points de posiionne-
RES (mm) Répétabité (mm) Horizontale | Verticale (N) (re(rn;ﬁ:z;e) (mm) nominale de contrdleur ment max,
05 80 20 339 ~ 300 CA monophasé
10 55 10 169 ~ 600 150~1050 | 10 000 km ou 100~115V .
RSF4 20 =t 30 | 4 84 <1200 | (pas de 50) plus 200~230v | 255 points
30 15 = 56 ~1800 +10%

Env. 250 (longueur du cable moteur)

165+ 3 (Remarque 2): c6té moteur

Course

(Remarque) Les vitesses maximales autorisées peuvent varier en fonction de la longueur de la course sélectionnée. Se reporter au tableau relatif aux vitesses maximales recommandées.

943 (Remarque 3): coté moteur inversé

(165): coté moteur inversé

(94): coté moteur

Env. 250
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Remarque 1. Position de la butée mécanique a partir des extrémités.

Remarque 2. Pour le type a grand guide (guide 30), 167.5+4.

Remarque 3. Pour le type & grand guide (guide 30), 94+4.

Remarque 4. Pour le type & grand guide (guide 30), 41.5x1.

Remarque 5. Lors du montage, les rondelles ne peuvent pas étre utilisées dans des trous
contre-alésés de 011.
Remarque 6. Le rayon de pliage minimum du cable du moteur est de 50mm.

lDimensions/Poids
Type | Dimensions/ Course (mm)
Poids 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000|1050
L (mm) | 409 | 459 | 509 | 559 | 609 | 659 | 709 | 759 | 809 | 859 | 909 | 959 | 1009 | 1059 | 1109 | 1159 | 1209 | 1259 | 1309
RSF4 A (mm) | 64 54 44 94 84 74 64 54 44 94 84 74 64 54 44 94 84 74 64
N (mm) 4 ) 6 6 7 8 9 10 11 11 12 13 14 15 16 16 17 18 19
Poids (kg)| 55 | 59 | 62 | 66 | 69 | 73 | 76 | 80 | 83 | 87 | 9.0 | 94 | 9.7 | 10.0 | 10.3 | 10.7 | 11.0 | 11.4 | 11.7

(®)Le frein ajoute 0.5kg au poids.

SINGLE AXIS ROBOT (®)Voir les remarques sur le marquage CE.BE P456

Référence piece Sélection
Type |Pas réel (mm) | Avec ou sans frein (1) Controleur Module E/S | Avec filtre de bruit (9)3) | Longueur du cable (m) | Course (mm) | Unité régénératrice
05 - — . : RGT
o — lus | Type incrémental NPN: N .
10 sans:ne rien Codeurs al?sous ‘ ype Increm PNP P Sans : FO Standard | Flexible 150~1050 oy sectimper
RSF4|—50 | nscrire  Jmn-rravca e (ncrementde. | EeLASE RAle
e Inclus : B Al CaoA 558 DoviceNet: | SPecificationsBE P508 Tom-R10 50mm) é;aﬂ%:asp;)?\icaﬁrgg

(®71) Choisir I'option "avec frein" pour les applications verticales. (Le type avec frein n'est pas disponible pour le guide 30) ((®2) Les contréleurs sont expédiés avec des paramétres prédéfinis pour chaque
type. Les batteries de stockage des données sont en dehors du champ de la directive RoHS.  ((®3) Un filtre de bruit est requis pour ce produit. Lorsque le client achéte le filtre de bruit séparément, sélec-
tionner "sans". Veiller & installer un parasurtenseur du coté primaire du filtre de bruit. Pour plus de détails, se reporter au manuel d'instructions.

Ordering |Fééemepie| - | Contilew | - [ Modle 55 | - [sewsswa| - [ Cable | - [ Course |
Example RSF4208 - C22A - N - F - 3 - 200
(®Pour des avec une unité régéné spécifier -RGT aprés Course.
lPrix du corps du robot
ex Prix unitaire 1 ~ 5 pcs
Ref(ieéggce Course (mm)
P 150 200/250 | 300/350 | 400/450 | 500/550 | 600/650 | 700/750 | 800/850 | 900/950 |1000/1050
RSF4[ [ ]
RSF4[ I[ 1B
lPrix du contréleur lPrix du cable WPrix du filtre de bruit
Prix unitaire 1 ~ 5 pcs Cable | Prix unitaire | Cable | Prix unitaire Avec ou sans fitre de brut | Prix unitaire 1 ~ 5 pcs
sUP8| coeurssihus | scon  Istandard) 1-5pos |(souple) | 1-8pes oo
(avec batterie de stockage | Type incrémental 3
des données) 5 Inclus :F1
g 10
Cc
D

A Remarque

Le circuit d'interruption de I'alimentation n'est pas
fourni dans ce controleur, permettant ainsi aux clients
de bénéficier d'une souplesse maximale pour leur
plan de sécurité.

Veiller a fournir un circuit d'interruption de I'ali-
mentation externe et & installer un circuit d'arrét
d'urgence. Pour obtenir des exemples de circuits,
voir 2E P503

Charge en porte-a-faux admissible lMoment statique admissible
+ Utilisation horizontale + Montage au mur - Utilisation verticale - Schéma du moment My
MY | MP [ MR

A
B c
MP
! 2 MR
¢ c 86 | 133 | 117
B

mm mm mm .Vitesse max. (mm/ S) (®)Vérifer les valeurs des vitesses max. en fonction des diverses courses a 'aide du simulateur Web MISUMI

N-m

Pas |Poids| A | B | C Pas|Poids| A | B | C Pas |Poids| A (%] Pas réel Course (mm)
50kg | 722 | 42 | 47 10kg | 197 | 133 | 2360 10kg | 221 | 221 Type mm!

05 |60kg| 657 | 33 | 37 05 [20kg| 54 | 0 | 985 05 | 15kg | 135 | 135 (o 150~700 | 750 | 800 | 850 ‘ 900 950‘1000 1050
80kg| 577 | 23 | 25 30kg| 0 | 0 [427 20kg | 92 | 92 05 300 240 195 150 135
20kg| 617 | 119 | 127 10kg | 193 | 132 | 910 4kg | 594 | 594 1 4 27

10 [40kg[ 422 | 53 | 59 10 [20kg| 53 | 0 [ 400 10 | 8kg | 280 | 280 RSF4 0 600 80 390 300 0
55kg | 420 | 36 | 40 30kg| 0 [ 0 | 109 10kg | 217 | 217 20 |1100~1200 960 780 600 540
5kg [1292] 505 | 462 5kg | 416 | 388 |1186 Tkg | 600 | 600 30 | 800~1800| 1440 1170 900 810

20 [15kg| 572 | 158 | 151 20 |10kg| 92 | 42 | 386 20 | 2kg | 1098 | 1098 ® — S — - "

En cas de plages de courses supérieures a 650mm, des vis a billes peuvent résonner dans certai-
30kg| 455 | 73 | 75 30kg| 0 0 | 61 4kg | 545 | 545 nes zones (vitesse critique). Dans ce cas, réduire la vitesse de fonctionnement en se référant a la
5kg | 864 | 501 | 383 5kg | 349 | 384 | 776 vitesse max. indiquée dans le tableau ci-dessus.

30 30
15kg | 491 | 156 | 140 15kg| 87 | 40 | 306

(®Lorsque le porte-a-faux est égal & 0, utiliser des guides linéaires montés & I'extérieur pour soutenir le poids de la charge. . . L .
<Exemples de prix> Les prix s'appliquent aux piéces dont la référence est indiquée & gauche.

(% [Refés 9 Actionneur) +  (Contrdleur)  + Céble + (Filtre de bruit) +
‘ i =3 Reférence | _ | Controleur| _ | E/S | Psecede | -| course |- (G, E-etcy) ( ) ( ) (Cable) ( )
Alterations pice Tipe Type | [fredebni et pe Ctangement e prsin Prix total
RSF420B - C22A - N _ F1 - 3 - 200 - G-E (Changement du ype de graisse) +(Changement de position d'orgine) = rix total
Borne de combiné Borne de combing Logiciel d‘assistance Logiciel d'assistance Cable E/S Cable pour Manuel d'i
écification standard dhomme mor | ave cébed USB | Avec bl DSt MJS : corps
duty p KJ3 : controleur
ificati e €21/C22
Modifications s — — ( )
Longueur : 300mm
Code G E H D S R T C MJ5/KJ3
- q Le manuel d'instruc-
. . Borne de combiné . . N Un cable pour connecter N N
La graisse est remplacée . . . .+ | Logiciel d'assistance | Le cable E/S est y . tions est fourni.
... |Laposition de repos |La borne de combiné est| avec commutateur | Logiciel d'assistance avec céble o . . plusieurs controleurs. o
= par une graisse a faible P - ¥ . . avec cable de communi- | fourni. Requis pour les P A Pour I'actionneur
Spéc. . N est transférée de incluse. d'homme mort inclus. | de communication USB nclus. |- . I Jusqu'a 16 controleurs max. X
production de particules. |, " . PR . cation D-Sub inclus. configurations NPN/PNP. N . MJ5 :
(NSKLG2) I'autre coté du moteur. P503,507 P503,507 Py P507 P P507 peuvent étre connectes. Pour controleur
#=P503,507 h " | Spécificationse= P507 KJ3:

(®Pour les éléments en option, voir &2 P507 (Dl est plus économique de commander les éléments en option en tant que modifications que de les acheter individuellement.
(9)La saisie des données de point nécessite le bornier portatif ou le logiciel d'assistance. (®)Un cable d'E/S est requis pour la commande E/S paralléles de communication.
(®Pour plus de détails sur la guirlande, voir 2= P505



