Unités a axe simple

Vis sphériques laminées/Vis sphériques de précision

[l Caractéristiques : différents jeux de capteurs (ndiqués a la Z5"P515.) sont disponibles ! Unités & axe simple entrainées par des vis  billes laminées et une vis sphérique de précision. Adapté au transfert des charges lourdes.

Référence é i = " Hi H2 Table Exemples d'application des raccords Réf. piéces
Remarque 1) Lors de la fixation d'une piéce sur la table, s'assurer que les vis ne sont pas plus " T § Ul el Largeur | Hau- | 1o\ ter du | Hauteurd cenre
longues que I'épaisseur de la plaque t2. Type N Longueur de la base | Longueur de la table T¥Ee Diamétre]| Pas w teurH guide de |'arbre w t2 M1 P1 P2 KUAKUH KUB/KUT
Remarque 2) Un trou d'acces est prévu lorsque L=340 (sauf L1=100). 1204 Laminé 4
Remarque 3 : la limite de course correspond au point de contact avec la butée. 1205 De précision 5 CPDW25 CPOW19
Remarque 4) Certains supports de moteurs ont des dimensions D inférieures a D1. Lors de la sélec- is 3 bil 1210 De précision/laminée 10 MCSLC25 MCSLC20
Vis a billes P 12 55 21 28 10
tion des raccords, se reporter a « Exemples d'application des raccords Réf. pieces » laminée *1204S 100 Laminée 4 L1 | P1 CPDW32
ci-dessous. KUA *1205S 340 De précision 5 150 150 110 o
KUB 5108 200 150 S T 1?8 150% MCSLC32
1505 460 De précision/ 5 CPDW40 CPOW32
Vis a billes 1510 520 laminée 15 10 64 28 32 12
de précision [ 1520 580 20 | MCSLC40 MCSLC32
KUH 1204L 640 Laminée 4
Vi héri | ina Vi héri d Acici KUT 1205L 700 De précision 5 CLDv2) e
IS spheriques laminees IS spheriques de precision 12100 760 e pricsonamins 10 M6 MCSLC25 MCSLC20
> X I H
KUA (ype a servomoteur) KUH (type a servomoteu) [Wlinterface d'installation du moteur KUB/KUH s 2048|820 Laminée_| 12 [ 4 £ z 2 L L [P p—
R R R N . . . éléments [+ @ I De orécisi -
KUB (type 2 moteur pas-a-pas) KUT (type & moteur pas-a-pas) (®)Pour voir I schéma et coneitels cimensions e lnerface marqués +1205LS |@Pour |2 De précision [ 5 | 150[ 80 160 MCSLC32
d'instalaion du moteur KUBIKUT, voir e schéma ci-essous. dun* 1210LS ] sélection des 150 10 [ 200[130
Remarque 2) Trou de montage de base (2-016) sappli- | 1205L | ftailles, se 200 sl 200 200 CPDWA40 CPDW32
ht quent uni-|_1510L | reporter a la De précision/ | 15 [ 10 64 28 32 MCSLC40 MCSLC32
Vis de montage de la table ) 2-05H7 Profondeur 6 (ouverture du trou C0.5) f-— uement | 1520L liste des prix. Jaminée 20
: S dKlset 20050 5 6 28 3 12
i o aKUB el
o o KUT. 2010 10 7 39 40 L IE] CPDW40 CPOW32
' 20 —— 150[100 150
Y r Y ° ® ® o 5.7 20201 Lamine p- 6 28 34 MCSLC40 MCSLC32
7~ 4-Mg Profondeure. 31 De précision 7 39 20 200/150
© N4 @ © ©J — ‘ - ‘ ™0 (®)Des précautions sont & prendre en cas d'utilisation d'un CPDW avec un servomoteur de 400W. Le couple maximal du moteur peut dépasser le couple admissible du raccord.
] )
777777777 <
|6| _ i j} ° — ‘ F Base Trou de montage de la base * Interface d'installation du moteur (KUA/KUH) ) .
EIESI = i - ) J | © Type N°_ Wi H4 t1 hi1 P3| h Q S P.C.D.| D | D1 H3 N [N1]N2[N3|[ d [M2] ¢ Ordering
9] ] ! 1204(5)
© |@| Bl T 1205(S) 2 |1w| 13 95 4 |30|34| 49 |37 32 8 |ma| 8 Example
PS © 7 ” ) 12109) 1445 L . —
& PCD (@ Utiliser des écrous Visabiles |_1505 b [werso [weaw] || - [W=Te0 [weaoo
Y Y Y ° ® 5 == lo M3 pour le mon- laminée 1510 49 12 20 15|3207 6 5 3401 50 | 50 70 | 50|45 62 5 40 10 [ M5 | 10
- tage des capteurs. KUA 1620 400 6 8 400 80 | 20 15
= KUB 2O 460] 8 | & | |[460] 50 | 50
) 1205L (5) 42 10 13 95 46 [30(34| 49 37 32 8 |Ma| 8
4-M1 Trou N3 N2 Remarque 1) Epesseur s tble b Epaisseur de base t1 N 12101 (5) 520 8 10 520| 80 20 5
. o mbneon [1505L [~ |[580] 10 | 10 ||[580] 50 | 50 ]
1 15101
Course effective SY2 L1 Course effective SU2 KUH 5500195 4 20l %g }g 1 %g g gg 62 |45 2 10
Remarque 3: Limite de course SU2+a) ‘ ~ 20 Remarque 3: Limite de course St/2+a) H KUT 2005L 55 12 20 15([760] 12 | 1 760 80 | 20 70 | 50|45 64 | | [ | | [Ims|w0
S = 2010L 61 29 70
[ T m == m [—— Longueur base]Course effective T N° 2020L 55 (Laminée) 20 (Laminée) 520/ i 520/ M50 50 64 (Laminée) 75 [ES 15| i
== E L St ype a 61 (De précision) 29 (De précision) 70 Oe précision)
340 130 1205| 5
z " T T ! 2 400 190 1210| 35
i o = = 460 | 250 1505 | 5
L j L j L j L L 520 310 KuH [ 1510 5 Référence Prix unitaire 1 a 2 piece(s). Référence Prix unitaire 1 a 2 piece(s).
= 580 370 KUT [1520 | 35 Type N° =340 | L=400 | L=460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 Type N° =340 | =400 | =460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 | L=760 | L=820
S Q-p9 Pas du trou de montage 120 S 640 230 2005 | 5 T3 bil 1204 7 1205 I —
is & billes - - — Vis a billes — - - — — -
0-014 (Nombre de trous de montage 0) 700 490 2010 | 35 laminée _1210 = de précision | 1210 -
Tk ; 760 | 550 2020 | 35 12045 - - - 12058 - - -
L - w & KUA 12108 - KUH *1210S -
820 | 610 @pour KUA et KUB, KUB 1508 KUT 1505 -
i 1510 -
- 1520 1520 -
Piéces Base Table Support moteur | Support d'écrou | Unité de soutien cbté fixe | Roulement coté soutien et carter Butée :g?‘t - - - g“)gt - - - -
[MMatériau Alliage d'aluminium | Alliage d'aluminium | Alliage d'aluminium | Alliage d'aluminium Acier Alliage d'aluminium Plastique *1204LS - - - *1205LS B B B B B
; —— —— —— — —— —— @ Les 1210LS *1210LS
Braitement de surface Anodisé noir Anodisé noir Anodisé noir Anodisé noir Oxydé noir Anodisé noir - dimensions | — =52 — dimensions — 57 = =
marquées —z1or marquées 5301 - -
Minterface d'installation du moteur KUB/KUT/Interface d'installation du moteur (KUA/KUB/KUH/KUT) E‘a;pp.‘quem ;gggt 8 2 E:;ues,:p- ;gggt - - -
Minstructions de montage au KUB. §g;3t = - au KUT. gg;gli 5 .
M2 Profondeur © - * Plaque d'adaptation (®KUB/KUT12[_][](L)Embase []42 uniquement B Tableau des applications du servomoteur WPrécision/Capacité de charge stati g‘ePuur les commandes supérieures aux valeurs indiquées, demander un devis.
i Référence Fabricant Référence i Embase Référence i i ité i o éli Mesure du
B | SGMAH-A3 Type N° Postiomnenent(n) | Horizontale | Verticale (mm)
Yasukawa Electric —. =
! él e Tl Fomarae 2 i ; | SGMAH-AS 1204(S) [0.03 (Laminée)
[} — SGMAH-01 1205(S) 138
b Moteur (remarque 3) HC-MFS053 1210(S) | +0.05 (Laminée) | 4479 L |Praléismel Il
Mitsubishi Electric | HF-MP053 1505 +0.003 (De 340| 0.06
J KUA/KUH12 (L) C HC-MFS13 Vis & billes 1510 précision) 153 |1M200] 0.07
B 1 HF-MP13 140 laminge 1520 -
Vs de fxaton d'adaptateur (Remargque 2 Sanyo Denki Co., B kua 1204L(5) 120,03 (Laminée) oo oo et
P s de fixation d'adaptateur (Remarque 2) Ltd. :ngﬁg?gi KUB 1205L(S) 137 ||520| 0.09 | (®)Le tableau ci-dessus indique les valeurs
. 1210L(S) - 580| 0.10 de référence a |'état statique. Pour
5‘ 51 Remarque 1) Les goupilles de positionnement sont insérées par ajustement forcé sur le support moteur. 0 R88M-W03030 30 Visabiles | 1505L | *0-05 (Laminée) | 2897 A atiqL
mron Corpora- o +0.003 (De 640 0.12 calculer la durée de vie, utiliser notre
T 1= & Remarque 2)Une plague adaptatrice moteur et 4 vis de montage M3x10 sont fournies. i R88M-W05030 50 de précision [~{570L s 153 S " .
- = . \% Remarque 3. Ie moteur et I raccord ne sont pas fournis. on RBBNI-W10030 100 KUH Teor | Précision) 700] 0.13 :L;gd‘fleilsgel rf;'giéeﬂglglé% (;;Sner
- 2|2 Yasukawa Electric | SGMAH-02 200 KUT 760| 0.14 B -
1|z @ lectric [SGMAH-02 | 200 | 2005L ; N "
1 o Corporation [ SGMAH-04 400 = (®)Voir ZE"P510 pour la capacité de
s - " +0,08 (L ] - :
N ol Référence Interface d'installation du moteur (KUB/KUT) C-MFS23 200 2010L io"ooog%;gr‘é"c?;’ﬂ“) s | i B20/ROHLS charge et la vitesse maximale. Consulter
ML .6 0 $ 31 Type N° 1| D |D1|H3|Ha| N [N2|N3| d [M2] ¢ C-KFS23 200 = notre site Web pour le moment d'inertie.
; E F-MP23 500 2020L +0.05 (Laminge) . P
] 4-Traversant 035 /4. Traversant 835 Tyoe 3 12 (L) |50|22|  _|49]|21]35]30 " i Elecric [HAKP23 500 +0.003 (De précision) (®Pour la voir £ P510
o s 05, e ooroees. [1200 s s) [31] | [s8] [45]40]15 ° | KUA/KUH15 (L) Corporati C-MFS43 400 am Référence | - Days
KUB/KUT12[]] (L) S china e e dadiptin KDGSB 15| L) 62 43|38 10 KUA/KUH20[ | ]L C-KFS43 400 Alterations KUA1204 - 340 - 150 - N2 o ;hip
mmme = F-MP43 400
2005L 64 M4| 8 T ——
36 =130 IA-KP43 400 ificati
KUB/KUT1SL L] (L) el 2010L  f50 " 358] 70| ) ol 4o |1 | 12 Sanyo Denki Co., | R2AAOBO20F 200 BiModifications moteur NEMA —_—
KUB/KUT20[ ][] L KUB/KUT12[ (L) KUB 20201 64 Ltd. R2AADGOAOF 400 Type | Code Référence du moteur utilisable Exemplesrgcz::%;::‘ns:ahon ges
KUT 2020L [70] Omron Corpora- |R88M-W20030 200
@Voi éma d'i i g tion B R
(®Voir le schéma d de la plaque moteur. ORBRITZ I 2embase 6o S S) (Gmensons Ho g — rer— { R88M-W40030 400 K%/WK[}%H Z(ﬁr_\/;_lgg::um) KUB/KUT (moteurs pas--pas)
M Tableau des applications du moteur pas-a-pas IO TE000 HT23-601
Minterface d'installation du moteur NEMA Référence Fabricant Référence Embase V0200-211-B-000 STM23X:SHK
éférence Interface d'i ion du moteur NEMA (KUA/KUB/KUH/KU' [aStep AS46/ASC46 | NEMA23 | N2 V0200-214-8-000 et
Type Trpe N o] b b1 Ha Ho He N N2 N d Mz Z KUB/KUT12C (L) e actmes (% D Vo007 TT-5000
KUA 120 L(S,L.LS) 4 58 e2 57, 15 ) RKS54 2 5 Ehases (PKES45) V0300-212-8-000
KUB 150 J0LI(L) 32 62 43 38 10 — aStep ASB6/ASC66
NEMA23 KoH 2005L 474 38.1 355 = £ 30 M4 8 Orerta Motor ~ [aStep 63
KUT 2010L : : : 40 70 55 37 20 12 KUB/KUT12]J(L)S RK56" a 5 phases (PK564) 160
KUA/KUB 2020L 34 64 ®astep e le [RK56" a 5 phases (PK566) K%ﬁi)“ ésef"ggg:fufs)
KUH/KUT 2020L 40 70 | ‘pestandarddes [RK56*abphases(PK569) | [ V0400-211-C-000 |
KUA B0 = = % 5 5 T = series AR et RKS. [ oStep ASB6/ASCE NEMA34 N3 KUB/KUT (moteurs pas-4-pas) MCSLC40
KuB 2005L 34 77 KUB/KUT15 (L) SR REE A HISASS
KUH " 4 6 phases (PK564)
NEMA34 KUT 2010L 6906 | 7303 | 45 40 8 “ & 5 2 12 ms 15 KUB/KUT20L I L oo
KUA/KUB 2020L 34 I RK56" 2 b phases (PK569)
" KUH/KUT - 2020 —— 40 £ (®)Les références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis. Consulter la notice du fabricant. l ﬁ J:i"‘i::“i:'l"e”'s peut étre spécifié en tant que azsdllr:;g: :::exnemnte dlarbre a vis avec vis a biles peut étre spécifié comme
Lorsque H2-H4<0, le support moteur dépasse de la surface de fixation de la base. (®)Moteurs non inclus dans le tableau des moteurs utilisables. Vérifier les dimensions d'installation. Pour plus de détails sur le jeu de capteurs, voir =5 P515 Pour plus dedétis sur usinage de Pextrémit darbre avec vis i, voir P56

* Lorsque MCSLC40 doit étre appliqué a la série NEMA34, sélectionner un couple de 9.0N-m (~12700z-in) ou inférieur. (®)Non compatible avec les moteurs & engrenages fabriqués par Oriental Motor.



