Unités a axe simple

Vis sphériques laminées/Vis sphériques de précision - Type a couvercle

[l Caractéristiques : différents jeux de capteurs (indiqués & la P515.) sont disponibles ! Unités & axe simple entrainges par des vis a billes lamindes et une vis sphérique de précision. Adapté au transfert des charges lourdes.

Remarque 1) Un trou d'accés est prévu lorsque L=340 (sauf L1=100).

Remarque 2) La limite de course correspond au point de contact avec la butée.

Remarque 3) Ne pas suspendre 'unité a I'envers. Le couvercle risquerait de se détendre.

Remarque 4) Certains supports de moteurs ont des dimensions D inférieures a D1. Lors de la sélection des

raccords, se reporter a « Exemples d'application des raccords Réf. piéces » ci-dessous.

Vis sphériques laminées
KUAC (type & servomoteur)
KUBC (type a moteur pas-a-pas)

KUHC (type a servomoteur)

Remarque 1) Trous de montage de la base (2-016)

KUTC (type 2 moteur pas-a-pas)

Vis sphériques de précision

A ire | @Matériau | B Quantité Remarque
Support( Acier ek s e 1 -
Support® Acier ek s e 1 -

Couvercle®® Aliage d'aluminium | Anodisaton (noire) 1 -
b Acier Chrome rilent o) 6 Vis de montage du couvercle
Vi dassetiage e dsipns et M50 Acier Chvome ialent (oi) 4 Vi de montage de support

Winterface d'installation du moteur KUAC/KUHC

(%)Pour voir e schéma et connaitre les dimensions de linterface
d'installation du moteur KUBC/KUTC, voir le schéma ci-dessous.
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le montage des capteurs.
Type| N° | a
2650 | 5

1210(L) 35

15060 |6

KuHc [ 1510 | 5
KUTC | 15201) | 3.5
2005L 5

2010L 35

2020L 3.5
(®)Pour KUACet KUBC,

a=b.

:,,W,,,::’ S ; Tongueur base|Course effective
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Fevrmetuve delasectinA » S Q-99 120 S_|N Soutien de la section B 340 | 130
Détais de montage 0-014 Nombre de trous de montage Q) Détalls de montage 400 ] 190
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Piéces Base Table Support moteur | Support d'écrou | Unité de soutien coté fixe | Roulement coté soutienetcarter | Butée  — 6a0 | 430
[@Matériau Alliage d'aluminium | Aliage daluminium |Alliage d Alliage d'aluminium| Acier Alliage d'aluminium Plastique %%
Braitement de surface]l  Anodisé noir Anodisé noir Anodisé noir Anodisé noir Oxydé noir Anodisé noir T 820 | 610

Minterface d'installation du moteur KUBC/KUTC/Interface d'installation du moteur NEMA (KUAC/KUBC/KUHC/KUTC)
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Raccord (remarque 3)

Vis de fixation d'adaptateur (Remarque 2) ™

MInstructions de montage

(®KUB/KUT12[_|[](L)Embase[ 142 uniquement
N Support moteur

Plaque d'adaptation (Remarque 2)

Moteur (remarque 3)

(%9)Voir le schéma dinstallation de la plaque adaptatrice moteur.

60
5 p Remarque 1) Les goupilles de positionnement sont insérées par ajustement forcé sur le support motewr.
a Remarque 2)Une plaque adaptatrice moteur et 4 vis de montage M3x10 sont fournies.
777777777 S [ T, E | § Remarque 3.:1e moteur et e raccord ne sont pas fournis.
i — i = 6 .
i = ;;v @’? (®)Pour la procédure de montage du couvercle, voir P510
——Ei‘*’x = we/ e Référence Interface d'i du moteur (KUB/KUT)
N a ‘ 31 Type N°  |[1[D|Ds|Hs|Hs| N [N2|Na|d M2 ¢
4-Traversant 035 /4 Traversant 03.5 Type de 120 )0 (L) [ 3122 [335|49 | 2135 | 30 15 18]
e asago 065, prfodeur 35 moteur 45 (L) 62) [43]38] °[10
SRR KoBe | 2008 o] wle
KUBC/KUTC15[_ (L) KUTC | 2010L 5036|365/ 70|30 0| ol ol
KUBC/KUTC20[ ][ ]L KUBC/KUTC12[ ][ |(L) KUBC | 2020L 64
KUTC 2020L 70

Minterface d'installation du moteur NEMA

(®KUBC/KUTC12[ ][ La surface & embase de (L) (dimensions H3)
dépasse de la surface basale inférieure vers le bas de 2mm.

Type Référence Interface d'ir ion du moteur NEMA (KUAC/KUBC/KUHC/KUTC)
Type N° ] D D1 H2 H3 Ha N N2 N3 d M2 2
KUAC 120]0(L) 28 58 42 37 15 8
KUBC 150J0(L) 32 62 43 38 10
NEMA23 Eﬂ?g gg?gt 47.1 38.1 355 ig % 30 M4 8
55 &7 20 12
KUAC/KUBC 2020L 34 64
KUHC/KUTC 2020L 40 70
150]0(L) 32 75 56 51 15 10 14
KUASIUBS | oo T
NEMA34 2010L 69.6 73.03 45 40 83 43 M5
KUAC/KUBC 2020L 34 77 Es el & iz i
KUHC/KUTC 2020L 40 83

Référence Sélection Vis a billes Largeur| y, [Hauteur Hi H2 Table é. pidces
Type N° | LongueurdelabaseL | LiLongueur dea table Type _ [Damétd Pas w H | Hauteur du guide |Hatewrucenrecelate| W | t2 | W1 P1, P2 KUAC/KUHC | KUBC/KUTC
04 Laminée 4
|taminee L 4 CPDW25 CPOW19
> oo [ebedsion |12 S & A 28 20 L[Pi[P2 MCSLC25 MCSLC20
. 170 | 159 170 — 159 | [100] 70
Visabilles | 1505 | 340 150 De précision/ L5 | 150/120] 198 CPDWA0 CPDW32
laminée  |_1510 400 laminée 15 [ 10 74 28 32 22 MCSLC40 MCSLC32
KUAC 1520 460 — 2
KUBC a0 520 De précision | 12 [ 5 6 21 2 20 el )
Vi  biles — 640 = — 150(120],
e précision = 700 e A 200[170 CPDW40 CPDW32
KUHC (1oL 75 he Deprécision/ | 15 101 220 |209| "¢ 28 2 20 209 MCSLC40 NCsLC32
KUTC 0050 820 5 78 2 22 LI Pe
2010L 50 [0 89 39 TE0li20 CPDW40 CPDW32
20201 Tamine - 78 28 208| | MosLC40 MCSLC32
De précision 89 39 200[170

(®)Des précautions sont & prendre en cas d'utilisation d'un CPDW avec un servomoteur de 400W. Le couple maximal du moteur peut dépasser le couple admissible du raccord.

* Lorsque H2-H4<0, le support moteur dépasse de la surface de fixation de la base.
* Lorsque MCSLC40 doit étre appliqué a la série NEMA34, sélectionner un couple de 9.0N-m (~12700z-in) ou inférieur.

(®)Non compatible avec les moteurs a engrenages fabriqués par Oriental Motor.

Référence Base Trou de montage de la base * Interface d'i du moteur (KUAC/KUHC) Orderi
Type N° |[W2] Hse [ti] h1i |Ps]h Q PCDJ/D[Di] Hs |N|Ni1|N2[Ns[d[M2] ¢ rdering| R
Example KUHC1205 - 340 - 150
42 |10 13 95 a 5 46 [30(34| 49 |37 32 8 |M4| 8
Vis 4 billes 75— | b Iwermo wea| || & [Wetmo vz —
laminée 49 (12| 20 11.5([340] 6 | 6 ||[340] 50 [ 50 || 70 |50|45| 62 |45 40 10 |M5| 10
KUAC 400 6 | 8 ||[400[ 80 | 20 I P
KUBC 460| 8 8 460] 50 | 50
42 (10| 13 95| (508 T 70 1|[520 80 120 1| % |30[34| 49 |37 532 8 |M4| 8
s abiles —[680[ 10 | 10 ||[580] 50 | 50 —
g 49 20 640 10 | 12 ||[640] 80 | 20 62 45 40 10
&ﬂ?g 120 |[700[ 12 | 12 ||[700[ 50 | 50
[ 85 [12] 20 | |11.5[760] 12 [ 14 ||[760] 80 | 20 70 |50 |45 64 M5| 10
61 29 70 |
2020L 55 (Laminée) 20 (Laminée) B20(IT2 NI B20{R508|850 64 (Laminée) 75 395201 12
61 (De précision)| 29 (De précision)| (De pr
Référence Prix unitaire 1 a 2 piéce(s). Référence Prix unitaire 1 a 2 piéce(s).
Type N° L=340 | L=400 | L=460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 | L=760 | L=820 Type N° L=340 | L=400 | L=460 | L=520 | L=580 | L=640 | L=700 | L=760 | L=820
1204 - - - 1205 - - - - - -
1210 1210 -
1505 1505 -
1510 1510 -
Vis & billes 1520 Vis a billes 1520 -
laminée 1204L - de précision 1205L - - -
KUAC 1210L KUHC 1210L -
1505L 1505L -
KUBC 15100 KutC 15101 B
1520L 1520L - -
2005L 2005L
2010L 2010L -
2020L 2020L -
. L. L, R (%)Pour les commandes supérieures aux valeurs indiquéss, demander un devis.
lTableau des applications du servomoteur WPrécision/Capacité de charge statique
Référence Fabricant Référence | puissance W) | Embase &fé * Répétabilité du| ace -
Corporation | SGMAH-01 100 1204 | +0.03 (Laminée) Mesure du parallélisme
|[HC-MFS053 50 1205 138
ME“lZI(J)?III?)hI HF-MP053 50 1210 | +0.05 (Laming) |
i |HC-MFS13 100 1505 +0.003 (De L | Paraliéisme
rporation
:(ZU,A(#'(T_L)’HC Corporaton | vip1a 100 | (140 - 1510 | précison) 163 |[340 0.06
Sanyo |R2AA04003F 30 Visabiles 520 400/ 0.07 3
Denki Co., [R2AAQ4005F 50 KUAC [120aL [2003 Laminée) 460| 0.08
Ltd. R2AA04010F 100 KUBC | 1205L 137 ||520| 0.09
omron _[REBMWOS080_| 30 1210 y 580/ 0.10 2030
Corporation Rggmw?gggg 138 Z‘:,?,é’g'i';fm 1505L | 200 (LaI'I'III)I'IEE) 227 640 0.12 (@Le tableau ci-dessus indique les valeurs
Vasukawa Eectic | SGMAR-02 200 1510L 10.9[_)3_1 B 153 ||700| 0.13 de référence a I'état statique. Pour
Coporein | SGMAH-04 200 KUTC [ 1520L précision) 760| 0.14 calculer la durée de vie, utiliser notre
HC-MFS23 200 2005L 820 0.15 logiciel t_ie _calcu‘l technique (visiter
HC-KFS23 200 0,08 (Laminée) 'adresse indiquée a la P509).
 HEWP3 200 2010L 0,003 (0e précision| 4345 | 169 (®)Voir ERSW pour la capacité de charge
KUAC/KUHC Mitsubishi rHA-kpo3 200 +0.085 (Laminée) et la vitesse maximale. Consulter notre
15[ (L) Electric HC-MFS43 200 2020L *60b3(De récison) site Web pour le moment d'inertie.
— Corporation [l60 — B (®)Pour la terminologie, voir Z5°P510
KUAC/KUHC HC-KFS43 400 : eminologe,
20 ] HF-MP43 400 (5 [ Reterence
— __ - (N2, N3)
HA-KP43 400 Atterations ® b/ KUHC1204 - - N2
Sanyo Denki | R2AA06020F 200
Co., Ltd. |R2AA0B040F 400
Omron  [R88M-W20030 200 .
Corporation |R88M-W40030 400 B Modifications moteur NEMA
.Tableau des applications du moteur pas-é-pas Type Code Référence du moteur Exemples d'application des raccords
= = = KUA/KUH (servomoteurs)
Référence Fabricant Référence Embase
BRI 4613 RS R e b
T 15353267 R(l;}égg;/ NEMA23| N2 | wrormom) — MCSLC32
f;gg/(f)um RK54* a 5 phases (PK544)/ | [142 KUB/KUT (moteurs pas-a-pas)
Mot RKS54* (RKE544) [_HT23-601 STM23X-3RX |
Orienial Motor | RK54* a5 phases (PK545) /
RKS54* (RKE545) KUA/KUH (servomoteurs)
KUBC/KUTC asStep AR6* / AS6* V0400-211-C-000] [V0400-212-C-000
15010J(L) RKS6"2 5 phases (PK564) | g, NEMAS4 | N3 | /KUT (moteurs pas-a-pas) MCSLC40
KUBC/KUTC RK56* a 5 phases (PK566)
20 L RK56* a 5 phases (PK569)
(®)Les références et les spécifications des moteurs peuvent étre modifiées sans préavis.
Consulter la notice du fabricant. o a PIT L'usinage d o "
®Moteursnom inlus dans e tableau des moteurs uiisabes. Vrie les imensions d'insaliaion. @ e et P ot AR



