Convoyeur a courroie plate Haute puissance

Entrainement de téte, profilé a 3 rainures (diam. de poulie 60mm/30mm)

[l Caractéristiques : Convoyeur jusqu'a 90W, adapté au transfert moyenne distance (jusqu'a 6m).

d'entretien.

Site Web dédié http://fa.misumi.jp/cvs/

Pour la sélection de convoyeur, les achats de
composants et la recherche aisée de piéces

Réfé- |oqiocti L Moteur scificati F <. |Sélection du fabricant du moteur
CVSE rence |Sélection ||, sment der; - S Rannort de réduction | SPecification de cour- | (Gontre-alésages supplé- (7615 rentn ocion -
piéce E Smm msls;)"ce Tension (V) |  Spécification | 4o Igptéte d'engrenage et cart.
Type de moteur de 60W/90W
H (usage général, vert)
w éusage général, blanc)
(glissement, vert)
U2 ) , M 5 75 9 125 15 S (g issement, blanc) A (moteur Panasonic)
avec st de scie TA230 (moteur ainduction) | 18 25 30 36 50 | D (pour e transfert de pieces électio-]  205<F<1-225 g (Oriental Motor)
U3 100 (monophasé) SCM 60 75 90 100 120 niques) L - )
200 60 (moteur a vitesse variable) {150 180 F (pour le transfert alimentaire) |"LOTSAUE rién W'est | G (moteur taiiwanais)
L3 CVSE| 300 440-6000 | g0 0 re%%tgr;%ehgs\i‘l;énle) spécifié, il n'y a pas
SR ‘ =1 a1 e === ggg J (sans courroie; de contre-algsages
I ; I ; I i g - ) taires.
m —— = ng lTé lTé AL *Pour les courroies autres que
— t o P - vl ‘ ‘ J ! \ J I J J NV (sans o celles mentionnées ci-dessus, Sé- R (sans moteur, téte
Profilé Support de poulie 2 2 s ———% — {2 —;t—;—— Lo bt moteur) NM (sans moteur) | NH (sans téte d'engrenage) | - (ectionner parmi les spécifications d'engrenage)
[MMatériau | Aluminium [EN 1.0330 équiv.[EN 1.0038 Equiv. § @ ! ol ‘ ‘ | ‘ ‘ ‘ | ‘ ‘ ‘ | ‘ : ci-dessous.
- - ~ s -
Brenentde s | Anodiisé clair | Peinture Peinture e | + / ‘ - $ ‘j‘ ‘ $ T‘ ‘ $ T‘ (®Connecter le moteur de sorte que la courroie tourne dans le sens de transport. Pour obtenir le schéma de connexion et les détails du moteur et de I'inverseur, voir S P. 1267 et suivantes. (¥)Si L>2005, le montage est effectué par le client.
o 1045 ‘ = S— =z 1595 (®)Les piéces pesant plus de 10kg/unité peuvent déformer la plaque de base de la courroie.
& - i .
Section transversale et vue agrandie (symetriques)du profil — Rouleau do support de i courrle! Sens du transport (®Lorsque I'unité a une longueur (dim. L) inférieure ou égale & 2000mm, elle est livrée compléte. Pour une unité de plus de 2000mm, le chéssis est livré sous forme de sections que le client doit assem-
o ace d P bler selon les instructions fournies. Le manuel contenant la procé d peut é 1t étre téléchargé a partir de notre site de sélection de convoyeur.
oté 1 rt
Ote surtace de transpol Rouleau de support de la courroie Rouleau de support de la courroie rsque "Sans moteur, téte d'engrenage” est sélectionné, le trou de montage du moteur varie en fonction de la puissance nominale du moteur. Pour connaitre le détail des dimensions, consulter les informations techniques sur le site de sélection de convoyeur.
‘ 3-05 ?)Lorsque "Sans moteur, téte d'engrenage" est sélectionné, cette unité sera livrée non assemblée. Le client doit procéder au montage de I'unité conformément aux instructions de montage fournies. Pour connaitre les procédures de montage et le détail d oir notre site de sélection de convoyeur.
30
. - - -
— Spécification de courroie | CoUTole 5“’""““’"52,’1'6 du corps unique- Courroie en option 1 Courroie en option 2 Sans courroie
e g L+46.8 Usage général H (vert), W (blanc), HG (vert) - HY (vert jaune), HBN (bleu ciel)
Y ! § 30.9 L : Distance entre les poulies 15.9 Pour le G (vert), S (blanc) - -
E o ]
. —~1 3 g F (Conte-aésage supplémentaie pour écrous) Pour le transfert incliné LG (vert), LW (blanc) - -
w 3 - . .
= h3; i é 75 120 Type a poignée - GG (vert), GW (blanc) GSN (vert) J
Section X = 21 960 45 Résistance a I'huile | O (bleu marine), OH (vert), OG (vert) OW (blanc) ON (blanc) (sans courroie)
‘ ‘ mr < Non adhésif N (blanc), NS (blanc) NB (bleu ciel), NBG (vert citron), HH (vert), HW (blanc) NWN (blanc), NSN (bleu ciel), NGN (vert citron), HBG (vert), HBW (blanc), BW (blanc)
| H ~N\Y N - N N " "
6-R0.5 o] = = \} b fo ot fo ot Pourle ranstetaimentaie F (blanc) KW (blanc), KSB (bleu ciel), PHB (bleu ciel) PHN (bleu ciel), PWN (bleu ciel), KWN (blanc)
= 2
‘ o &g = ,\S‘ 5 Pour e ransfert  pides lectroniques D (noir), DS (noir) - DG (noir)
20 8 235 | 028.6 028.6 (®Pour plus de détails sur les courroies plates, voir GE"P.1279 et suivantes.
=&Y | — O 1 ¥ ‘Rouleau de support de la courroie ? '\, - Rouleau de support e la couroie ™ . N R . . N N .
(®En cas de sélection de courroies en option, sélectionner le fabricant de moteur A ou B (le moteur C ne concerne que les courroies standard.)
\ ) - )
Contre-alésage pour écrous Vis de tension M8 - —
9o Référence Prix du corps 1 ~ 2 piéce(s).
I i i . e B L440~ | L605~ | L805~ (L1005~|L1205~ L1405~ |L1605~ |L1805~|L2005~|L2205~|L2405~ (L2605~ |L2805~ (L3005~ |L3255~|L3505~| L3755~ L4005~ L4255~ (L4505~ |L5005~ (L5505~
=l 29 %0 JVis de tension M6 Fouleau desupport de f courle plece 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1400 | 1600 | 1800 | 2000 | 2200 | 2400 | 2600 | 2800 | 3000 | 3250 | 3500 | 3750 | 4000 | 4250 | 4500 | 5000 | 5500 | 6000
0, 195 100
200 =
15 CVSE 300 - - -
- 400 - - - -
Partie X (pour M5) 500 _ _ _ _ _ _
(®Pour les commandes supérieures aux quantités indiquées, voir auprés de WOS.
*1 Si L>2005, un rouleau de support de courroie est monté a I'emplacement indiqué sur le schéma.
* 2 Si L4005, 2 rouleaux de support de courroie sont montés aux emplacements indiqués sur le schéma.
i écificati A (moteur Panasonic) ‘ B (moteur Oriental) C (moteur taiwanais) R (sans moteur, téte d'engrenage)
Spéc. Prix
(®)Les dimensions sur le schéma correspondent aux spécifications de la courroie H moteur ggw M
(épais. 0.9mm). Noter que I'épaisseur de la courroie varie en fonction des spécifi- SCM
cations de la courroie. Pour connaitre les spécifications de la courroie, voir P1279~.
Spéc. Prix | Courroie standard ‘ Courroie en option 1 ‘ Courroie en option 2 ‘ Sans courroie
courroie | ‘ ‘ ‘
(®Compatible avec les écrous hexagonaux standard JIS.
7 . 6fé- Moteur slecti
* Détails de la dimension A M Capacité du convoyeur MRapport de réduction de la téte d'engrenage Ordering ::‘f:e } ‘ ‘ | ptctin| _ i ?:l:?icct;?\? gll:
55 # possible en fonction des conditions de charge. Example iece _ | Tetedengrenage de courroie moteur
Puis- Moteur _ _ P! Rapport de éduction
sance Rapportde| 60W/B=500 Rapportde | Vitesse de la courroie (m/
Spécifica- Fabricant | réduction 50 —90W/B=500 éduction de la min) CVSE - 300 - 2000 - 90 - TA230 - IM - 25 - H - F1000 - c
tion téte d'engre-
50Hz 60Hz
Panasonic 5-180 | 1800 nage )
- 45 5 564 677 Ex.) Sans courroie CVSE-100-1000-60-TA230-SCM-25-J-F300-A = I ] .
Motour Oriental 5-180 | 185.0 : : Ex.) Pour courroie en option 2 CVSE-100-1000-60-TA230-SCM-25-HY-F300-B = [Prix du corps | + [ Spéc. Prix moteur, courroie | = [Prix unitaire]
it 7.5 376 454 Ex.) Sans moteur, téte d'engrenage.  CVSE-100-1000-60-NV-NM-NH-H-F300-R -
5~75 182.6 40
Taiwanais \ 9 31.3 376
s0W %0-180 | 1916 s 35 125 226 27.1 — - -
Panasonic 5-180 210.0 < \ \ e e e ‘ ! Position de moteur inversée
- E o4 - Alterations “sypports pour contréleur de vitesse inclus
Moteur  vitesse Oriental 5~180 215.0 = 18 15.7 18.8 Z ~ ~ . -
¢ 2 < Ecrous d'insertion post-montage inclus
variable 575 | 1946 g 25 13 135 :
Taiwanais s 23 Moteur avec bornier
>
3
90~180 203.6 % \ \ 30 9.4 1.3 Colonnes (pieds)
Panasonic 5-180 195.0 £ 2 36 78 9.4 Pour lus de dtls concemantes modicalons,voi G5 . 1264 et
- 50 56 6.8
Moteur 2 Oriental 5~180 200.0 15 p e =
induction 5-75 1956 \ - -
Taiwanais 10 75 38 45
90~180 204.6
0w - 90 31 338
Panasonic 5~180 232.0 5 100 28 34
Moteur a vitesse Oriental 5-180 2 0 T 120 24 28
variable
Taiwanais 515 [R2S 0 10 20 30 4 5 6 70 150 19 23
90~180 218.6 Vitesse de la courroie (m/min) 180 16 1.9

*La valeur de référence dépend de la courroie sélectionnée.



