Convoyeurs a courroie de distribution de type étroit

Un rail, entrainement de téte, profilé a 2-/3 rainures (diam. de poulie 19mm / 20mm)

[l Caractéristiques : Convoyeur de faible largeur avec courroies plus étroites de 10mm, 20mm. Le mécani: d i de faible est adapté aux ications intra-équij et aux transferts de petites pieces.
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[l Capacité du convoyeur
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*Valeur de référence 100
($)Compatible avec les écrous hexagonaux standard JIS.
15 80 112.5
o~ o~
8 o 130 92.5 QL *Les courroies de distribution utilisées sont de type T5 (R1473 LTBRA, LTBJA).
. =m# Voir la page consacrée au produit pour plus de détails.
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onnecter le moteur de sorte que la courroie tourne dans e sens de transport. Pour obtenir le schéma de connexion et les détails du moteur et de I'inverseur, voir Li='P. 1267 et suivantes. (¥)Pour plus de détails sur les courroies, voir G P. 1279 et suivantes.
rsque "Sans moteur, téte d'engrenage” est sélectionné, le trou de montage du moteur varie en fonction de la puissance nominale du moteur. Pour connaitre le détail des dimensions, consulter les informations techniques sur le site de sélection de convoyeur.
(9)Lorsque "Sans moteur, t8te d'engrenage" est sélectionné, cette unité sera livrée non assemblée. Le client doit procéder au montage de I'unité conformément aux instructions de montage fournies. Pour connaitre les procédures de montage et le détail des conditionnements, vair notre site de sélection de convoyeur.

R Prix du corps 1 ~ 2 piéce(s)
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(®Pour les commandes supérieures aux valeurs indiquées, le délai de livraison et le prix doivent faire I'objet d'un devis.
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Prix avec moteur

Ordering
Example

CVSTC - 10 - 1000 - 6 - TA230 - IM - 25 - H - F500 - A Moteur avec bornier

Pt ps 0o Ol cocaant s modteatirs, o P 12641
soaes

Ex.) Sans moteur, téte d'engrenage. CVSTC-10-1000-6-NV-NM-NH-H-F300-R
Ex.) Sans courroie CVSTC-20-1000-6-T100-IM-30-J-C

: Prix du corps | + [ Prix avec moteur | + [ Spéc. Prix couroie | = Prix unitaire

Position de moteur inversée
Alterations_Supports pour contrdleur de vitesse inclus
Ecrous d'insertion post-montage inclus

Convoyeurs a courroie de distribution de type étroit

Un rail, entrainement central, profilé a 2-/3 rainures (diam. de poulie 19mm / 20mm)

[l Caractéristiques : Convoyeur de faible largeur avec courroies plus étroites de 10mm, 20mm. Le mécanisme d' i de faible est adapté aux applications de transfert de "convoyeur a convoyeur" et aux applications de transfert intr it
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(®)Connecter le moteur de sorte que la courroie tourne dans le sens de transport. Pour obtenir le schéma de connexion et les détails du moteur et de I'inverseur, voir P, 1267 et suivantes.  (%)Pour plus de détails sur les courroies, voir ='P: 1279 et suivantes.
orsque "Sans moteur, téte d'engrenage" est sélectionné, le trou de montage du moteur varie en fonction de la puissance nominale du moteur. Pour connaitre le détail des dimensions, consulter les informations techniques sur le site de sélection de convoyeur.

(®)Lorsque "Sans moteur, téte d'engrenage” est sélectionné, cette unité sera livrée non assemblge. Le client doit procéder au montage de I'unité conformément aux instructions de montage fournies. Pour connaitre les procédures de montage et le détail d oir notre site de sélection de convoyeur.
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(®Pour les commandes supérieures aux valeurs indiquées, le délai de livraison et le prix doivent faire I'objet d'un devis.
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Ecrous d'insertion post-montage mclus

CVSTR - 10 - 1000 - 6 - TA230 - IM - 25 - H - F500 - A Moteurs a frein électroma
Moteur avec bornier
Ex.) Sans moteur, téte d'engrenage. ~ CVSTR-10-1000-6-NV-NM-NH-H-F300-R = 5 = P _ [Prix unitai o} bt
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