Unités manuelles - Vue d'ensemble Unités manuelles
Standard

Liste des produits [l Caractéristiques : unités idéales pour un positionnement manuel simple.
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Caractéristiques : e multplicateur de vitesse intégreé permet d'atteindre une vitesse d'avance 2,5 fois supérieure au unités standard. K ‘ 33 (K) ~
Alimentation rapide . _ 3
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Avec indicateur de Secton transversale de base 1 I g
position Caractéristiques : unités adaptées aux déplacements vers le haut et vers le bas. o 5 0N 6.0 ]
O == - Volant & cing rayons E B =
Type & élévateur . ) o ‘ |6 Plaque ftérale 7’ Ecrou de vis mére 2-05H7
P2023 10.2 Guide linéaire Support d'écrou \ 60 4 M6, profondeur 10 Viis mére
o = = — — Vue agrandie de la fente d'écrou 2 M4, profondeur 8 (arrére également
Caractéristiques : un serrage direct de la table évite les déviations de position. - profondeur 8 (arriére également)
@Utilser des écrous M6. Jeu de butées de rotation _Course effective St/2 100 Course effective St/2
Type table fixe . (Remarque 1 imite de course S/2+5) 20 (Remarque 1 : it de course SU2+5) Oi
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Caractéristiques : orientation du volant sélectionnable. Adapté & une utilisation dans les espaces restreints.
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Orientation du volant

configurable Caractéristiques : unités adaptées aux déplacements vers le haut et vers le bas.
Vue suivant la fléche A-A (K) ol L
Type a elevateur O - Remarque 1) La limite de course est atteinte lorsque la course atteint la limite mécanique.
P2025
— - - - - — - - Référence piéce Longueur | Course Vis mére | Chargeadmissible(N) |  Moment admissible (N'm) | Trou de montage de Ia base (K) Masse (kg)
Caractéristiques : les tables drofte et gauche s déplacent simultanément. Uiisable comme composant d'inspection. | Typeavolant | delabase | effective | piam. . i a Type a volant Type a volant
- o o Type N L (mm) St (mm) | filetage Pas | Horizontae | Verticasle| Ma | Mb | Mc S Z'i".ﬂ'i'; ry B c A B c
Chariots doubles a action symétrique o 170 53 150 7 29 | 29 | 32
P2026 ) = : :
220 103 200 4 34 | 34 | 37
— - = 320 203 150 6 44 | 44 | 47
(®)La description des tables rotatives KUS a été déplacée a la P.1983. 14 14 3 735 147 7 7 13 100 82 115
@
- 370 253 175 6 49 | 49 | 52
A Poignée en
Example Ex. d'application des unités manuelles plastique 420 303 200 6 g0 || 60 || B
KUE B Volant déporté en 470 353 150 8 59 | 59 | 62
- Type pliable 170 53 150 4 35 | 35 | 38
WHorizontal M Utilisation de profilés a fente MTransfert C Volant a cing 220 103 200 4 4 4 43
Des graduations peuvent étre Des fen\es pour écrous M sont urévgessur les parties \algva\e et merieure Utilisé pour déplacer les piéces verticalement. rayons -
installées sur le c6té du profilé. Les écrous peuvent ire insérés du coté du volant ou du cdté opposé pour 320 203 150 6 5 5 53
serte lesvis et nstaller un support de ivellement 20 20 4 1470 | 294 43 43 81 103 85 118
0 370 253 175 6 55 | 55 | 58
420 303 200 6 6 6 6.3
S - toou (PE3243) 470 353 150 8 65 | 65 | 6.8
e > F S (®)La charge admissible de ce produit correspond 4 la charge pouvant étre placée sur la platine de positi sans en empécher le Les mentions "Horizontal" et "Vertical" indiquent le sens d'installation.
’ = 7 2 — Ordering ‘ Référence pidce ‘ - ‘ Type & volant ‘ - Référence piece| Type a Prix unitaire 1 a 2 piece(s)
[ gmmp,e KU1 - n s Type | N° voIAamt L=170 | L=220 [ L=320 [ L=370 | L=420 | L=470
: % ' 14 B
KUE (A:
20 B
. 5 N N Pied du disposit de réglage (P-ﬂ1115) C
Exemple d'application de KUE14-C-320 L < RLLLL g W Précision WlFig. Parallélisme lSchéma du moment
Type |isPna1;a(lr|ﬁ.-n) Jeu (mm)
KUE 0.15 0.3

pond au degré de paralldisme d
" la dimension B par rapport a la dimension A (voir la igure de drote).
(®)La valeur du jeu ne constitue pas une valeur arantie, mais une vleur de éférence.

[BCouple requis, force de rotation requise

Référence piece| Couple requis (N-m) | Force de rotation requise (N)
Type N° |Horizontale| Verticale |Horizontale| Verticale
14 0.04 0.2 1.5 7.7
KUE
20 0.06 0.4 2.3 16.2

®)Force de rotation et couple requis pour la capacité de charge maximale.
La force de rotation est la force qui fait tourner le volant. (Se reporter au tableau de droite.)
(®Les valeurs verticales correspondent a celles obtenues lorsque la table est levée.



