Unités manuelle

s

Type a élévateur

S

W Caractéristiques : Unités idéales pour les déplacements de haut en bas. Seul le positionnement dans le sens vertical est possible.
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Référence piéce Table 6léva- | Hauteur de| Gourse Vis mére | Charge admissible (N) | Moment admissible (N-m) Masse (kg)
Type a volant trice labase | effective | piam. '-W‘,%“'““E '-g’“g""" W | P | H Type a volant
Type N° Slech L Pas | ditdeest | chirgeest | Ma | Mb | Mc
yp Sélection H (mm) St (mm) | filetage ap;‘:]a?’l‘n‘eiau awp{lﬂﬁau A B c
" 170 62 170 | 6.1 6.1 6.4
A Poignée en
plastique P 220 112 6.8 | 68 | 7.1
oot Non spécifié 120 | 75
B Volant déporte (avec) 320 212 220 | 79 | 79 | 82
KUL 20 en plastique 20 | 4 294 270 43 | 43 | 81
- Type pliable N (sans) 370 262 85 | 85 | 88
c ygﬁ?]‘sa cing 420 312 i | || 2 10.3 | 10.3 | 10.6
v 470 362 10.8 | 10.8 | 11.1
Ordering | Référence piéce| - | Typeavolant | - | Table élévatrice | - lIl
Example KUL20 - A - 320 (avec table élévatrice)
- - - le élévatri ] = B = e = =
KuL20 A N 820 (anstable S8vatics)  ~Reerence piece | Typea Prix unitaire 1 a 2 piece(s).
Type N° | volant [H=170|H=220 | H=320 | H=370 | H=420 | H=470
A
KUL 20 B
o]
[l Couple requis, force de rotation requise WlPrécision
Référence piéce | Couple | Force derota- Type Parallélisme Jeu
Type N°_|requis (N-m) | tion requise (N yP (mm) (mm)
KUL 20 0.861 33.112 KUL 0.15 0.3

*Force de rotation et couple requis a la capacité de charge maxi
*La force de rotation est la force qui fait tourner le volant.

lFig. Force de rotation

Force de rotation

lSchéma du moment

“Le parallélisme correspond au degré de paraliélisme de fonctionnement de
la dimension B par rapport & la dimension A (voir le schéma ci-dessous).
“Le jeu n'est pas une valeur garantie mais une valeur donnée & tire de référence.

WFig. Parallélisme
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Unités manuelles

Type a élévateur avec indicateur de position

M Caractéristiques : Unités idéales pour les déplacements de haut en bas. Seul le positionnement dans le sens vertical est possible.
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Référence piece Table éléva- | Hauteur de | Course Vis mére | Charge admissible (N) | Moment admissible (N-m) Masse (kg)
Type a volant trice labase H | effective | piam, i | Rt W | P | H Type a volant
Type N° slecti oo | Pas | chargeest | chardeest | Ma | Mb | Mc
Sélection (mm) St (mm) | filetage ap;ﬂ\]ﬂrﬁexau ap%ﬁo Imegau A B c
o 170 62 170 | 6.3 6.3 6.6
A Poignée en
plastique Non spécifié 220 12 120 | 75 72 | 72 | 75
B Volant déporté (av';c) 320 212 220 | 83 | 83 | 86
KULDP| 20 en plastique 20 4 294 270 43 43 81
- Type pliable N (sans) 370 262 89 | 89 | 92
c Vaolantacmq 420 312 150 | 105 | 350 10.6 | 10.6 | 10.9
rayons
v 470 362 14| 114 | 114
(®La vitesse de rotation de I'indicateur de position au démarrage ne doit pas dépasser 1/3 de la vitesse de rotation maximale (tr/min).
(®)La vitesse de rotation maximale est 75 (tr/min).
Ordering ‘Re’férencepi‘ece - | Typeavolant | - |Table élévatrice| -
Example KULDP20 - - 320 (avec table élévatrice)
KULDP20 - A - N - 320 lévatri R = 5 = ey 3 =
v fans e cvatice Référence piece [ Typea Prix unitaire 1 a 2 piece(s).
Type N° | volant [H=170[H=220 | H=320 | H=370 | H=420 | H=470
A
KULDP | 20 B
C
M Couple requis, force de rotation requise WPrécision
Référence piece | Couple requis | Forcederodionrequse Type | Parallélisme | o,
Tpe | N° | (N-m) N i (mm) {mm)
KULDP | 20 | 0.861 33.112 KULDP 0.15 0.3

*Force de rotation et couple requis a la capacité de charge maxi.
*La force de rotation est la force qui fait tourner le volant.

WFig. Force de rotation W Schéma du moment

Force de rotation

WFig. Paralle'lism
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“Le parallélisme correspond au degré de parallélisme de fonctionnement de
la dimension B par rapport & la dimension A (voir le schéma ci-dessous).
“Le jeu nest pas une valeur garantie mais une valeur donnée a ftre de référence.




