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[ Utilisation des ressorts hélicoidaux et précautions

Tolérances du roulement radial (classe 0)

(1) Roue intérieure Unité  pm

Série de diamétres Un seul roulement Plusieurs roulements combinés MISUMI s'attache en permanence a concevoir des ressorts hélicoidaux (a I'exception des ressorts métalliques ronds
d (mm)
Diamétre intérieur nominal du roulement A dmp 9 OV; [ 234 | Vamp | Ka Ass Ves offrant une forme transversale optimale et une durabilité maximale. Lors de leur utilisation, il est impératif de prendre les
/A . . . — . A s PRI oA P
Sup.a Tl Sup. Inf. Max. Max. | Max. | Sup. Inf. Sup. Inf Max. précautions suivantes. En particulier et dans un souci de sécurité, toute utilisation incorrecte doit étre évitée.
0.6(1) 25 0 -8 10 8 6 6 10 0 —-40 - - 12
2.5 10 0 -8 10 8 6 6 10 0 -120 0 -250 15 ( Toujours utiliser un guide de ressort ) rapprocher de sa longueur maximale détendu ) = o
10 18 0 -8 10 8 6 6 10 0 -120 0 —-250 20 Dans le cas contraire, le ressort hélicoidal risque de se déformer ou de Lorsque I ressort hélioidal est uiisé plus de 300,000 fois, sa section transversale est soumise & une conirainte Supérieur & la veleur
18 30 0 -10 13 10 8 8 13 0 -120 0 -250 20 Anhi i : théorique. Il isque alors de se casser. En outre, lorsque le ressort hélicoidal est utilisé autour de sa longueur comprimée, Ses bobines actives
fléchir en son centre. Il peut alors se casser, la surface interne de la flexion " )
30 50 0 —12 15 12 9 9 15 0 ~120 0 250 20 p Pt | h . - - . adnérent progressivement les unes aux autres, augmentant a valeur constante du ressort et causant une augmentation de la courbe de charge,
étant soumise a une trés forte contrainte. Veiller & bien utiliser un guide de comme indiqué dans Ia Fig. 2. Ne pas utiiser e ressort heficoidal plus que dans la imite de 300 000 fois.
50 80 0 -15 19 19 1 1 20 0 =150 0 —380 25 ressort, tel qu'un arbre ou un guide de diametre extérieur avec le ressort ) Dgfinir une flexion initiale
80 120 0 -20 25 25 15 15 25 0 -200 0 -380 25 hélicoidal. Lorsque le ressort hélicoidal ne peut pas se déplacer verticalement, il est soumis & une force d'impact
120 180 0 -25 31 31 19 19 30 0 -250 0 -500 30 *Dans la plupart des cas, les mei||eulr5 résultats sont obtenus en inséra’nt un quile fait_flécfllir en son centre ou le déforme. o B
180 250 0 -30 38 38 23 23 40 0 -300 0 -500 30 arbre de haut en bas du ressort hélicoidal, un guide de diamétre intérieur La sélection d'une flexion initiale permet de stabiliser les extrémités inférieure et supérieure du ressort.
g?g i:)g 8 :ig gg gg gg gg gg g :igg g :ggg ig par exemple. @ Veiller a ce qu'aucun débris ou corps étranger ne reste coincé dans le
2 L - ressort
400 500 0 -45 56 56 34 34 65 0 —450 - - 50 ( Ecart entre le diamétre intérieur du ressort et I'arbre Les débris ou corps étrangers qui sont piégés entre les spires empéchent cette partie du
500 630 0 =50 63 63 38 38 7010 =500 - = 60 Lorsque I'écartement entre le ressort et I'arbre est insuffisant, la surface ressort hélicoidal de fonctionner en tant que bobines actives, forgant les autres bobines a se
630 800 0 =75 = = = = 80 0 =750 = = 70 interne du ressort hélicoidal peut entrer en contact avec I'arbre et étre sujette déformer, comme indiqué dans Ia Fig. 3. Cela réduit vivement le nombre de bobines actives,
800 1000 0 -100 = = = = 90 0 -1000 = = 80 a I'abrasion au niveau de ce point de contact. Le ressort risque alors de se augmentaé]yble} contralnteltsur le ressort et engamalnt finalement une cassure. Veiller a ce
}ggg 1588 8 _1(258 - - - - 128 g —]ggg - - 188 casser au niveau du point d'usure. En revanche, si I'écartement entre le quiaucun debris ou corps etranger ne se coince aans Ies spires.
1600 2000 0 :200 N N N N 140 0 :2000 B B 140 ressort et I'arbre est trop important, le ressort hélicoidal risque de se déformer. @) Maintenir les faces de montage paralléles
Il est donc recommande de sélectionner un diametre d'arbre inférieur Si les surfaces de montage sont mal alignees, le ressort risque de fléchir en son centre, soumettant
(® (1)0.6mm est inclus dans cette classe. (2) S'applique a chaque bague externe destinée a la combinaison de roulements. d'environ 1.0mm au diameétre intérieur du ressort hélicoidal. Ia flexion & une forte contrainte. Le ressort risque alors de se casser. Ceci vaut également pour les
Lorsque le ressort hélicoidal dispose d'une longueur libre longue (c.-a-d. matrices dans lesquelles e ressort hélicoidal est utilisé. En effet, si le parallélisme entre les matrices
(2 Bague extérieure g longuelr 01 e it ot e de 4 o s, Sbirun - SO e et gt s e o1 o
Roulement étanche, échelon sur I'arbre comme indiqué dans Ia Fig. 1 afin d'empécher la surface artai blos Ue. - it ;
Dmm) Roulement ouvert G et ) interne du ressort hélicoidal de toucher I'arbre lors du pliage. aussi parfaitement paralléles que possible afin d'viter que cela ne se produise.
Diamétre extérieur nominal du A\ Dmp Série de diameétres l/( ) Kea A Cs Ves . ; R L. (© Ne pas utiliser de ressorts hélicoidaux en série
roulement 9 [ 01 | 234 | 234 'Dmp (3 Ecart entre le diamétre extérieur du ressort et le trou Si vous utilisez deux ressorts hélicoidaux, ils auront tendance a plier, comme indiqué dans la
contre-alésé Fig. 5. Cela peut les faire sortir de I'arbre, des trous contre-alésés. Si cela se produit, ce ressort
Vor f @
3 it 3 Lorsqu'il fléchit, le ressort hélicoidal s'allonge vers I'extérieur. Un écartement insuffisant entre helicoidal finira par se rompre pour les mémes raisons que celles decrites au point (1) ci-dessus.
Sup. ouinf. @ Sup. Inf. Max. Max. Max. Sup. ‘ Inf. Max. ; ) _aléed [imite | 0 inta Alovéa (11 En outre, en raison des différences de charge du ressort, le ressort plus faible est surmonté par,
253 6 0 8 10 ) 6 10 6 15 le ressort et Ie trou contre-alésé limite I'allongement du ressort et la contrainte élevée qui en ; SSS0M, | ! ;
-9@) ésult t entrainer | ture d it Il est dé de sélecti diamétre d et se déforme plus que, le ressort plus fort, comme indiqué dans la Fig. 6. Le ressort le plus faible
6 18 0 -8 10 8 6 10 6 15 resulte peut entrainer 2 rupture du ressoft. I est recommands 0 Svieclionner un CiAMGIrs oe risque alors de se détériorer ou de Se casser.
18 30 0 9 12 9 7 12 7 15 trou contre-alésé supérieur d'environ 1.5mm au diametre extérieur du ressort hélicoidal. La
30 50 0 11 14 11 8 16 8 20 configuration du contre-alésage présentée a la Fig.1 est idéale pour un ressort hélicoidal ayant G0 Ne pas utiliser deux ressorts hélicoidaux en paralléle
50 80 0 13 16 13 10 20 10 25 une longueur libre importante. Lorsque deux ressorts hélicoidaux sont utilisés en paralléle, comme illustré a la Fig.7, les spires
30 120 0 _15 19 19 1 2% 11 35 internes risquent d'étre prises en sandwich entre les spires externes, ou irjversement, lorsqu'elles se
120 150 0 18 23 23 14 30 14 20 @ Veiller a ce que la longueur d'arbre et la profondeur du trou Les ressorts risquent alors de se casser pour la méme raison qu'au point @).
150 180 0 -25 31 31 19 38 19 45 Dépend de la Dépend de la contre-alésé soient sufflsammenltAln]por‘tantesl A @ Ne pas utiliser les ressorts hélicoidaux a I'horizontale
180 250 0 -30 38 38 23 = 23 50 tolérance £\ 8s tolérance A\ gs Si le guide est trop court, le ressort hélicoidal risque d'en toucher I'extrémité en se Lorsqu'un ressort hélicoidal est utilisé a I'horizontale, sa surface interne entre en contact avec
- _ 3 5 déformant. Le frottement résultant risque de faire céder le ressort hélicoidal. Il est I'arbre, entrainant une abrasion aux points de contact. Le ressort risque alors de se casser au
250 315 0 35 44 44 26 26 60 | parrapportala par rapport & la & de sélecti | de quid rieure A la moitié de | niveau de ces points vunérables
315 400 0 -40 50 50 30 - 30 70 | dimension d du dimension d du T aiole o phs yolier s Eioa Chentraites Torors woor oo mivemn 05, & o P '
400 500 0 —45 56 56 34 _ 34 80 méme roulement. méme roulement. auteur Initiale. e plus, velller a bien chanireiner [arbre autour au niveau Go.
500 630 0 -50 63 63 38 - 38 100 . R . . - . '
630 800 0 _75 94 94 55 _ 55 120 (5) Ne pas utiliser le ressort au-dela de la flexion maximale (limite de 300,000 actionnements), ni se
800 1000 0 -100 125 125 75 - 75 140
1gg8 }(2388 8 —:II gg — = = = = }gg Conditions du test d'endurance MISUMI  Fig.1 Fig.2 Fig.3
1600 2000 0 —200 - - - - - 220 (1) Formule du guide de ressort o o
®2000 2500 0 —250 - - - - - 250 Pénétration de l'arbre Dianée |nteneurx0.% s Dméte eirunc!.2 C(L‘;BQG b
(3) 2.5mm inclus dans cette classe. (4) S'applique lorsqu'aucune bague de retenue n'est installée. Dia. de I'arbre : - 1 mm de moins que la dimension ‘ Lﬁ i
Tolérance de dimension Inégalité des dimensions Précision de rotation d S E COmSIangen
A\ dmp : tolérance du diamétre intérieur moyen dans le plan Vdp  +inégalit du diamétre intérieur dans le plan Vo  inégltoudaméte etriar moyen anslepn Kia - flexion radiale des bagues (2) Flexion initiale _3
A\ Dmp :tolérance du diameétre extérieur moyen dans le plan Vamp + inégalté du diamétre intérieur moyen dans leplan /s :inégalité des largeurs de la bague intérieures 1.0mm - i
A\ Bs  :tolérance mesurée de la bague intérieure ou tolérance de hauteur de la plaque Vop  :inégalité du diametre extérieur dans le plan intérieure Kea : flexion radiale des bagues % 7]
orbitale centrale Vs :inégalité des largeurs de la bague extérieures (3) Amplitude = RS
A\ Cs : tolérance mesurée de la bague extérieure extérieure Flexion avec une valeur limite de 300,000 fois 10 = ) 1
A propos des code IP des interrupteurs de capteurs e
p-Lesp codes IP indiqués dans ce catalogue corresp ondent a la : Lig 6 7 e Dl e atre Dinto ot e ‘
P Indiqu , atalogu p : 180spm @ ‘ (0+1) ‘ 300,000  Longueur comprimée d
norme relative a la protection des équipements IEC 529:1989. o ) " ) . k ! dedurée Déformation
La capacité d'étanchéité peut étre affectée par les conditions (Pmt?cnoﬂ '”temat'onale,) - - Felnomi¥e sl tisations lonsces polt i , de charge D
ou I'environnement d'utilisation (huile de coupe, produits Premier chiffre (0~6) - entrée de corps etrangers solides varier en fonction des conditions de service. Forme de I'arbre Forme du contre-alésage
chimiques, présence de poussiére). Second chiffre (0~8) : entrée d'eau ayant des effets néfastes Fig.4 Fig.5 Fig.6 Fig.7
fméo Entrée de corps étrangers solides Entrée d'eau néfaste 8
caractéristique ? =l =
0 Sans protection Sans protection Eﬁ\gé Weaker :.;'jgg 2 g:.:.]:'
1 Protection contre les corps étrangers solides de 50mm de diamétre ou plus.| Protection contre les gouttes d'eau tombant verticalement. - gﬁgj ‘\:.;':[ﬁ:' 5 g:.:. Diam
2 Protection contre les corps étrangers solides de 12.5mm de diamétre ou plus. | Protection contre les gouttes d'eau tombant verticalement avec un angle de 15°. g % Fleon Important ﬁ % gﬁ:l Z E'::,:]:' - Intérieut
: e = exion importante o B = .
3 Protection contre les corps étrangers solides de 2.5mm de diamétre ou plus. | Protection contre les pulvérisations d'eau. = % Légémﬂetim %ﬂ % Stonger ;gtE —= = == ;Eu
4 Protection contre les corps étrangers solides de 1.0mm (0.04po) de diamétre ou plus.| Protection contre les éclaboussures d'eau. = %/7 ‘\ghﬂ: I:l::':':EI
5 Protection contre la poussiére : empéche la pénétration de poussidre dans des quantités susceptibles d'entraver la bonng marche de I'équipement. Protection contre les projections d'eau venant de toutes directions. % % % % I:QQZI gh:l
6 Etanchéité a la poussiére : aucune entrée de poussiére. Protection contre les jets d'eau puissants venant de toutes directions. % %:n:l g:l: El_i
7 B Protection contre I'entrée d'eau dans des quantités susceptibles d'avoir % g;;' l:l:;;'t'
des effets néfastes en cas d'immersion temporaire du boitier.
Protection contre I'entrée d'eau dans des quantités susceptibles d'avoir des
8 = effets néfastes en cas d'immersion continue du boitier dans des conditions
plus difficiles que celles du numéro 7, déterminées par les parties concernées.




